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1. WSTEP

Nazwa zamowienia : Utworzenie punktu selektywnego zbierania odpadéw komunalnych
na terenie Gminy Wtodowice

Inwestor: Gmina Wlodowice, ul. Krakowska 26, 42 — 421 Wlodowice

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wyniesieniem i stabilizacjg granic pasa drogowego w ramach projektu:

Utworzenie punktu selektywnego zbierania odpadéw komunalnych
na terenie Gminy Witodowice

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia Robo6t wymienionych
w pkt. 1.1. zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu wyniesienie
i stabilizacje granic pasa drogowego przedmiotowego zadania, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacjg

Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Swiadek punktu granicznego — stupek z betonu C 20/25 zbrojonego 4 pretami d=10mm, pomalowany
na zo6tto z wyttoczonym napisem (w kolorze czarnym) PAS DROGOWY. Stupek o wymiarach :

e przekrdj poprzeczny : 10 x 12cm.

e dlugos¢ 100cm (w tym 50cm wkopany w grunt)
1.4.2. Geodezyjne stupki graniczne (betonowe z betonu C 20/25) stabilizowane w punktach granicznych
pasa drogowego.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodno$¢ z Dokumentacijg
Projektowg i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania Robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY
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2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatéw podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Swiadek punktu granicznego
Stupek z betonu C 20/25 o wymiarach :
e przekroj poprzeczny : 10 x 12cm.
e dtugos¢ 100cm (w tym 50 cm wkopany w grunt)
Wykonany z betonu C 20/25 zbrojonego czterema pretami @10 mm, pomalowany w czesSci

nadziemnej na zotto, z czarnym napisem wysokosci 7 cm, wklestym na 0,5 cm.

2.3. Geodezyjne stupki graniczne
Geodezyjne stupki graniczne wykonane z betonu C20/25 , z krzyzem na gornej powierzchni

poprzecznej.

2.4. Wymagania wzgledem materiatéw
Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasa drogowego powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera. Muszg by¢:
e wolne od spekan,
e wolne od wyruszen, ubytkow,
e powierzchnie powinny by¢ gtadkie, bez sladéw po pecherzach powietrznych
Wykonawca powinien wykonaé badania probek betonu pobranych z w/w elementéw i przedstawié¢
wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. Wbudowane materiaty powinny spetnia¢ wymagania normy
PN-88/B-06250 tj.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy oraz uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatéw
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Swiadki punktéw granicznych i ograniczniki mogg byé przewozone dowolnymi $rodkami
transportowymi w pozycji poziomej. Elementy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie

i uszkodzeniami w czasie transportu .

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania Robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Trwala stabilizacja punktéw granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja punktéw granicznych musi byé wykonana przez geodete
uprawnionego.
W ramach zaméwienia nalezy wykonac:
e wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
e trwale zastabilizowac punkty graniczne,
e okazac¢ granice wiascicielom nieruchomosci przylegajgcym do pasa drogowego,
e wykonac operat techniczny.

Podstawg prawng do wykonania powyzszych czynnosci jest Ustawa z dn. 17.05.1989 r Prawo
geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240).

Stabilizacje punktéw granicznych nalezy wykonaé geodezyjnymi stupkami granicznymi (pkt. 1.4.2.)
z krzyzem. W linii granicznej (w odlegtosci do 1m) nalezy przy stupku granicznym wkopac¢ swiadka punktu
granicznego ($. p. g. z pkt. 1.4.2). w ostepach max. do 200m , z zachowaniem wizury miedzy sgsiednimi
Swiadkami .

W przypadkach gdy jest niemozliwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy
zastgpi¢ go innym elementem zamocowanym w podtozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisaé
oraz sporzadzi¢ szkic topograficzny okreslajgcy jego potozenie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczenh
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego

prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

5.3.1. Opis

Opis powinien zawierac:
o tytut
e nazwe inrdrogi
e date wykonania
e kto wykonat
e 0pis obiektu
e problemy

e wykaz wspétrzednych punktéw granicznych pasa drogowego w uktadach ,1965” i ,,2000”
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5.3.2. Zataczniki (cze$¢ mapowa)
e szkice wyniesienia z wymiarowaniem,
e mape wstegowg z wrysowang granicg i zaznaczonymi punktami granicznymi i swiadkami punktu
granicznego,
e protokdty z okazania punktow granicznych wiascicielom nieruchomosci przylegtych do pasa
drogowego z zatgcznikami graficznymi (szkice).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci robét zwigzanych ze stabilizacja punktdéw granicznych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt.5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiaru jest :
¢ wkopany (zastabilizowany) punkt graniczny — sztuka (szt.),

e wkopany $wiadek punktu granicznego — sztuka (szt.).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdblne zasady odbioru roboét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, OST i wymaganiami

Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbiér zastabilizowanego pasa drogowego odbywa sie na podstawie przediozonego operatu, przez :
e sprawdzenie w terenie poprawnosci zastabilizowanych punktow
e pomiar kontrolny na wybranych punktach,

e skonfrontowania danych zawartych w operacie z terenem
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e kompletnosci operatu .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sie za jednostke obmiarowg wg pkt. 7.2 wyniesienia i stabilizacji granic pasa drogowego.
Cena jednostkowa obejmuje:
e wyniesienie i stabilizacje punktéw granicznych pasa drogowego wraz ze swiadkami,
e zakup i transport materiatéw i sprzetu,
e oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,
e wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejsza OST, zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa,
e koszt wszelkich odszkodowan dla oséb i instytucji, zwigzanych z przeprowadzaniem prac
pomiarowych, w tym koszty wejscia w teren i jego przywrécenie do stanu pierwotnego.
e wykonanie operatu,
e pobranie niezbednych materiatoéw ze sktadnicy odpowiedniego O$rodka Geodezji i Kartografii,

o koszt sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna O-1 - Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
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