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1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneywymagania dotycice wykonania i
odbioru przydcza wodocigowego, zasilania hydrantu przeciwpoowego na sieci
wodochgowej dla remontowanego budynku przedszkola we Wachch na dziatce nr
295/6 i 295/7, olab Wiodowice

Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana gadkument przetargowy kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacjizyodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w Specyfikacji Techniczng)Wymagania ogoélne”.

Zastosowane skroty:
SST - Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ST - Specyfikacja Techniczna — Wymagania ogoélne

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialnyjakos¢ wykonania robét, ich zgodséd z
Dokumentagj, ST zawierajca ogolne wymagania wykonania i odbioru robét, ggehiami
Inspektora nadzoru wskazaniami projektanta orazizigoz Wymagania techniczne COBRTI
Instal zeszyt 7 — Warunki techniczne wykonaniabiocl instalacji wodoagowych zalecane
do stosowania przez Ministerstwo Infrastrukturgidc 2003.
Odstpstwa od dokumentacji mag dotyczy¥ jedynie dostosowania przgza
wodochgowego, zasilania hydrantu przeciwpoowego do wprowadzonych zmian
konstrukcyjno-budowlanych, lub zaptenia zaprojektowanych materiatdow - w przypadku
niemazliwosci ich uzyskania - przez inne materialty lub elemert zblzonych
charakterystykach i trwadoi. Wszelkie zmiany i odgpstwa od zatwierdzonej dokumentacji
technicznej nie magpowodowa obnizenia wartdci funkcjonalnych i aytkowych instalaciji,
a jezeli dotyczy zamiany materiatow i elementow oki@nych w dokumentacji technicznej na
inne, nie mog powodow& zmniejszenia trwakei eksploatacyjnej. Roboty moritave
nalezy realizowa zgodnie z projektem wykonawczym, ,Wymagania tecane COBRTI
Instal zeszyt 7 — Warunki techniczne wykonaniabiodu instalacji wodoagowych zalecane
do stosowania przez Ministerstwo Infrastrukturypidc 2003” Polskimi Normami oraz
innymi przepisami dotyezymi przedmiotowego przaytza.

2. Materiaty
Wszystkie materiaty zyte  do wykonania przgtza musz mie¢ dokumenty

potwierdzagce ich dopuszczenie do obrotu i powszechnego strsaww budownictwie,
ponadto musgby¢ wiasciwie oznakowaneZezwala sg na zastosowanie urgdzen innych
firm niz zastosowanych w projekcie, z uwzgtinieniem takich samych parametrow
urzadzen oraz zachowaniem przygtych rozwiagzan systemowych.
Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w Specyfikacji Technicznej - Wymagania ogolne”
Do wykonania przycza wodocigowego, zasilania hydrantu przecivipoowego mog by¢
stosowane wyroby producentow krajowych i zagramych. Wszystkie materiatyzyte do
wykonania przydcza musz posiada znak CE lub deklaragzgodndci odnoszca si¢ do
Polskiej Normy lub Aprobaty Technicznej. Wykonawaizyska przed zastosowaniem

wyrobu akceptagjinspektora Nadzoru. Odbiér techniczny materiat@wimien by
dokonywany wedtug wymaga w sposob okrdony aktualnymi normami.



Zakres materiatdw objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazateriatdbw do wykonania instalaciji
wodochgowej, kanalizacji sanitarnej oraz instalacji hydoavej:

(SST-IS (S-06-3d.1.1)) Podsypka filtracyjna z piagkprzygotowaniem kruszywa - 20 cm
(SST-IS (S-06-4d.1.1)) Obsypka rurggii kruszywem dowiezionym, piasek - 20cm
(SST-IS (S-06-9d.1.1)) Trjonik PE 90/90/90

(SST-IS (S-06-11d.1.1)) Hydranty Zmyowe podziemne @ednicy DN80mm

(SST-IS (S-06-12d.1.1)) Zasuwgliwne klinowe owalne kotnierzowe z obudpwsrednicy
DN80mm

Podsypka przewoddow.

Materiat podsypki piaskowej powinien spelfii@astpujace wymagania:

— nie maze by zmrazony;

— nie maze zawierd ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu;

Wysoka¢ podsypki powinna wynos&ico najmniej 0,20 m. Zeli w dnie wykopu wysipuja
kamienie o wielkéci > 60 mm lub podize jest skalne to wysokéta powinna wzrosit o
0,05 m.

Obsypka przewodoéw.

Obsypywanie przewodu piaskiem mustpyowadzone,ado uzyskania warstwy gruntu
o grub. 0,20 m (po zagzczeniu) ponad wierzch rury. Materiat do wykonamygetnienia
musi spetnia te same warunki co materiat do wykonania paaipodsypki).

Zasypka przewodéw.

Musi by¢ wykonana tak by spetniata wymagania uksztattowteranu nad ruroggiem
(odpowiednio dla drogi, chodnika czy terenéw zigidn). Zasypk przewodow naley
wykona z piasku.

Zageszczenie zasypki powinno wyné$€5% pod terenami zielonymi i 95-97 pod chodnikami
i jezdniami.

Zasypka i zagszczenie gruntu

Uzyty materiat i sposOb zasypania przewodu nie pa@minspowodowd uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz izoleadoszczelnej. Gruldg warstwy
ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad whergzewodu powinna wynasico
najmniej 0,5 m.

Materiatem zasypu w oblbie strefy niebezpiecznej powinien dgrunt nieskalisty, bez
grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lupednioziarnisty wg. PN — 86/B-02480[1].
Materiat zasypu powinien Byzagszczony ubijakiem po obu stronach przewodu, ze
szczegoOlnym uwzgtinieniem wykopu pod z¢za, zeby kanat nie ulegt zniszczeniu.
Zasypanie wykopow powgj warstwy ochronnej dokonujegsgruntem rodzimym, jeeli
spetnia powysze wymagania warstwami 0,1 — 0,2 m z jednoczesmgmszczeniem i
rozbiérka odeskowa i rozpoérscian wykopu.

Zasypanie wykopow natg wykona warstwami o grubiri dostosowanej do praygj
metody zagszczenia przy zachowaniu wymagalotyczacych zagszczenia gruntéw
okreslonych zgodnie z wymaganiami normy BN-72/8932-0]1[@& drég o ruchu eikim i
bardzo atzkim. Stopié zag;szczenia obsypki i zasypki — 95%

Zasypka musi by wykonana z materialéw i w taki sposéb by spelniatgmagania
struktury nad ruroagiem (odpowiednio dla drogi, chodnikéw czy terenawelonych).



Pozostata ag¢ wypelnienia mee by wykonana za pomacgruntu rodzimego, i
maksymalna wielk@& czastek nie przekracza 300mm. Nie fma wywat duzych kamieni i
gtazéw narzutowych.

Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robdt, Wykonawca pstaed Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegoOtowe informacjtyckzace proponowanegazrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak rownie odpowiednie
swiadectwa i certyfikaty.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoodia nie oznacza automatyczniee
wszelkie materiaty z danegoodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia ba&da celu wykazaniaze materiaty
uzyskane z dopuszczonegmoédita w sposéb gglty spetniaj wymagania ST w czasie
realizacji robot.

Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwabel wiacicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materiatow zerédet miejscowych widczapc w to zrodia wskazane przez
Zamawiajcego 1 jest zobowgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu
wymagane dokumenty przed rozpecem eksploatacjirodia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajac aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji gstwowej i samorgdowe].

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i
jakosciowych materiatéw pochodeych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymateriatow, dzieawy i
inne jakie okaa sie potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robat.

Humus i nadktad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatbw miejscowych dola formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po uki@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@a terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowgdabwykorzystane do robdét lub
odwiezione na odkfad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w dokumentactowy, chybaze uzyska na to piseran
zgod Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy i zlmone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3é
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow do innych robot,
niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez agniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Bczsk z jego nieprzyjciem, usungciem i
niezaptaceniem



Wariantowe stosowanie materialdw

Jali dokumentacja projektowa Ilub ST przewiglujmazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratilot Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie hiada
wymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamgdzaj
materiatu nie mge by pazniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane mftedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczgsrami, zachowaly swajjakos¢ i
wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez ktyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdgdabzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykorawc zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnbd stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Prébki materiatow mag by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §diavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowé podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatdbw pod wzegllem
jakaosci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekci
wytworni, musza by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Imezynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspétprag i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdw w czasie przeprowadzasjsekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych
czes$ci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla layniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprda@nia inspekcji i bada
w tych miejscach.

3. Sprzet

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznéj.00.00.00-
Wymagania ogolne”

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakédwykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych rolpaik,
tez przy wykonywaniu czynnii pomochniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatow.

4. Transport

Rury

Rury w wiazkach musza Wy transportowane na samochodach o odpowiedniej &tugo
Ksztaltki naley przewoz¢ w odpowiednich pojemnikach. Podczas transportzetpdunku i
magazynowania rur i ksztattek najeunikat ich zanieczyszczenia.

5. Wykonanie robot
Roboty ziemne wykortazgodnie z dokonanymi wpisami do protokotu z pdzenia



Zespotu Uzgodnie Dokumentacji Projektowych w Zawierciu. Prace ziemwykona nalery
zgodnie z postanowieniami w normie PN-B-10736:919%oboty ziemne. Wykopy otwarte
dla przewodéw wodoggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne kagania.
Sposob wykonania — wykop écianach pionowych z deskowanientusowym.

Szeroké¢ dna wykopu dla wykopdw liniowych — 0,90 m; w migsh hczenia rur wykona
poszerzenie wykopu o dalsze 0,30 m na diogd,0 m. Przyto wykopy w 80%
wykonywane mechanicznie, w 20%cenie.
Dno wykopOw nalgy oczycic z wszelkich kamieni oraz innych zanieczyszcze
mechanicznych oraz podsypaarstwa piasku o grubgci min. 0,20 m. Materiat do podsypki
powinien spetni@ nastpujace wymagania:

- nie powinny wysipowa czastki o wymiarach powiej 20 mm,

- materiat nie mge by zmrazony,

- nie maze zawiera ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.
Obsypka rurocigu musi by wykonana natychmiast po zatwierdzeniu Zzalamnego
posadowienia ruroggu. Musi by prowadzona @& do uzyskania grulci warstwy
przynajmniej 0,20 m (po zagzczeniu) powke] wierzchu rury. Materiat do wykonania
wypetnienia spetniagy te same warunki co w przypadku podsypki (patyzej). Na
gtebokasci do 0,80m nakey umiesci¢ siatke znakujca z tworzywa sztucznego w kolorze
niebieskim z wtopionym przewodem metalowym (przewdd 1,5 mm w izolacji DY)
pozwalajica na zlokalizowanie wodoggu przy pomocy wykrywaczy.
W dalszej kolejnéci naleey wykona zasyp wykopu do powierzchni terenu, warstwami 30
cm, starannie ubijanymi. Po wykonaniu zasypu wykooanakowanie lokalizacji zaworu
gibwnego za pomactabliczek znakujcych. Po zakaczeniu robot caty teren zdy pod
budowe przylacza wodocigowego nalgy przywréck do stanu pierwotnego.

Wykonanie robot:

(SST-IS S-06-1d.1.1)) &zne usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humuswbhgs¢
warstwy do 15 cm, z przerzutem, humus z darni

(SST-IS S-06-2d.1.1)) Wykopy oraz przekopy w greri@tegorii 11l wykonywane na odktad
koparkami przedsgbiernymi o pojemngi tyzki0,25m3

(SST-IS (S-06-5d.1.1)).Zasypywanie wykopow liniolwye gruncie kategorii IlI-1V 0
scianach pionowych o szerod@ 0,8-1,5m i gtbokadsci do 1,5m

SST-IS (S-06-6d.1.1)) Zagzczenie nasypOw z gruntu sypkiego kategorii ltHijakami
mechanicznymi

(SST-IS (S-06-7d.1.1)) Plantowanigzne powierzchni gruntu rodzimego kategorii I-111
(SST-IS (S-06-8d.1.1)) Montaurociagdw z rur polietylenowych PE@. 90/8.2mm
(SST-IS (S-06-10d.1.1) Pmizenie metogl zgrzewania czotowego rur polietylenowych,
cisnieniowych PE, PEHD érednicy zewntrznej 90mm

(SST-IS (S-06-13d.1.1)) Oznakowaniéng z tworzywa sztucznego trasy wodgil
utozonego w ziemi

(SST-IS (S-06-14d.1.1)) Préba wodna szczalnsieci wodocigowych, PCW, PVC, PE,
PEHD osrednicy nominalnej 90-110mm (1 préba - 200m)

(SST-IS (S-06-15d.1.1)) Jednokrotne ptukanie siemochgowej z rurocigdw osrednicy
nominalnej do 150mm (odcinek - 200m)

(SST-IS (S-06-16d.1.1)) Dezynfekcja rurmggdw sieci wodocigowej osrednicy nominalnej
do 150mm (odcinek - 200m)

6. Kontrola jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robot podano w Specyfikacji Technicznej
~Wymagania ogoélne” . Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do
akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program zapewnienia jakio W programie



zapewnienia jakai Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot pamdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentagcprojektows, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewbot,
— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposoOb zapewnienia bhp.,
— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i proggwanie praktyczne,
- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jdko i terminowa¢ wykonania
poszczegolnych elementow robot,
— system (sposOb i procedrproponowanej kontroli i sterowania jaom
wykonywanych robot,
— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamsierlect prowadzenie
bada),
— sposob oraz form gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw steoych, a take wyckhganych wnioskow i
zastosowanych korekt w procesie technologicznyropgmowany sposob i forgn
przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi projektu;
b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i qdzenia
pomiarowo-kontrolne,
— rodzaje i ilg¢ srodkOw transportu oraz wdzen do magazynowania i
zatadunku materiatow itp.,
— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przeatauikth wiasciwosci w
czasie transportu,
— sposéb i procedgr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie aoizen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatdbw, wytwarzania mieszanek i wykonywania zeaegolnych elementow
robot,
— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robét &zie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagnac¢ zatazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc personel, spet, zaopatrzenie i
wszystkie urzgdzenia niezbdne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania
jest zadowalapy.

Wykonawca bdzie przeprowadZa pomiary i badania materiatbw oraz robot z
czestotliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu b@adach czstotliwos¢ sa okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostate tam okrdone, Inzynier/Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczapy zapewrdi wykonanie rob6t zgodnie z
UMOow4.



Wykonawca dostarczy mgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie
stosowane ueglzenia i spret badawczy posiad@ajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm oké&ajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyereli niedociagniccia te leda tak
powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoaigniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakétych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lbadsaterialtdw ponosi
Wykonawca.

7. Obmiar rob6t

Ogodlne  zasady obmiaru rob6t podano wSpecyfikacji Technicznej
~Wymagania ogolne”

Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru  rob6t dokonuje  Wykonawca po pisemnym  pdamaieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyabot i terminie obmiaru, co najmniej
na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wygkavcy od obowizku ukmczenia
wszystkich rob6t. Ridne dane zostanpoprawione wg instrukcji bkyniera/Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robdét dolzie przeprowadzony z ezxtaécia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gknseym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawe Inzyniera/Kierownika projektu.

Zasady okreilania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegollnionymi punktami skrajnymigda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jali ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, obkjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone dtugiowo, keda mierzone w metrach zgodnie z
wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvc Jeeli
urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania rob6t.



Manometry i zasady pomiaru

Wykonawca dostarczy i zainstaluje aolizenia manometryczne odpowiagta
odnanym wymaganiom ST. &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w Sposob
ciagly zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przez Zymiera/Kierownika
projektu.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ¢geziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robat, a tate w przypadku wyspowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzacgiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh& lzda wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych diugoi lub obgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie @i obmiarow. W razie braku miejsca szkice raduy¢
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. Odbior robot

Ogblne  zasady odbioru rob6ét podano w  Specyfikacji echhicznej
~Wymagania ogolne”

Rodzaje odbiorow robot
W zalencosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiodr robo6t zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidireaji ulegra zakryciu.

Odbi6r robét zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogodlnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyniera/Kierownika projektu. Odbidr¢dzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie Zmiej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ 1 ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia fynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentow zawiegaych komplet wynikdéw badealaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatgarojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.

Odbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robdét dokonujesivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.



Odbidr ostateczny robo6t

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®é do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na @nie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicz
od dnia potwierdzenia przezziniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajaca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow badlai
pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z dokumentacprojektowy i
ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapaina realizacy ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetnigych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aekowych lub robdt
uzupetniagcych w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsjze jaka&¢ wykonywanych robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothganej dokumentacprojektovg
i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszom wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robot jest protokét
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowa nastpujace
dokumenty:
1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvjesli
zostata spoadzona w trakcie realizacji umowy,
szczegOtowe specyfikacje techniczne (podstavaww dokumentow umowy i ew.
uzupetniajce lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
5
6

no

. wyniki pomiarow kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST
. deklaracje zgodrioi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialdw zgodnie z
ST

7. oping technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badai
pomiarow zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodritd z
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét tayszicych oraz protokoty odbioru i

przekazania tych robot weacielom urzdze,

9. geodezyjminwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopg mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawcze).

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaii z
Wykonawea wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap lxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.



Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunehcych wyznaczy komisja.
Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydior zwhzanych z usurciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mestch w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,Odbiér ostatecnb6t”.

9. Podstawowa ptatnd¢
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w Specyfikacji Technicznej
~Wymagania ogolne”

Ustalenia ogolne

Podstaw ptatncgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa
jednostk obmiarow ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopodstavy ptatnaci jest wartéé
(kwota) podana przez Wykonagwas danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kossowej ledzie uwzgédnia
wszystkie czynngi, wymagania i badania skladeg¢ s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tdpobejmowé:
robocizrg bezpdredna wraz z towarzysgcymi kosztami,
wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmosyaewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysecymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagé warunkOw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki ckoee w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organjizachu obejmuije:
(&) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czasamea budowy, wraz z dostarczeniem kopii
projektu Irnzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania dwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukej tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier,
oznakowa i drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuije:
(&) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i niuglie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnii ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:



(a) usungcie wbudowanych materiatdbw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Przepisy zwazane
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel (Dz. U. Nr 106/00 poz.1126,
Nr 109/00, poz. 1157, Nr 120/00 poz. 1268 znéjszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 17 lipca 2002 sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjne;.

Opracowat:



