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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclznej (OST) § wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obp@wjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumemefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagjbot
na drogach krajowych oraz przy przedmiotowej inygjst

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacbiewodzkich, powiatowych i
gminnych.
1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla robotgbgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mz&DDP dla poszczegolnych asortymentow robot

drogowych i mostowych. W przypadku braku ogolnypbgyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robét, ustalenia datyéavniez dla SST spordzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego &#¢ stanowijca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy,
korpus ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ludsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dlugas¢ mostu - odlegheé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdneej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuugb postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uragdzeniami technicznymi zgzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@va) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmneuchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po jego zaki@czeniu.
1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stigcy do notowania zdarzei okolicznagci zachodzcych w toku wykonywania robat,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamyia polecg i innej korespondenciji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawda projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbadiikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzclwnaz ze sposobem ich gokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowyne&u utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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1.4.16Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawabmiaru dokonywanych robét w formie wylicgze
szkicéw i ew. dodatkowych zgdznikébw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamagdepo,
niezkexdne do przeprowadzenia wszelkich biadpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18Materiaty - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkododry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzstych do przejmowania i rozkladania odyen od

ruchu na podtze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wijzaca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwg scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gga do wyrdwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorngsézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodggzmn i przenikaniem @stek podiéa. Maze
zawierd warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaica - warstwa stosowana w celu unietiveienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni teycej powyzej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj se do nawierzchni.

1.4.21Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.4.220biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.230bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiaodpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.240dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeagtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z r§ urmpdzen oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy imorOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gazer chrongcych ludzi isrodowisko przed uggliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazaidw, umieszczenia wdzen
organizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsea jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27Podl@ze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchgi do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28Podlae ulepszone nawierzchni - gdérna warstwa paajtdezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;j.
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1.4.31Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniegcego padczenia.
1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagiymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzenr technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa ¢s¢zlokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegazévkktada si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komér.

1.4.37Rekultywacja - roboty mage na celu uposgzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleggomicdzy zewwrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiejo osi podiinej, obejmuje catkowit szerokéé
konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeghiny
rodzajow ruchu oraz szerako chodnikbw mierzona wswietle pokczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41Przedmiar - wykaz robét z podaniem ichidiow kolejndci technologicznej ich wykonania.

1.4.42Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twece czs¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - ¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoggia odebrg catas¢ konstrukcyjn
lub technologiczy, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtilowych. Zadanie miae
poleg& na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgn
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych robot, bezpieazswo wszelkich czynnii
na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
wspoétrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow, dziennikdwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone laiszzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowacgtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uedgilajcym podziat na dokumentggprojektovy:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
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- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédkWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodncéé rob6t z dokumentacp projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania ok$lene w chaéby jednym z nich
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbiosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich
waznasci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogéinydhOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimaosci, wymiary podane na §iie g wazniejsze od wymiaréw okéeonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiatly zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SS€dy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalne gsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw éneéntow
budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST
I wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownieaoszk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem?”)
Wykonawca jest zobowiany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniejcych

itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realiz&ontraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przyspieniem do robo6t Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrési@ania budowy. W zalaaosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien byna bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjhuyovymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urgdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewytday
ten sposéb bezpiearwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziean i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczmje Ikpdy akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszeeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedg utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cere kontraktov.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie nievaealizaciji
kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedaie utrzymywa tymczasowe urgizenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnatly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlzgdne do
ochrony robot, wygody spotecz§t i innych.

W miejscach przylegagych do drdog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrolld wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgnirerem/Kierownikiem projektu.
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Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdimzdow i maszyn pracigych przy realizaciji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony
w cerg kontraktov.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dote
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezglo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s0b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezei
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvepyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢xlg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosipem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydwaoy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone daozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robo6t bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawniorny jednostk, jednoznacznie okékjacg brak szkodliwego oddziatywania tych materialdw na
srodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, a zakaczeniu robét ich
szkodliwag¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zédi wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod: na wycie tych materiatbw od wiaiwych organow administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadaageych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieminstalacji i urzdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie



9
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zam& rozpocgcia robét. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji k@éhawca bezzwlocznie  powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladz@z lgdzie z nimi wspotpracowat dostarczej
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia agtaha powierzchni ziemi i ugdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu prze zdsapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatatig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméi i dotyczcych korzystania z wilasia i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegdla one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacinkimowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicéenaciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdbw i wypasmia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszethezlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow zostaty usgte z
terenu budowy. Pojazdy powodog nadmierne obgienie osiowe nie dumla dopuszczone n&wiezo
ukonczony fragment budowy w oldrsie terenu budowy i Wykonawcaedrie odpowiadatl za napraw
wszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodmieleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycgeych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegollnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz nie spetnigcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orée zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetlnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca kedzie odpowiadat za ochrog robét i za wszelkie materialy i uradzenia wywane
do robdt od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiwinmno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowalgym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie fgniera/Kierownika
projektu powinien rozpogZ roboty utrzymaniowe nie gaéiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zargzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczidre g w jakikolwiek sposéb zwzane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie typdstanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idazie w pelni odpowiedzialny za wypeinienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub urgdzer uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb
ciagly bedzie informowa& Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zeuistawiagjc kopie
zezwola i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obaizenia i wydatki wynikle z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyaltryje Wykonawca, z wytkiem przypadkéw,
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kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania prajekiub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.RO6wnowanoi¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotage konkretne normy i przepisy, ktére
spetni@ maj materialy, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab obowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wypaziku gdy powotane normy i przepisy ganstwowe
lub odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Réice pom¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawigprzedia:one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost@bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy ledg uwazane za wlasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, Iaynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhzenie
czasu wykonania robot i/lub wysakéokwoty, o ktdn nalery zwickszy¢ cerg kontraktowvs.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgjealizacg)

Wykonawca zobowdzany jest zabezpieczy Zamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sjirz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkargystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdét, Wykonawca przedstawyrirerowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotygz proponowanegardédita wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznte, wszelkie materiaty z
danegarrddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczoneggrodia w sposéb ggty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvrotel wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatéw zezrodet miejscowych wiczagc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentaci
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metgdvydobycia
i selekcji, uwzgtdniajgc aktualne decyzje o eksploataciji, organow adnmaigtpaistwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych
materiatébw pochodgcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcbymateriatéw, dzieawy i inne jakie ok
sie potrzebne w zvgizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhlgwacji terenu po ukaczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadowdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.



11
Wykonawca nie ¢dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczegoOlnione w dokumentach umowy, chyl®, uzyska na to pisemn zgod
Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujgcymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na zycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przes¢arbwany (skorygowany) przez Apniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewidujozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie imym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdoy¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imastedo czasu gdydala one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakasé i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialdwudab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgow miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwodrnie materiatdw magbyé okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkteriatbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacii
okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy lzaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni,
gdzie odbywa si produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké& wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z
oferty Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprivzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalés w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowii do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.
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Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw pagerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujazliwos$¢é wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyliniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptacjprzed wyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika
projektu, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy,
zostan przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i rd@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdéw transportu powinna zapew@irowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagabspetnig wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwd i innych parametréw technicznycBrodki
transportu nie spetnigie tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggthiowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami ha drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robo6t, zd izgodné¢ z dokumentagj projektowva,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob@tacowanym przez Wykonawraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytygzew planie i wyznaczenie wysod@
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramieidreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na gmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgarusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy napiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§gd za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygee akceptaciji lub odrzucenia materiatow i elementow
rob6t leda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowwe SST,

a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdw i robét, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gitbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
sposOb wykonywania roboét, mlowosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmmupcy
wykonanie robot zgodnie z dokumentgpjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&
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a) czs$¢ 0goblrg opisupca:

- organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposoOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgko terminowa¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

- system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakd wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprgt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie bad,

— spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fermprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs$¢ szczegobtow opisupca dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i uggdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyioknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przediatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sSposOb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementdw robat,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét ¢xzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalazorng jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgekontrok robét i jakdéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezkedne do pobierania probek i badaaterialow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolyinier/Kierownik projektu mee zaagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatay.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robét zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidaekumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwoi¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglane, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzgdzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekgiji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagniccia te lgda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i dégite
do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwrzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialbw ponosi
Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki kpda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr2d/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zathwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcaetizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwngrzypadku koszty te pokrywa Zamavgiaj.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowezna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez/iera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wyko@awc
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wi@ami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Izyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana,Wykonawca i producent materiatdw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegmgz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badania, ebzie ocenida zgodnd¢ materiatdw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wtasnych hddmtrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgorobki materiatéw i prowad&ibadania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt.zBi wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriatdw
i robot z dokumentagj projektows i SST. Mae rownie zlecé, sam lub poprzez Wykonagic
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych ladéezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badea pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mée dopuci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polskg Normg lub
— aprobag techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.
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W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robotthizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugsposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaedg dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetiaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngibowigzujagcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyella dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shHbowego. Zapisy ¢xla czytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebdds oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i lryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegollnych elementéw robat,

— przebieg robot, trudiai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robot zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych [
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoélnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatléw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzal,

— wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
si¢. Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@eWykonawcy robdét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwaldj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robét przepz@ase w sposéb aigly w jednostkach przgfych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngi materialéw, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynilkadai Wykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&kio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robot. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Izyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@siace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d¢xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavied
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢t zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z doknotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Ireyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek b4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Blne dane zostgn
poprawione wg instrukcji keyniera/Kierownika projektu na grie.

Obmiar gotowych robétéulzie przeprowadzony z eztcscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo
wzdtwz linii osiowej.

J&li SST wihaciwe dla danych rob6t nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiabzaakceptowane
przez Irtyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzgdzenia te lub spex
wymagaj bada atestuycych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedds przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob aglty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedg@ziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlete
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh&z lzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rmdgy< dolczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony zyhiierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamrmavagdlnego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuije #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zjmiera/Kierownika projektu. Odbiér ¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokuwydi
powiadomienia o tym fakcie kyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone papia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogciowego
robét dokonuje si wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dbirobdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakwezenia roboét i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaazprzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adbajaca roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapaainaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdtpetniagcych
i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aakowych lub robét uzupetnigych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoioi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakagé wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleezéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszom wartags¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaémo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegO6lowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargggeh (np. na przet@nie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdém przygotowania dokumentacyjnego nigla
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimig Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelniap lkeda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunpahcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobotr zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialwv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny daizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekwwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczbgtro

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednosti obmiarova
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpodstavy ptatnGci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgédnia® wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidobejmowd:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartagé¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmosyaewentualnych ubytkdéw i

transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymagéa warunkédw umowy i wymaga ogolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odmme w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz 2z stalgzeniem Kkopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i uzgodnie wynikajgcych z
postpu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizaajihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a)usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane
2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa22a01 r. w sprawie dziennika budowy, montad
rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) g wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, wojewddzkirhz przedmiotowej inwestyciji.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwmanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potzenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gidwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrastaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajagcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, aekrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyziezusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zalamania osi trasynky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okiéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wagsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istqiej nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy sprzit:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczego6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtay odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich lbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéoboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcedo.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #@ig
sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pagiiem odpowiedniej decyzji
przez Ireyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z ré&nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostag wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupjna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok#&tajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne piawidtowej realizacji robét nate do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by zastabilizowane w sposob trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azwldowhzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granic robo6t ziemnych. Maksymalna odlego pomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie nme przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskipowinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zgganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgecych. Jako repery robocze pma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istriejch
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze naley zatary¢ w postaci
stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikéw stafch, osadzonych w gruncie w sposob wyklugegj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperow roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostj niwelacg podwOjrs w nawhzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigre] wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentacprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawigeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktactérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytyéescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@gy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpaizostatych drég. Rdne
niwelety punktow osi trasy nal¢ wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdt), zgodnie z dokumensagjrojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysala przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegia¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegibta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.
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Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektowy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkow i filaréw
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych zgodnie z wymaigemi
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jesgdeda obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbioér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu mioli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrotcta przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ robdét zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesttaujw koszcie roboét
mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

No U~ W

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) g wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z rozbiérk elementdéw drog, ogrodie przepustow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, wojewddzkicrhz przedmiotowej inwestyciji.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@@nych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikéw, obrzey i opornikow,
- $ciekow,
— chodnikoéw,
— ogrodze,
— barier i poeczy,
- znakdéw drogowych,
- przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:

— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgjych sé z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég
z krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowa drabinowych, sktadagych s¢ z drabin (np. diugizi 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktoérych ezlerh (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada giomosty z
desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowiednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub plaskich klatek rusztowaniaWwy(np. z rur stalowychrednicy 108 mm i
katownikdw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wynadah klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokzonych 4cznikami w ramownice i
kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatbw odpowiadagych naspujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [BIN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lwimej zaakceptowanej przezzimiera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezAyniera.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementow drog, ogrodaei przepustédw mioe by
wykorzystany sprg podany porsej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 4.
4.2. Transport materiatdbw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementoéw drdg, ogro@zeprzepustéw obejmajusungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektows, SST lub wskazanych
przez lrzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentiwijientaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, 2zgnier
moze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesisn frezarek drogowych, nale speiné
warunki okrélone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robot rozbiorkowych przepustu agldokona:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petdéw zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementow przepustéw (np. rlementow skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin ie@@owym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania
konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowychp.iprzy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamy@hpowtornego iycia (z zaprawy, kawatkow
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydusuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wtasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce oké&tone w SST lub wskazane przezyniera.
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Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST $tsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunite z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dr@grodzé i przepustow znajduge se w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumerjaprojektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny by
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje¢ swykonania wykopow drogowych nale wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaggjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakadci robot polega na wizualnej ocenie komplgtiavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zageszcezenie gruntu wypelnigiego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni, ogroflze
przepustow powinno spetidimdpowiednie wymagania okilene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy rob6t zwhzanych z rozbiérkelementow drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrza, §ciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
— dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),
dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jejzycia, z utgeniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiérki;
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c¢) dla rozbiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

r¢czne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywo6z materiatow z rozbidrki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatow chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidridelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementdéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zsrczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidwkicelu ponownego jegozycia, z utgeniem w
stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i parczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkoéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotdéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkdw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbidrki,

uporzidkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcitje,

ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z zagczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczthesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane mgcgagolnego stosowania

5.  PN-H-74220 Rury stalowe bez szwugriione i walcowane na zimno ogdlnego

przeznaczenia
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PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

BN-77/8931-12
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Stal walcowanagt®éwniki rownoramienne
litowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, odgltym i
kwadratowym
Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotycge wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych. Zalecg svykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach
wojewddzkich, powiatowych i gminnych oraz przy pim@otowej inwestycji.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do trédmdamentowych i zwzanych z wykonaniem
instalaciji.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnauj
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetnjap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub ghokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyppotaone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robot drogowych.

1.4.15.Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odieieia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowasypow oraz innych prac zwanych z tras
drogows.

1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg
Wzoru:
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pds
gdzie:
04 - Qestasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fyy
Pss - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwo optymalnej, zgodnie z PN-
B-04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U = s
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
Wzoru:

Iy, = E,
0 El
gdzie:

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsopuogzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérrolmizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwieogdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych wiokien syntetycznych, w tym twpsz termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzty si migdzy innymi dua wytrzymaldcia oraz

wodoprzepuszczaldoig, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]

Geosyntetyki obejmgj geotkaniny, geowidkniny, geodzianiny, georusztyeosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdélne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzetlem przydatnéci do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyc kprzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty pagyd do budowy nasypow mpdy¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stargpwadmiar objtosci robot ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie @dac nadmiarem obkjosci robot
ziemnych, zostaty za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac etpgh kontraktem, Wykonawca jest zobagwany do
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dostarczenia réwnowviaej obgtosci gruntdow przydatnych zerddet wltasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypokresione w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendw na odklad haldo obowizkow
Zamawiajicego, o ile nie okiono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé pozostawienie na
terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyokgtnwynika jedynie z powodu zamarznia lub
nadmiernej wilgotngi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien gy materiatem odpornym na dziatanie wilgoérpdowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powins¢ to materiat bez rozdérdziur i przerw cigtosci z
dobr przyczepnécia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych geosyntetykow powinnyé¢lggodne z PN-EN-
963:1999 [6] i dokumentagjprojektowy. Geosyntetyk powinien posiatlaproba¢ techniczna wydanprzez
uprawniorn jednostl.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wedem wysadzinowiei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnienie| Jednostki Grupy gruntow
wlasciwosci niewysadzinowe wtpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |- glina piaszczysta
- Zwir gliniasta zwigzta, glina
- pospotka - rumosz zwiezia, glina pylasta
- piasek gruby gliniasty zwigzta
- piaseksredni — 7wir gliniasty |— i, it piaszczysty, i
- piasek drobny |- pospotka pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gliniasty

— pyl, pyt piaszczysty
- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

- it warwowy

2 | Zawartgc¢ czastek

< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30

<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarnd¢ bierna|

Ho m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyké&zsic maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (neslzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grusywcharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykdw
Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonapmainien tywa’ odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powirs@sowda sprztu mogcego spowodowa
uszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirig® dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeptransportu. Wydajnig
srodkow transportowych powinna dponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie mie by podstavy roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ileekszone odlegkzi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nadpiie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie iezalbczanie
geosyntetykéw byly wykonywane w sposob nie powaciumechanicznych lub chemicznych ich uszkadze
Geosyntetyki wrdiwe naswiatto stoneczne powinny pozostatvaakryte w czasie od ich wyprodukowania
do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MQ00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychkednych robét ziemnych nie me przekracza
+1cmi-3cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie ger@nic¢ sig od szerokéci projektowanej o wgicej niz
+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zré¢ sig od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemgka. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm
przy pomiarze tat 3-metrovs, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoz rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rowndasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urglzehr, stanowicych elementy systeméw odwadrn@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Neymagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktore zapewqniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych tak,
aby zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydkwna ma obowgizek takiego
wykonywania wykopdéw i nasypow, aby powierzchnionurgu nadawa w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné, Wykonawca ma obowkek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dédatych optat ze strony Zamawdapgo za te
czynndci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnielych zbiornikbw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam



37
5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi u#fiwiac¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinmusppowas w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek poditoy i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny niarpewby mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nglaiwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejndéci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindw wykeamia innych robdt na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyhwyykonane zgodnie z dokumentagrojektowg i SST.
Szeroké¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wdej niz £ 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowéw powinna dyzgodna z okrdona dla skarp wykopéw w OST
D-02.01.01.

5.6. Uktadanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumengapjojektows i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie pedajaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow
nalezy uklada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpyoducenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, #alev uzgodnieniu z laynierem, przykry to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na déupioszerokdci wiekszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna byowna i bez ostrych
wystepow, mo@gcych spowodowa uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukfadania ludcypr Metoda
uktadania powinna zapewniprzyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktére} jgdadana, na calej jej
powierzchni. Geosyntetykow nie najenacihgat lub powodowa ich zawieszenia na wzgorkach (garbach)
lub nad dotami. Nie dopuszcza suchu maszyn budowlanych bezpdnio na uteonych geosyntetykach.
Nalezy je przykry gruntem nasypowym niezwtocznie po zéaiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaowtroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.
Szczegdblp uwag nalery zwrdci na:
- wlasciwe ucie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakmi wykonania robot

Czynndaci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania robét ok&ono w pkcie 6 OST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢al®.
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Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna cgstotliwosé badan i pomiarow

1 Pomiar  szerokai korpusy Pomiar tdmg, szablonem, fgto diugagci 3 m i poziomig lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szeroliei dna rowow prostych, w punktach gtébwnych tuku, co 100 m naatlk o
R =100 m co 50 m na tukach o<RLOO m

3 Pomiar rzdnych powierzchrlioraz w miejscach, ktore bugwatpliwosci
korpusu ziemnego

D

Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci powierzchn
korpusu

(o3}

Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar spadku  podinegol Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dngunktach vgtpliwych
rowu

~

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrga¢ dla kadej utazonej warstwy lecz
nie rzadziej ni w trzech punktach na 1000 marstwy

6.3.2.Szeroka¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie i r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowoéw

Szeroké¢ dna rowow nie me r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzgdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moagzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz
-3cmlub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesgj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenyta.

6.3.6.RO6wna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone 4metrowa, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrovy, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmomy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wiekszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadgwuntéw dla ktérych nie nmmma okréli¢
wskaznika zagszczenia nalg okresli¢ wskaznik odksztatceniay) zgodnie z normmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnyykonawca powinien przedstawi
Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, ¢ zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnabaty
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technicznej i zachowa swoje wtawosci w kontakcie z materiatami, ktéredrie oddziela lub wzmacnia
przez okres czasu nie krotszy od podanego w dokiameprojektowej i SST.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetiae wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostam odrzucone. i materialy nie spelnigce wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vifawe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakrevielkas¢ potracer za obniong jakose.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarapjest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

0Og0dlne ustalenia dotygze podstawy ptatrési podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
Zakres czynn&i objetych cem jednostkowy podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz
D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prajvektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanid&aymsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhanagania i badania

5. PN-5010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #ska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #tuoddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obgizenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotycge wykonania i
odbioru wykopdw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, oraz przgepimiotowej inwestycji.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaobiewodzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wys¢pujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakteryzowsasie grum nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnaosci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robo6t podano w OST DEO@21 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantovieh stateczn@& w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkdgdasynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcécia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrnym stopniu przydatrioi
do budowy nasypdéw byly odspajane oddzielnie, w dbamiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktaglarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimny by¢ bezpgrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkilad. O ilezymier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpiecgyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zag@szczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotrobiemnych powinno spetiia
wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét miarh

Minimalna warto §¢ | dla:

Strefa Autostrad i innych drég
drég
korpusu ekspresowych kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofl

powierzchni roboét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowygie spetniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci |, podanych w
tablicy 1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanigrodki,
o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmptacji Irynierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych ndgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadkfadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 03 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robo6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzergodndci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrattzegodln uwag nalezy zwrdck na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogatgaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igo zakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-02100K2 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrgoi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykop6w w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoldiktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) $ wymagania dotycge wykonania i
odbioru robd6t zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzag:szczaniem podia
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&unt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych i wojewddikaraz przy przedmiotowej inwestycji.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetma konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovgizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” fik4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢hie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopycic
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spgz nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w OST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \teejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia,jest maliwe wylacznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawid w osi drogi i w rzdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinnonazliwiaé
nachgniecie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegélgi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w Kktorym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét atym zakresie. Sposob wykonania musi¢ by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poaimby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@dub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez lreyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysgpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni pozonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycheduych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vgze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgistija zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcérpodtaze na g¢bokas¢ zaakceptowan przez Irzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelnigly wymagania obowkujgce dla gornej strefy korpusu, w §ko
koniecznej do uzyskania wymaganyckdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartoi
wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowé réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowamgzolrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiaa
nalezy kontynuowag do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podia (k)

Minimalna warto §¢ | dla:
Strefa Autostrad i Innych drog
drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
i bardzo ciezki

Gorna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiva 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoyg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag:szczenia nalsy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
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pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogo wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lkiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przgsi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, pimwvinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przezzazenie folii lub w inny

spos6b zaakceptowany przezyniera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania

kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podtga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czestotliwos¢
badan badan i pomiaréw

i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownd¢ poprzeczna | 10razy nalkm
4 | Spadki poprzeczneé |10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokeciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dig

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
Uksztattowanie osi Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dlg

6 planie” autostrad i drog ekspresowych, co 10dan d
pozostatych drog
7 Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnasé gruntu| rzadziej n raz na 600 fm
podiaza

19%)

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataania osi w plani
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokac koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10 cmi -5 cm.

6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)
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Nieréwndaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowg fata zgodnie z

normg BN-68/8931-04 [4].
Nieréwndaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy tata. Nierbwndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektowy
Z tolerangj £ 0,5%.

6.2.5.Rz¢gdne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesurngta w stosunku do osi projektowanej oceéj niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukeegj niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagsszczenia koryta i wyprofilowanego pode okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zggzczenia stosujeesporownanie wartici modutdéw odksztalcenia, to
wartas¢  stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszméce okrélonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [3] nie powinna lbywi¢ksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalyy badd& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rgych w
punkcie 6.2 powinny ky naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrOéwnanie i
powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” kt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i ropplaaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
— profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #tuoddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie pityt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enonawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclznej (OST) § wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robo6t zwranych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokat przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach krajowych i wojewddtkaraz przy przedmiotowej inwestycji.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejra@ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiim@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudg@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnychi].3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczrylegapcy na odpowiednim zggzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostalekreslenia podstawoweagszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagandgdlne” pkt 1.4 oraz w OST dotycych
poszczegodlnych rodzajow podbuddw z kruszyw stadmlemych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiim@go mechanicznie,

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbuddw z krwsgtabilizowanych mechanicznie podano w
OST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiim@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoach na podbudowy wykonywane metod
stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbude@vzasadnicg (gérrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnicz (dolmng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najgiszego ziarna
kruszywa nie mee przekracz&2/3 grubdci warstwy ukfadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.
Wymagania
e Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych | od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do10| do12 | do10| do 12 -15 [3]
2 Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wicej iz 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1
5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metag 0od30( 0d30 | od30( od30 . ; BN-64/8931
6 Scieralnag¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ calkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralné¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nig -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35
7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]
8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
wigce| nz -39 [11]
10 | Zawarté¢ zwigzkdw siarki w
przeliczeniu na S©%(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]
11 Wskanik nosnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud> 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03| 120 - 120 - 120 - [21]
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2.3.3.Materiat na warstwodsiczapca
2.3.3.Materiat na warstwodsiczapca

Na warstw odgiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Materiatl na warsteodcinajca
Na warstw odcinajca stosuje i
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowldknirg 0 masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.
2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaeiwosci kruszyw

Do ulepszania wigiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniavnayzdnych efektéw
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyniera.
Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanytlechanicznie

powinien wykazé sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognpboptymailnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki piytowe, ubijaki mechaniczne lub male walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidline” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi ageami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyiasie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatbw powinien odb§waic zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MQ00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podtaa

Podtaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychgstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nglsprawdzt wzorem:

Dis _ g (1)

d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz®elziarn warstwy podbudowy lub warstwy

odsyczapcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&ib&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub

odpowiednio dobran geowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych
czgstek gruntu, wyznaczagsz warunku:

s o g )
OQO
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥oziarn gruntu podia, w milimetrach,

Og- umownasrednica porow geowtokniny odpowiada@ wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowitdkninie w ildci 90% (m/m); warté parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowani@odbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢gdach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utiwsia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w
mieszarkach gwaranygych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfisakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania sfaisob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej
warstwy nie mee przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé byziazona w
sposOb zapewniggy oshgniccie wymaganych spadkow igdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada s§ z wigce] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i
zag:szczona z zachowaniem wymaganych spadkéwednygch wysokéciowych. Rozpoogie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiadwilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448[1(fnetoda Il). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnasé mieszanki kruszywa jestisiza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgottomieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o 10% jej
wartacsci, mieszank nalery osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinietdp@viadd& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.



55
5.5. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na iBptired
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozkladania i ggmrzania kruszywa jest wewy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Azaym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbo
warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka
zag:szczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powiniegyd takich materiatéw oraz sptu do mieszania,
rozkltadania i zagszczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytas 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mege przystpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipk@bnego
przez lrzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agioiem nasjpnej warstwy, powinna I8y utrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgeaezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obgza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatobw. Badania te
powinny obejmowéa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
. ) Maksymalna
g/hg;nalng liczba| howierzchnia
Al H a na dzienne _
Lp. Wyszczegolnienie bada dzialce robocze) ng:;g;\r/‘vgj%rgzo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000
. L dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywala

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. PrébKeiya
pobierad w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bagapowinny by na
biezagco przekazywane #ynierowi.
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6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiatlawilgotnasci optymalnej, okréonej wediug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda llpEtancy +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nigtiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia
nalezy oprzeé na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmiaz na 5000 flub
wedlug zalece Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalena& za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutlE, do pierwotnego modutu odksztaltcerta jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaev sposob losowy w obecfw
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwas¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i pomiaréw | Minimalna czestotliwosé pomiaréw
1 Szerokd¢ podbudowy 10razy na 1 km
) , . w sposéb cigly planografem albo ¢
2 Rownai¢ podiuna 20 m fat na kadym pasie ruchu
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzgedne wysokséciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kkaej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej .niraz ng
400 nt
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz
na 2000 rh
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach pa
- modut odksztatcenia kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na dde
- ugiccie spezyste 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@énia osi w planie natg wykona w punktach

gtéwnych tukéw poziomych.
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6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie miee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndaci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrows fatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukadwimny by zgodne z dokumentag)
projektows, z tolerangj = 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomedzy rzdnymi wysokadciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto
Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniei zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimal dut
z kruszywa g Wskaznik - Inimainy modu
Wskaému zagszcze]  Maksymalne ugicie | odksztal-cenia mierzony
Wog NiE ials nie sprzyste pod kotem, mm  pivta o srednicy 30 cm,
mniejszym | mniejszy MPa
niz
iz O od pierwszego| od drugiego
niz, % 40 kN 50 kN obcigzenia G | obchzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaawmjeksze odchylenia od olkdenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
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powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jereli szerokeé¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wgicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ¢y lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubg¢é do potowy szerok&i pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtorne zggzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstng
odpowiedna gfcbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatlem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgladu tych robot nagi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wgej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli noénos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robd6t poniesie Wykonawaadhudowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonamgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynn@i objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekatyr

2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarfgi
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie skiladu
ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotnéci



10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.

30.

PN-B-06714-18

PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie
nasgkliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. ddzanie

mrozoodpornéci metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi
siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©Ozaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zamie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci
w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

nateal do

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdaenawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa
nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaytku.
wymagania i ocena zgodst

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kwisz
stabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z
tlucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecznej (OST) § wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru robét zgzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokat przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach krajowych i wojewddikaraz przy przedmiotowej inwestycji.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staimlenego mechanicznie.
Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigaliwe” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego méxtrdae - jedna lub wicej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesnag nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostaleokreslenia podstawoweagszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudaneruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotysze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pumaw OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo|uig”2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw fantdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vsca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakdw albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztzgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycce sprgtu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.m&gania
0golne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowkaugzyw. Wymagania
0golne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-0a®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtaa

Przygotowanie podim powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

J&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszaniaskyw cementem, wapnem lub popiotami
przy WP od 20 do 30% lub powsj 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla tagisjlbudowy okrdi
SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Poovacz
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkesyat odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyaaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsz
Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnvagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w 304.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-0404Rodbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudaviruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentugmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z racep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogoélne” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) g wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robé6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t z@anych z
wykonywaniem podbudéw z ttlucznia kamiennego.

Podbudow z ttucznia kamiennego wykonujegszgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudow pomocnicaz,

- podbudow zasadnicz.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgia s¢ z jednej lub wicej
warstw nénych z ttucznia i kikca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okienia $ zgodne z obowkrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” fik4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgee robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@mjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
- kruszywo tamane zwykte: ttucie kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy naie uzy¢ nasgpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczenr od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier maze dopuyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbr spérdd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych wymagamostan okreilone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna liyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dkaeymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadejcz
- klasy Il'i 1l - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo gatunku co
najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicac® hiniejszej specyfikacji
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Tablica 1. Wymagania dla tlucznia iiitia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il Klasa lll
1 |[Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecej niz:
- w tluczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecgj niz: 30 35
2 Nasakliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yae]
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedabrg/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],| %
ubytku masy, nie wicej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedabrg/ch 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgedniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-
11112 [8], % ubytku masy, nie ggej niz:
- w klincu 30 nie bada si
- w ttuczniu nie bada § | nje bada s
Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iiitia w zalénosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]
Podbudowa
Lp. Wihasciwosci jednowarstwowa| Podbudowa
lub podbudowa | pomocnicza
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartéc¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gaej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej nk:
- w thuczniu i w klicu 75 65
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie weej niz:
- w tluczniu i w klicu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz:
- w tluczniu i w klicu 15 20
2 | Zawartgd¢ zanieczyszc#e obcych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu i w Klincu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [B],
% m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszc#e organicznych, barwa cieczy
wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa
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2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy g by¢ studzienna lub z
wodochkgu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego iptem wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujgcego spretu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozenia klinca,
¢) walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,
e) szczotek mechanicznych do usinig nadmiaru klica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich daikowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjéine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi agemi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze pod podbudow ttuczniows powinno spetni@ wymagania okrdone w OST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinna dytozona na podtzu zapewnigcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spuoistpod podbudow ttuczniows powinna by
utozona warstwa odcingga lub wykonane ulepszenie pozio

W przypadku zastosowania pauizy warstvg podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem padto
warstwy odcinajcej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagsiek drobnych,
wyrazony wzorem:

— <15
85
gdzie: Djs- wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstugy odcinajcej albo odgczapce),

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podtaa.

Geowldkniny przewidziane dozycia pod podbudow tluczniows powinny posiadéa aprobag
techniczm wydary przez uprawnionjednostls. W szczegdlnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymato
mechaniczna geowtdknin, uniemisviajgca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedni@S@iwosci
filtracyjne, dostosowane do uziarnienia pagi@runtowego.

Podbudowa powinna bywytyczona w sposob umldwiaj acy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektowg lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanipodbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiivia¢ nacagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie aby po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zagzczeniu
nie maze przekracza20 cm. Podbudowo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki
albo rowniarki. Grub& roztazonej warstwy liunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigreta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywalowane dwoma przejami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym 80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpogg si¢ od krawdzi i stopniowo przesuwasie pasami podiznymi, czsciowo
naktadagcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetzn
powinno rozpocg sie od dolnej krawdzi i przesuwé sie pasami podtenymi, czsciowo naktadajcymi sk,

w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej ppmywatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimmia kruszywa grubego. Do zmgczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnh8 kN/m, albo ptytow zag:szczarl
wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNR/rGrubg¢ warstwy lgnego kruszywa drobnego
powinna by taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszgnebego zostaly wypetnione kruszywem
drobnym. Jeeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowweakruszywa drobnego naie powtarzé
az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penestowarstw kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesurg¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
Ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzehbdi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kbyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigklnpstkowym
nie mniejszym i 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu @egczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Jereli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na iBptired
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spezbudowlany do rozktadania i zgggczania kruszywa jest vétawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatlu w stanie A7nym koniecznej do uzyskania wymaganej gkabo
warstwy po zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag;szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich materiatdw oraz spitti do rozkladania i
zag:szczania, jakiedug stosowane do wykonania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 rfi do 800 A, a diugdé nie powinna by
mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipik@bnego
przez lrzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed aglniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obogdany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgeaezuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdrizadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych badaé Inzynierowi w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt 2.3 i tablicach 1 i
2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegélnienie bada Minimalne ilosci | Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej pOdbb:zgmé n;zjedno
dziatce roboczej ()
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawart@¢  zanieczyszcze obcych W 2 600
3 | kruszywie

Zawartac¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

Scieralng¢ kruszywa

R 6000
Nasikliwos¢ kruszywa
Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu
Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych

i przy kazdej zmianiezrédia pobierania materiatdv

~NOo o b~

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierd w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na biegco przekazywane aynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrpeg ocer wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscig gwarantujcg zachowanie jakai robot i zawsze w
przypadku zmianyzrédta pobierania materiatdbw oraz na polecenigyniera. Probki do badapetnych
powinny by pobierane przez Wykonawev sposob losowy, w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce nanosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z theczni

kamiennego
Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiarow Minimalna czestotliwosé
pomiarow
1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1l km
. , . w sposob ¢gly planografen
2 Rownai¢ podiena albo co 20 m tat na kadym
pasie ruchu
Rownda¢ poprzeczna 10razy na 1l km
Spadki poprzeczné* 10 razy na 1l km
: co 100 m w osi jezdni i na j
5 Rzedne wysokéciowe kravedziach
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Cd. tablicy 4

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy: o
w 3 punktach na kalej dziaice

roboczej, lecz nie rzadziejmniaz
na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzjej
niz raz na 2000 f

8 Nosnaos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nie osi w planie natg wykona w punktach
gtébwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie miee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o0 co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrows fata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [11].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqny by zgodne z dokumentacprojektowy
z tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomédzy rzdnymi wysokaéciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub @agj niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7.Grubcs¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wgicej niz:
- dla podbudowy zasadnicze?2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotycce ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8ocsci podbudowy zasadniczej w zatesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy

Kategoria ruchu uzyciu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M . Witérny M ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkaosredni isredni 100 170
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Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocrinderzony ptyt o srednicy 30 cm, powinien
by¢ wigkszy od 50 MPa.
Zagszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oci#tsehia

M{ do pierwotnego modutu odksztatceMd. jest nie wekszy od 2,2.

MII
= < 22
Ile

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamarmiary
zostam wykonane na koszt Wykonawcy.

Jereli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wgcej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubgé, do polowy szerokiwi pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dehie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dbynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstng
odpowiedna gfcbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatlem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyrownane i ponownie zgggczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3azt
wykonaniu tych robot nagti ponowny pomiar i ocena gruim warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robo6t poniesie Wykonawaadiudowy tylko wtedy, gdy zaiménie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonaywgmodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttuczréarkennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektowy, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg piag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- roztozenie kruszywa,
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— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych
2.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie skladu

Ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie ksztaltu
ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.  d@zanie
nasgkliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.  d@zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d8zaniescieralngci
w bebnie Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famaneo
nawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa wig@chnia z

ttucznia kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie  utood
odksztalcenia nawierzchni podatnych i padiqrzez
obcigzenie ptyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénamawierzchni
planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckniej (OST) s wymagania dotyege
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kdstidkowej.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi mistopracowania szczegétowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rolbda
lokalnych drogach, ulicach, placach i chodnikach.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kblstklkowej.
Betonowy kostke brukowy stosuje si do nawierzchni:
— drég lokalnych i dojazdowych, zwlaszcza w strefiieszkania,
— ulic osiedlowych i zbiorczych,
— przystankow autobusowych, peronéwdagdw pieszo-jezdnych,
— placow ulicznych, parkingéw, wjazdéw do bram iagr placéw zabawowych,
— chodnikow, alei spacerowyctgiezek, pasay,
— $ciezek rowerowych,
oraz do umocnienia skarp, pasow dggth drdgsciekdéw, rowdéw, schodow, matej architektury drogawej
elementéw miejsc obstugi podidych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemeuoladany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdavibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonkib
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgemu s ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne
przystawanie elementow.

1.4.2. Krawgznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzigtsj jezdné od chodnika,
charakteryzujcy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dieggonie wieksz niz 1,0 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zagpienie, pontej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape wod.

1.4.4.0brzeze - element budowlany, oddzigdey nawierzchnie chodnikéw iggow pieszych od terenow
nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5. Spoina - odsp pomedzy przylegagcymi elementami (kostkami) wypetniony okienymi
materiatami wypeiniacymi.

1.4.6.Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu dtivasienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony oldtenymi materiatami wypetniagymi.

1.4.7.Pozostate okdenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” [9] pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[0] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [9] pkt 2.
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2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1 Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa memie nastpujgce cechy charakterystyczne, dghwae w katalogu producenta:

1.

odmiare:

a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),

b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej koisyjnej i warstwyscieralnej (gornej)
zwykle barwionej grub&ci min. 4 mm,

. barwe:

a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
wzér, ksztatt kostki: zgodny z ksztattami adtcaymi przez producenta (przyktady podano wyezhiku 1,

. wymiary, zgodne z wymiarami olélenymi przez producenta, w zasadzie:

a) dhugas¢: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokd¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugai, lecz nie mniej i 100 mm,
c) grubc¢: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi géglzoni : 60 mm, 80 mm i 100 mm
(zalecane grubsgi kostek podano w zgdzniku 2).
Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane gosabu uktadania i siatki spoin oraz
umazliwiaty wykonanie warstwy o szerokoi 1,0 m lub 1,5 m bez konieczw przecinania elementow
w trakcie ich wbudowywania w nawierzchni

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdovym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkonkdwym stosowanym na nawierzchniach drég,
ulic, chodnikow itp. okréa PN-EN 1338 [2] w sposoOb przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki bruljpwstalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania ha

zewretrznych nawierzchniach, mggych kontakt z salodladzajcg w warunkach mrozu

Zakcznik )
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 2 3 4
1 Ksztalt i wymiary
11 Dopuszczalne odchytki w mm od C Dlugas¢ Szerokét Grubdgé | Réznica pomg-dzy
zadeklarowanych wymiaréw kostki, dwoma po-miarami gru-
grubdci <100 mm +2 +2 +3 bosci, tej samej kostki,
>100 mm +3 +3 +4 powinna by <3 mm
1.2 Odchyiki ptaskéri i pofalowania C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypukiéé wiistos¢
> 300 mm), przy diugei pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm| 2,0 15
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odporn& na D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 1,0 kg/nd, przy
zamraanie/rozmraanie z udziatem czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
soli odladzajcych (wg klasy 3, zat.
D)
2.2 Wytrzymatd¢ na rozciganie przy F Wytrzymald¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady
roztiupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa
obciyzenia niszcgcego mniejszego 2250 N/mm dhugéci
roztupania
2.3 Trwaldg¢ (ze wzgédu na wytrzyma- F Kostki maj zadawalajca trwatos¢ (wytrzymaitac) jesli
tosé) spetnione g wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacja
2.4 Odporné¢ nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Bohmego,
wg zat. G normy — badani¢ wg zat. H mormy — badanie
podstawowe alternatywne
<23 mm <20 000mm¥5000 mm
25 Odpornéé na pdlizg/paslizgnigcie | a) jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wana
lub polerowana — zadawadap odpornéc,

b) jesli wyjatkowo wymaga si podania warteci
odporndci na pglizg/paslizgniccie — naley
zadeklarowé minimalm jej wartcg¢ pomierzon wg zat. |
normy (wahadtowym przyegrlem do badania tarcia)




cd.

1 2 | 3 ] 4
Aspekty wizualne

3.1 Wyghd J a) gbrna powierzchnia kostki nie powinna higs
i odpryskow,

b) nie dopuszcza srozwarstwi@é w kostkach
dwuwarstwowych,

c) ewentualne wykwity niessuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J a) kostki z powierzchni o specjalnej teksturze —
producent powinien opisaodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki powinnycby
poréwnane z prokkproducenta, zatwierdzemprzez
odbiore;,

3.3 | Zabarwienie (barwiona me by c) ewentualne rinice w jednolitéci tekstury lub

warstwascieralna lub caty element) zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami we

wiasciwosciach surowcéw i zmianach warunkow
twardnienia nie guwazane za istotne

W przypadku zastosowekostki na powierzchniach innychznprzewidziano w tablicy 1 (np. na
nawierzchniach wewtrznych nie narzonych na kontakt z splodladzajcs), wymagania wobec kostki
nalezy odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN-1338 [2].

Kostki kolorowe powinny by barwione substancjami odpornymi na dzialanie ciggw
atmosferycznychgwiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkalioym.in. cementu, ktéry przy
wypetnieniu spoin zaprawcementowo-piaskoy nie maze odbarwia kostek). Zaleca si stosowanie
srodkow stabilnie barwgcych zaczyn cementowy w kostce, np. tlerddaza, tlenek chromu, tlenek tytanu,
tlenek kobaltowo-glinowy (nie natg stosowd do barwienia: sadz i barwnikow organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatyctam) mog pojawi sie ha powierzchni kostek w
pocatkowym okresie eksploatacji. Powstapne w wyniku naturalnych proceséw fizykochemiczanyc
wystepujacych w betonie i zanikajw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Skladowanie kostek

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostkmog by¢ skiadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podie powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieficzo naley stosowd nastpujace
materiaty:
a) na podsypk piaskowy pod nawierzchmgi
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [4], odpowiagg) wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,072) mm, mieszankdrobry granulowan (0,075-4) mm albo miat (64) mm,
odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11112 [3],
b) na podsypk cementowo-piaskogvpod nawierzchgi
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugaingpetniaicego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113 [4], cementu powszechnegaku spetniagcego wymagania PN-EN
197-1 [1] i wody odmiany 1 odpowiadagj wymaganiom PN-88/B-32250 [5],
c) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypcekoiag]
— piasek naturalny spetnigly wymagania PN-B-11113 [4] gatunku 2 lub 3,
- piasek tamany (0,072) mm wg PN-B-11112 [3],
d) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce ceaveo-piaskowej
— zapraw¢ cementowo-piaskoavl:4 spetniajcg wymagania wg 2.3 b),
e) do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzahaipodsypce cementowo-piaskowej
- do wypetnienia gornej e4ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowdé drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczeyoaj(np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetazg
wymagania norm lub aprobat technicznych, wdgle odpowiadacych wymaganiom OST D-
05.03.04a [16],
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- do wypetnienia dolnej e#ci szczeliny dylatacyjne] natg stosowa wilgotna mieszank
cementowo-piaskoav 1:8 z materialdbw spetniggych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat
zaakceptowany przeziyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa sie na podigu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienieiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [6].

2.4. Krawezniki, obrzeza i scieki

Jeli dokumentacja projektowa, SST lub zymier nie ustal inaczej, to do obramowania
nawierzchni z kostek mna stosowa
a) krawezniki betonowe wg OST D-08.01.01a [17],

b) obrzeza betonowe wg OST D-08.03.01 [19],
c) krawezniki kamienne wg OST D-08.01.02a [18].

Przy kravgznikach mog wystpowa’ scieki wg OST D-08.05.00 [20].

Krawezniki, obrzeza i scieki mogy by¢ ustawiane na:

a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej, speltyah wymaganiawg 2.3a i 2.3 b,
b) tawachzwirowych, ttuczniowych lub betonowych.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przechowywane na skfadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajow, odmian i wielkd. Nalezy uktada je z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych.

Kruszywo i cement powinny Bysktadowane i przechowywane wg 2.3.

2.5. Materialy do podbudowy utaonej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacjiojgktowej, powinny odpowiada
wymaganiom wtéciwej OST lub innym dokumentom zaakceptowanym piaeyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”j&t 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej peoodbywé sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu gdzen ukladajcych (uktadarek), sktadgjych sé z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie,zgltego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsogdch
utozenia; uradzenie to, po skaczonym ukiadaniu kostek, mioa wykorzysta do wmiatania piasku w
szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek moa stosowa specjalne naezlzia trgce (np. przycinarki, szlifierki z
tarcz).

Do zagszczania nawierzchni z kostki naje stosowdé zagszczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzirng elastomerow, chronjce kostki przedcieraniem i wykruszaniem namn

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmiedpowiadd wymaganiom
wiasciwych OST, wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokentom (normom PB i BN, wytycznym

IBDiM) wzglednie opracowanym SST zaakceptowanym przegniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i ampnaley stosowa betoniarki.
Do wypetniania szczelin dylatacyjnych najestosowa sprzit odpowiadajcy wymaganiom OST

D-05.03.04a [16].

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” [9] pkt 4.
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4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mag by¢ przewaone na paletach - dowolnymérodkami
transportowymi po osggnicciu przez beton wytrzymadoi na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w
trakcie transportu powinny byabezpieczone przed przemieszczaniemsizkodzeniem.

Jako srodki transportu wewgtrzzaktadowego kostek n&odki transportu zewgtrznego mog
stuzy¢ wézki widtowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku paletsnadki transportu
mozna wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny dgpinane te&mami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecagjmi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu.edagj palecie zalecagsikiad& do 10 warstw kostek
(zaleznie od grubéci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wsiteo od 1200 kg do 1700 kg.
Pazgdane jest, aby palety z kostkami byly wysytane dbiorcy srodkiem transportu samochodowego
wyposaonym w dwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Krageniki
betonowe naley uktad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazd{rawezniki kamienne
nalezy ukltada& na podktadkach drewnianych, didga w kierunku jazdy. Krawzniki i obrzeza powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniemszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiesagih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Cement powinien kyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalewe lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych wma transportow@ dowolnymi
srodkami transportu w fabrycznie zamétych pojemnikach lub opakowaniach, chemych je przed
zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposéb odpowiadaly wymaganiom wigciwej OST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogdélne” [9] pkt 5.
5.2. Podiae i koryto

Grunty podiga powinny by niewysadzinowe, jednorodne i éme@ oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przeraaia, zgodnie z dokumentagjrojektows.

Koryto pod podbudowlub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiarii D94.01.01 [10].

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumegtaigjjektowy

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna dygodna z dokumentacjprojektows lub SST (przyktady
konstrukcji nawierzchni podagabkczniki 3 i 4).
Konstrukcja nawierzchni nie obejmowa utozenie warstwy écieralnej z betonowej kostki
brukowej na:
a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej orabpddwie,
b) podsypce piaskowej réaielonej bezpgrednio na podku z gruntu piaszczystego o wsgkiku
piaskowym WPR= 35 wg [7].
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem podbudowy, podsypki
cementowo-piaskowej i wypetnieniem spoin zapr@@mentowo-piaskoay obejmuj:
wykonanie podbudowy,
wykonanie obramowania nawierzchni (z kegnikdw, obrzey i ew. sciekow),
przygotowanie i roielenie podsypki cementowo-piaskowej,
utozenie kostek z ubiciem,
przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypmiig nj szczelin,
wypetnienie szczelin dylatacyjnych,
pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

NoohkwbE
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Przy wykonywaniu nawierzchni na podsypce piaskowegistawowych czynioi jest mniej, gdy
nie wystpuja zwykle poz. 1, 6 i 7, a poz. 3 dotyczy podsypligkiowej, z& poz. 5 - wypetnienia szczelin
piaskiem.

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstva betonowej kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentagprojektova.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom wiéciwej OST, np.:
a) D-04.01.0%04.03.01 ,Dolne warstwy podbudow oraz oczyszczeskeopienie” [10],
b) D-04.04.06-04.04.03 ,Podbudowy z kruszywa stabilizowanego raa@znie” (z kruszywa naturalnego

lub tamanego) [11],

c) D-04.04.04 ,Podbudowa z tlucznia kamiennego” [12],

Inne rodzaje podbuddéw powinny odpowiddaymaganiom norm, wytycznych IBDIM lub
indywidualnie opracowanym SST zaakceptowanym pizgmiera.

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert rgodny z dokumentacprojektows lub SST.

Jali dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieficto materiaty do wykonania obramaiwa
powinny odpowiadawymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie krawznikow, obrzey i ew. wykonaniesciekdw przykrawznikowych powinno by
zgodne z wymaganiami zawartymi w OST D-08.01.074,[@8.01.02 a [18], D-08.03.01 [19] i D-08.05.00
[20].

Krawezniki i obrzeza zaleca si ustawi@ przed przysipieniem do uktadania nawierzchni z kostki.
Przed ich ustawieniem, pgdane jest utzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szerégo
nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kragnikow lub obrzey.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grulsé powinny by zgodne z dokumentacprojektowg lub SST.

Jali dokumentacja projektowa lub SST nie ustala irfta grubdé podsypki powinna wyno&ipo
zag;szczeniu 35 cm, a wymagania dla materiatdbw na podsyplowinny by zgodne z pktem 2.3.
Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej gédbpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk piaskowg nalezy zwilzy¢ wods, rownomiernie rogieli¢ i zagsci¢ lekkimi walcami (np.
recznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgottd optymalnej.

Podsypk cementowo-piaskogv stosuje & z zasady przy wygpowaniu podbudowy pod
nawierzchm z kostki. Podsypk cementowo-piaskoyv przygotowuje & w betoniarkach, a nagmnie
rozéciela s¢ na uprzednio zwhonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspoiczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
- wytrzymaiaci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotn& uktadanej podsypki powinna &yaka, aby pdcisnigciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywataesi nie byto na dionisladow wody, a po nagiieciu palcami podsypka
rozsypywata si. Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wepzz uktadanie nawierzchni
z kostek od 3 do 4 m. Rézdelona podsypka powinna &ywyprofilowana i zagszczona w stanie
wilgotnym, lekkimi walcami (np.gcznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jali podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHonaskowej to po zawatowaniu
nawierzchni nalgy jg polac wodg w takiej ilasci, aby woda zwityta cah grubag¢ podsypki. Rogcielenie
podsypki z suchej zaprawy m®wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirapravy musi by zakaczone przed
rozpoczciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych
5.7.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orasel@a ich ukladania

Ksztatt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2@az dese ich
uktadania (przyktady podano w zat. 5) powinny ®godne z dokumentacjprojektows lub SST, a w
przypadku braku wystarczgych ustalé Wykonawca przedklada odpowiednie propozycje do
zaakceptowania fiynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztatloru, sposobu ukfadania i



80
wytworni kostek, lmynier maze poleck Wykonawcy utgenie po 1 rh wskpnie wybranych kostek,
wytacznie na podsypce piaskowej.

5.7.2.Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa& przy
temperaturze otoczenia niezsaej nz +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni & w ciggu dnia
temperatura utrzymujeesiv granicach od @ do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewanegprzymrozki
kostlke nalery zabezpieczy materialami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmaitze stomy, papitp.).

Nawierzchng na podsypce piaskowej zalecawsykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnacbwykonana z elementéw o jednakowej grétioNa
wiekszym fragmencie robot zaleca sitosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej
niedopuszczalneggsézne odcienie wybranego koloru kostki.

Ukfadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie ¢czne zaleca i wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwiaszcza
skomplikowanych pod wzgtlem ksztattu lub wymagggych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni
oraz r@nych wymiarow i ksztattow kostek. Uktadanie kospekvinni wykonywa przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztatcie, tak
aby uktadarka mogta przenésiz palety warstw ksztattek na miejsce ich uenia z wymagan
doktadndcia. Kostka do uktadania mechanicznego niezenmiet duzych odchytek wymiarowych i musi
by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tizada na palecie w odpowiedni wzor, bez delta
potowek i dziewatek, przy czym kada warstwa na palecie musidgtobrze przesypana bardzo drobnym
piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. UWdaie mechaniczne zawsze must lwysparte prac
brukarzy, ktérzy uzupetnigj przerwy, wyrabiaj tuki, doktadaj kostki w okolicach studzienek i
kraweznikdw.

Kostke uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania
podsypka zagszcza Sj.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzeh infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw
itp.) powinna trwale wystawiaod 3 mm do 5 mm powgj powierzchni tych ugdzer oraz od 3 mm do 10
mm powyzej koryteksciekowych ciekdw).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgamikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy
kostkowe wyk@czeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewak, majcych wszystkie kragdzie réwne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattenietypowych wymiarach, wadnprzestrzé
uzupelnia si kostky cietg, przycinam na budowie specjalnymi nadziami trgcymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarcz itp.).

Dzienry dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe] zaskcaakaczye
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzatmipodsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu
dla ubicia kostki ulgonej na stale. Przed dalszym wznowieniem robét,wiaarycznie ul@ong
nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebra i usury¢ wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nafy przeprowadzi za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgn
z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni niégnoarzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nakly prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jejsrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualnerdwndci powierzchniowe mag byé
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzéme peknicte) naley wymienic na kostki cate.

5.7.5.Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.7.5.1.Spoiny
Szeroké¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.
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W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zalecag saby osie spoin
pomiedzy diuizszymi bokami tych kostek tworzyly z asilrogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonegata
prostego pongidzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunkudipapodtiznego nawierzchni.

Po utaeniu kostek, spoiny natg wypeni:

a) piaskiem, spetnigtym wymagania pktu 2.3 c),sfenawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) zapraws cementowo-piaskoyy spetniagca wymagania pktu 2.3 d), §& nawierzchnia jest na podsypce
cementowo-piaskowe;.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustmgy piasku i wmieceniu go w spoiny na
sucho lub, po obfitym polaniu wad wmieceniu papki piaskowej szczotkami wdylie rozgarniaczkami z
piérami gumowymi.

Zapraw cementowo-piaskogvzaleca s przygotowa w betoniarce, w sposéb zapewn@j jej
wystarczagca ptynnas¢. Spoiny mana wypetné przez rozlanie zaprawy na nawierzeghnnagarnianie jej
w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrgomowymi. Przed rozpoeziem zalewania kostka
powinna by oczyszczona i dobrze zwilna wod. Zalewa powinna catkowicie wypetgpoiny i tworzy
monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskogvnalery zabezpieczy przed zalaniem gi
szczeliny dylatacyjne, wkladgj zwiniete paski papy, zwitki z workdéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskogv nawierzchng nalezy starannie oczgic;
szczegOlnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolgrohwi z r&znymi deseniami uktadania.

5.7.5.2.Szczeliny dylatacyjne

W przypadku ukladania kostek na podsypce cementoaskowej i wypetnianiu spoin zapraw
cementowo-piaskogy nalery przewidzi€ wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegtmch zgodnych z
dokumentagj projektows lub SST wzgldnie nie wekszych nk co 8 m. Szerok& szczelin dylatacyjnych
powinna umaliwia¢ przegcie przez nie przemieszazavywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni
w okresie letnim, lecz nie powinna dyniejsza ni 8 mm. Szczeliny te powinny bywypetnione trwale
zalewami i masami okénymi w pkcie 2.3 e). Sposob wypetnienia szczgliowinien odpowiada
wymaganiom OST D-05.03.04a [16].

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne rglstosowa dodatkowo w miejscach, w ktérych wygtje
zmiana sztywngi podiaza (np. nad przepustami, przy przyczétkach mostowyehd szczelinami
dylatacyjnymi w podbudowie itp.). Zaleca siykonywa szczeliny podtane przysciekach wzdha jezdni.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionynskpem mana oddé do wytku
bezpdrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigrgfmi zapraw cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalg przykry warstwy wilgotnego piasku o gruloi od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywa ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywietygodni (przy temperaturzeedniej
otoczenia nie riszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierdehmalezy oczysci¢ z piasku
i mozna oddé do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlf®] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyska
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
- certyfikat zgodnéci lub deklaragg zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badaech
charakterystycznych kostek, w przypadigdania ich przez tryniera,
- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewegtrznych kostek wg pktu 2.2.2.),
b) w zakresie innych materiatbw
— sprawdzenie przez Wykonawecech zewstrznych materialtdw prefabrykowanych (krexmikdw,
obrzezy),
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- ew. badania wkziwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okome w normach, ktére buglz
watpliwosci Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow w czasie rob6t nawierzchniowych z koptsdaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Lp. Wysz’c_zegél_nie,nie Czestotliwosé bada Wartosci dopuszczalne
badan i pomiaréw
1 Sprawdzenie podia i koryta Wg OST D-04.01.01 [10]
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytychnygymienionych w pkcie 5.4
3 Sprawdzenie obramowar)iszg OST D-08.01.01a [17]; D-08.01.02 [18];
nawierzchni D-08.03.01 [19]; D-08.05.00 [20]
4 Sprawdzenie podsypki (przymiaremiezaca kontrola w 10 punktagWg pktu 5.6; odchytki od

liniowym lub metod niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubad, | projektowanej grubici +1 cm
spadkow i cech konstrukcyjnych |w
porbwnaniu  z  dokumentag

projektowy i specyfikacy

5 Badania wykonywanii kostki
nawierzchni z
a) zgodnd¢ z  dokumentagj| Sukcesywnie na kalej dzialce

projektowy roboczej
b) potozenie osi w planigCo 100 m i we wszystkichPrzesunjcie od osi projektowanegj
(sprawdzone geodezyjnie) punktach charakterystycznych |do 2 cm
c) rzedne wysokéciowe| Co 25 m w osi i przy kragdziach| Odchylenia:
(pomierzone instrumenteporaz  we wszystkich punkta¢hl cm; -2 cm
pomiarowym) charakterystycznych
d) réwnaos¢ w profilu podhznym| Jw. Nieréwndci do 8 mm

(wg BN-68/8931-04 [8] tat
czteromet-row)

e) réwnaos¢ w przekrojul Jw. Przéwity miedzy fag a po-
poprzecznym (sprawdzona ga wierzchni do 8 mm
proflowa 2z po-ziomnig i
pomiarze przewitu Kkli-nem
cechowanym oraz przymiargm
liniowym wzglednie metod
niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzdriav. Odchytki od do-kumentacji pro
metod; niwelacji) jektowej do 0,3%

g) szeroka¢ nawierzchni Jw. Odchyiki od sze-rokéai projekto-
(sprawdzona przymiarem wanej do+5 cm
liniowym)

h) szerokd¢ i gtebokas¢ | W 20 punktach Wg pktu 5.7.5
wypetnienia spoin i szczelircharakterystycznych dzienngj
(ogledziny i pomiar przymiaremdziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu dtug.
10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostelontrola biezagca Wg dokumentacji projektowej lyb
i desenia ich utzenia decyzji Inzyniera

—

6.4. Badania wykonanych robét
Zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni
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Lp. Wyszczegolnienie badai Sposob sprawdzenia
pomiarow

1 Sprawdzenie  wygtlu zewrtrznegol Wizualne sprawdzenie jednorodiesd wygladu, prawidtowdci
nawierzchni,  krawznikobw, obrzey, | desenia, kolorow kostek, g, plam, deformacji, wykrusze

sciekow spoin i szczelin
2 Badanie polzenia o0si nawierzchniGeodezyjne sprawdzenie péémia osi co 25 m i w punktach
w planie charakterystycznych (dopuszczalne przegtai wg tab. 2, Ip|
5b)

3 Rzdne wysokéciowe, rownd¢ podhwzna| Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystychngwg
i poprzeczna, spadki poprzeczne|nietod i do-puszczalnych wagth podanych w tab. 2, Ip. od bc
szerokdé do 5g)

4 Rozmieszczenie i szerako spoin|Wg pktu 5.5i5.7.5
i szczelin w nawierzchni, pordzy
kraweznikami, obrzeéami, sciekami oraZ
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [9] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowestki
brukowej.

Jednostki obmiarowe robot towarzysygch budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpwe
(podbudowa, obramowanie itpg gstalone w odpowiednich OST wymienionych w pkt&achi 5.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” [9] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podta i wykonanie koryta,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod kganiki, obrzeza, scieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchni
- ewentualnie wypetnienie dolnejgzi szczelin dylatacyjnych.
Odbior tych robot powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga
0golne” [9] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [9] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
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— przygotowanie podta i wykonanie koryta,
- dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie podsypki,
— ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,
— utozenie i ubicie kostek,
— wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwexzchni,
- pielegnacg nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

Cena wykonania 1 n nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obggnurobot
towarzysacych (jak: podbudowa, obramowanie itp.), kt6re powi by ujete w innych pozycjach
kosztorysowych, a ktérych zakres jest élaay przez OST wymienione w pktach 5.4 i 5.5.

9.3. Sposbb rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét oklenych niniejsa OST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktéreg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezlzgdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoerabdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. ¢ 1. Sklad, wymagania i kryteria
zgodndci dotyczce cementu powszechnegoytku

2.  PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagan metody
bada

3. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa dam do
nawierzchni drogowych

4. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa turdne do
nawierzchni drogowych; piasek

5.  PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie  svska
piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enanawierzchni

planografem i tat
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji techknigy (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zgkanych z ustawieniem krganikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&not przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
ustawieniem kragznikow:
— betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwyklej,
betonowych na tawie tltuczniowej lutwvirowej,
betonowych wtopionych na tawie betonowajjrowej lub ttuczniowej,
betonowych wtopionych bez tawy, na podsypce piagkdwb cementowo-piaskowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielhce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganoigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs
— krawgzniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania tawy pod kramniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia se nastpujace typy krawznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zalezndéci od ksztaltu przekroju poprzecznego raria st nastpujgce rodzaje kragznikow betonowych:
— prostoktnesciete - rodzaj,a”,
— prostoktne - rodzaj ,b".
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2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kraggnikow betonowych, rozedia st odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli gina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia kraanika betonowego ulicznego (U), prosgtikego (b), jednowarstwowego
(1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/52100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztatt i wymiary

Ksztalt kravgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchyiki wymiaréw kraanikow betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,.a”
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikow
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Tablica 1. Wymiary krawznikdw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraw eznikdw, cm
kraweznika | kraweznika | | b h c d r
20 30 min. 3| min. 12
U a 100 15 max. |max. 15 1.0
7
15 20
D b 100 |12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikdéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny ky bez rys, pknig¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kradzie elementow powinny byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchriwgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekraczavartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kakow betonowych

Dopuszczalna wielkéé
Rodzaj wad i uszkodzé wad i uszkodza
Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w2 3
mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

P .
. 7 . "niedopuszczalne
uszkodzenia gorne §cieralne), mm

krawedzi i naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Skltadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajoéw, odmian, gatunkow i wiedko

Krawezniki betonowe naley uklada& z zastosowaniem podkladek i przekladek drewnianych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dtugé¢ min. 5 cm weksza ni szeroké¢ kraweznika.
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2.4.4 Beton i jego skfadniki

2.4.4.1 Beton do produkcji kragenikdw

Do produkcji krawznikow nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W
przypadku wykonywania kraggnikéw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa keanikdw powinna
by¢ wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssie:

— nasikliwoscig, ponizej 4%,
— Scieralndcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dgat@14 mm,
— mrozoodpornécig i wodoszczelngécia, zgodnie z norasnPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niezszej n¢ ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, datwn marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiaddwymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lpementem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiaddwymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraggniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PMO&50 [2], ktérego skiadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy ttuczniowej - tluczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylataggfnyna gogco, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technéjz
3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazguwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgiélne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada naleey na érodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaza sciany srodka transportowego wiej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiesagih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas: zalewowg nalezy pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport pamini
odbywa& si¢ w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzenienghimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szeroki
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagiszczenia dna wykonanego koryta pod g¢agowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno ldyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawazwirowa

tawy zwirowe o wysokéci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie koryta
zwirem i zagszczenie go polews; wod.

tawy o wysokeéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zgggczajc
poszczegdlne warstwy.

5.3.2.tawa tluczniowa

tawy naley wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Thuczer nalery starannie uldi polewajc wody. Gorrg powierzchng tawy tluczniowej nalgy
wyrowna: klincem i ostatecznie zegric.

Przy grubéci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.3.3.tawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowd szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonuje¢ siv szalowaniu. Beton régielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
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zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymemalstosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypeinione bitumiczg mag zalewov.

5.4. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania krasnikdw

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkicstalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgldu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwickszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu krawznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub ttuczniowe;j

Ustawianie krawznikdw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowe;j

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4 Wypehnianie spoin

Spoiny krawznikéw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalgy wypetnic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoygy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgaikow
zapravg cementowo-piaskosvstosuje si wytacznie do krawznikdéw ustawionych na fawie betonowe;.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wplywami temperatury kragniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej spoinach
zalanych zapragvnalezy zalewa co 50 m bitumiczy mag zalewows nad szczelip dylatacyjm fawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéraadania materiatdw przeznaczonych
do ustawienia kraggnikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzewystpujgcych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dhugo i glebokasci uszkodzé nalezry wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadseia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pglprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubng zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w naraach elementdéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego naim i
zmierzenia odchytek z doktad§mg do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych pregwianiu kravgznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie wtaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod tgw
Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
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Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podtaa powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni taw z dokumenggoiojektows.
Profil podheny gérnej powierzchni tawy powinien byggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m tlawy.
Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokeci projektowanej.

c) Rownd¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; irzez przytgenie w dwoch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gorm powierzchn fawy i przytazong tata nie mae przekracza 1 cm.

d) Zagsszczenie faw.
Zageszcezenie taw badaesiv dwdch przekrojach na kde 100 m. Ltawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z ttucznia, badane prdlwyjecia poszczegdlnych ziarn tlucznia, nie powinny patavna wyjcie
ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kraggnikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczykrameznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosit 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide
100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy goérra powierzchm kraweznika i
przytozong tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin bada¢sco 10 metrow. Spoiny musdy¢ wypetnione catkowicie na
petrg glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowg jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod fagy
wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie fawy,
— wykonanie podsypki,
- ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
- wypetnienie spoin kragnikbw zaprawy,
— ew. zalanie spoin magzalewow,
— zasypanie zewgtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&iwonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytite
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. todye pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhealo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@alo nawierzchni drogowych.
Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggdku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspd6lne wymaganbadania
15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdelementy nawierzchni drog, ulic,
parkingbw i torowisk tramwajowych. Kradniki i obrzeza
chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty
17 Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@riEprojekt - Warszawa, 1979 1982 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji techknigj (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zekanych z ustawieniem krgwanikow betonowych wraz z wykonaniem taw.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) jest matamig®@mocniczym do opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&not przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem i odbiorem ustawienia kreaikow betonowych typu ulicznego i typu drogowego
(wtopionych) na tawach betonowyctwirowych, ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kraweznik betonowy - prefabrykat betonowy, przeznaczony dddzielenia powierzchni
znajdupcych sé na tym samym poziomie lub naznych poziomach stosowany: a) w celu ograniczarba lu
wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej, b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w
pofaczeniu z innymi krawznikami, c) jako oddzielenie pogdzy powierzchniami poddanymi ndym
rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kragznika okré&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiadé wymiar rzeczywisty w okridonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obovgizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigoine”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgee robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycge materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektowy

Materiaty do wykonania robdt powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
SST.

2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdw na tawach mma stosowéanastpujgce materiaty:
— krawgzniki betonowe,
— piasek na podsyghk do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
— Wodk,

— materiaty do wykonania tawy.
2.2.3.Krawezniki betonowe
2.2.3.1. Wymagania ogolne wobec kegnikdw

Krawezniki betonowe mog mie¢ nastpujace cechy charakterystyczne:
— krawgznik moze by produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,
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b) z r&znych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukgypn@z w warstwiescieralnej (ktora na
catej powierzchni deklarowanej przez producentao jgowierzchnia widoczna powinna réie
minimalrg gruba¢ 4 mm),

— skasne krawedzie kraveznika powyej 2 mm powinny b okreslone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

— kraweznik moze mig profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorycheniuwzgekdnia sé przy
okreslaniu wymiaréw nominalnych kraginika); zalecana diugé prostego odcinka kraynika wraz ze
zlgczem wynosi 1000 mm,

— powierzchnia krawznika maze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébemicznej,

— ptaszczyzny czotowe kraymikdw mogy by¢ proste lub uksztattowane w sposéb utatydgjuktadanie
lub ryglowanie (przyktady w zat. 1),

— krawezniki tukowe mog by¢ wykonane jako wypukte lub wédte (przyktady w zat. 2),

— rozr&nia sk dwa typy krawznikow (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znagiyjch sk na ré&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),
b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajych sé na tym samym poziomie (np. jezdni i
pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kyavikdw

Wymagania techniczne stawiane kgamikom betonowym okrga PN-EN 1340 [5] w sposéb
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do stesda w
warunkach kontaktu z spbdladzajca w warunkach mrozu

Lp. Cecha ‘ Zaicznik | Wymagania
1 Ksztalt i wymiary
1.1 Wartdci dopuszczalnych C Dlugas¢: £ 1%,>4 mm i< 10 mm
od-chytek od wymiaréw Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nomi-nalnych, z - dla powierzchni: £ 3%z 3 mm,<5 mm,
doktadndciag do milimetra - dla innych cgsci: + 5%,>3 mm, <10 mm
1.2 Dopuszczalne odchyiki od C
ptaskgci i prostoliniowdci,
dla dluggci pomiarowej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odporn& na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 1,0 kg/nd,
rozmraanie z udziatem soli przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fn
odladzajcych
2.2 Wytrzymaté¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna zt§apojedynczy
(Klasa wytrzymatéci wytrz. wytrzymatée, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentacji 1 3,5 >2.8
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 >4.8
2.3 | Trwatd¢ ze wzgkdu na F Krawezniki maja zadawalajca trwatcs¢ (wytrzymatac)
wytrzymataié jesli spetnione 8 wymagania pktu 2.2 oraz poddawage 9
normalnej konserwacji
2.4 | Odporné nascieranie GiH Odpornd przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngxi ustalona Klasa | szerokiejsciernej, Bdhmego,
w dokumentacji projektowej odpor- | wg zat. G normy wg zatl. H normy —
lub przez Iyniera) nosci — badanie badanie alternatywne
podstawowe
1 Nie okrela sk Nie okrela sk
3 <23 mm < 20000 mmY5000 mrd
4 <20 mm < 18000 mri¥5000 mm
2.5 | Odporné na pglizg/ a)jesli gorna powierzchnia kragenika nie byla
poslizgnigcie szlifowana i/lub polerowana — zadawatsg odporné,
b)jesli wyjatkowo wymaga s podania wartei
odporndci na pglizg/paslizgniccie — naley zadekla-
rowat minimalry jej warté¢ pomierzoa wg zat. |
normy (wahadtowym przyeglem do badania tarcia),
c) trwatos¢ odporndci na pglizg/pacslizgniecie w nor-
malnych warunkachaytkowania krawznika jest zada
walajgca przez caly okreszytkowania, pod warunkien
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wihasciwego utrzymywania i gdy na znaczneg&d nie
zostato odstomte kruszywo podlegage intensyw-
nemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J a)powierzchnia kragznika nie powinna mie rys i
odpryskoéw,

b) nie dopuszcza si rozwarstwi@ w kraweznikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3.2 Tekstura J dBrawezniki z powierzchni o specjalnej teksturze
producent powinien okéé¢ rodzaj tekstury,

b)tekstura powinna Wy poréwnana z prébkamj
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizize
odbiore;,

c)réznice w jednolitéci tekstury, spowodowange
nieuniknionymi zmianami we wigiwosci surowcow i
warunkow twardnienia, nigsiwazane za istotne

3.3 Zabarwienie J darwiona mae by warstwascieralna lub caty element],

b) zabarwienie powinno Ry poréwnane z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizize
odbiore;,

c) réznice w jednolitéci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wkgiwosci surowcow lub
warunkéw dojrzewania betonu, nig siwazane za
istotne

W przypadku zastosouikraweznikbw betonowych na powierzchniach innych przewidziano w
tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wegtrznych, nie naramnych na kontakt z sol odladzajca),
wymagania wobec kraynikdéw nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Sktadowanie kranikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajéw, ksztatltdw, cech fizycznyehechanicznych, wielldei, wygladu itp.

Krawezniki betonowe natey uktad& z zastosowaniem podkiadek i przekiadek drewnianych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok& 5 cm, dtugéci min. 5 cm wgkszej od szerokai kraweznika.

2.2.4 Materiatly na podsypki do zapraw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieficzo naley stosowd nas¢pujace
materiaty:
a) na podsypkpiaskove
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
—piasek ftamany (0,075+2) mm, mieszarnkobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypk cementowo-piaskoyi do zapraw
—mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spelo@gjo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113 [10], cementu 32,5 spelneggo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1
odpowiadajcej wymaganiom PN-88/B-32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowg, powinno odbywé sic na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienigiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod kraginik nalezy stosow4, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wgEMN206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-
88/B-06250 [6],
b) tawy zwirowej —zwir odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11111 [8],
c) tawy tluczniowej — ttucze odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9].
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwirywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1]
pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada naleey na érodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaza sciany srodka transportowego wiej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatdw

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiesagjh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odkiysia w
warunkach zabezpiecazaych przed uszkodzenienginéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MX00 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposbéb wykonania rob6t powinien¢bzgodny z dokumentagjprojektows i SST. W przypadku

braku wystarczagpych danych mina korzystd z ustalé@ podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w za¢znikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie fawy,
3. ustawienie krawznikow,
4. wypelnienie spoin,
5. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do robét naky, na podstawie dokumentaciji projektowej, SST wekaza
Inzyniera:
— ustalt lokalizacg robot,
— ustali dane niezédne do szczeg6towego wytyczenia robot oraz ustaléanych wysok@iowych,
— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragrodze itd.
— ustalé materiaty niezbdne do wykonania robat,
— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.
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5.4. Wykonanie tawy

5.4.1.Koryto pod taw

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod taey powinny odpowiadawymiarom tawy w planie
z uwzgkdnieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zagiszczenia dna wykonanego koryta pod g¢agowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.4.2 tawazwirowa

tawe zwirowa o wysokdci do 10 cm wykonuje eijednowarstwowo przez zasypanie koryta
zwirem i zagszczenie go, polewsg wods.

tawy o wysokeéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggczajc
poszczegodlne warstwy.

5.4.3.tawa ttuczniowa

tawe naley wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Tluczer nalery starannie uli polewagc wody. Gormy powierzchng tawy ttuczniowej nalgy
wyréwng klincem i ostatecznie zagpic.

Przy grubéci warstwy tlucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.4.4 .+ awa betonowa

tawe betonowy zwyklag w gruntach spoistych wykonujesdbez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawe betonows z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyrownywany warstwami. Betonowanie taw naglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czyalezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypeinione bitumiczg mag zalewov.

Przyktady taw betonowych zwyktych i faw z oporeodpje zadcznik 4.

5.5. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.5.1.Zasady ustawiania kragnikdw

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkicstalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgldu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwickszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu krawznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub ttuczniowe;j

Ustawianie krawznikdw na tawiezwirowej i thuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.5.3.Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.4.Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalgy wypetnic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgawikdw
zapravg cementowo-piaskosgvstosuje si wytacznie do krawznikdéw ustawionych na fawie betonowe;.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawnalery oczysci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krganiki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej spoinach
zalanych zapragvnalezy zalewa co 50 m bitumiczy mag zalewows nad szczelip dylatacyjn fawy.
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5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny hy zgodne z dokumentacjprojektows i SST. Do robot
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isioyeh warunkdw
terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementéw czasowo ustych,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3Ifi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszegs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodém, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robétedéne w
pkcie 2 (tablicy 1),

— sprawdz¢ cechy zewstrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badsvykonawca przedstawiaipnierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego krawznikédw naley przeprowad#i na podstawie ogtzin
elementu przez pomiar i ocgruszkodzé wyskpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu

zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-ENO [5].

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwianiu kraveznikdw betonowych powinny

obejmowa wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod tgw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podtaa powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodnét profilu podhenego gérnej powierzchni taw z dokumensgaojojektova.
Profil podheny gérnej powierzchni tawy powinien byggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazdé@ 100 m fawy.
Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowanej,

c) réwna¢ goérnej powierzchni taw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, nazde 100 m
tawy, trzymetrowej taty. Prasit pomiedzy gorra powierzchm tawy i przylaomg tata nie mae
przekraczal cm,

d) zagszczenie faw z kruszyw.
Zagszczenie taw badagsiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczagcego.
tawy z tlucznia, badane prdlvyjecia poszczegodlnych ziarn tlucznia, nie powinny paladna wygcie
Ziarna z tawy,

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.
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6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kraggnikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysid 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczylmrameznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) réwndasé¢ goérnej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide
100 m krawznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomigdzy gorry powierzchm kraweznika i
przytozong tata nie mae przekraczal cm,

d) dokladnad¢ wypetnienia spoin badaestco 10 metréw. Spoiny mugdbyé wypetnione catkowicie na
petrg gtebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@Wymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest m (metr) ustawionego krainika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektows, SST [
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod taw
— wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.
Odbidr tych robét powinien lkdyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 agania
ogolne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrioi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena ustawienia 1 m krgwnika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie roboét,
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikbw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wediwymaga dokumentacji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
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9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét oklenych niniejsa OST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktéreg potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoerabdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. ¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczce
cementu powszechnegaytiku

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. &2 1: Wymagania, wiaiwosci, produkcja i zgodni

3. PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

i PN-EN 1340:2004/AC

4, PN-88/B-06250 Beton zwykly

5. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe

6 PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa uralhe do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa uralhe do nawierzchni
drogowych. Piasek

9. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.3. Inne dokumenty

11. Katalog szczego6téw drogowych ulic, placow ikgav miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987
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ZAL ACZNIK 1
GEOMETRIA KRAWEZNIKOW (wg [5])
1.1. Przyktad ksztattu kraynika przeznaczonego do ryglowania
LT Zy o
) 1
> > =

Oznaczenia: ¥ X -3 mmi & <Zx -3 mm, X minimum> 1/5bi> 20 mm,
X maximum:<1/3bi <70 mm, £ maximum: Y/2, Tolerancja dla X ixZ-1, +2 mm,
TolerancjadlaY i £—2, +1 mm, L — Dlugd elementu krawznika, W— Szerokéc
elementu krawznika

1.2. Przyktad wgibienia lub wagcia powierzchni czotowej w dolnej i kraweznika

Oznaczenia: H — Wysoké elementu krawznika, h — wsoka¢ wglebienia lub wcgcia,
W - szerok& elementu krawnika, L — dlugé¢ elementu krawznika,
| — dtugad¢ wglkebienia lub wagcia
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ZAL ACZNIK 2

PRZYKEADY KRAWEZNIKOW LUKOWYCH (wg [5])

a) wklestego b) wypukiego

&
i
5

Oznaczenia: 1 — Kraginik, 2 — Jezdnia, 3 — Dlugé 4 — Promie, 5 — Kanat odptywowy

ZAt ACZNIK 3

PRZYKLADY KRAWEZNIKOW TYPU ULICZNEGO | DROGOWEGO
(wg BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza chodnikowe)

a) Kraweznik typu ulicznego b) Krawznik typu drogowego
[
N . N, L
"L Tz " ey W
.;%/’ /, ," .t {; 5//,: ”
V% ////’, = il Y., 0 1
(//,,;; ] :/ I
Ll 1 Lesk b
b - { . L

Przyktadowe wymiary kragznikow

Typ Wymiary kraveznikbdw, cm
kraweznika | | b h C d r
Uliczny 20 30 min. 3 | min. 12
100 15 max. 7 | max. 15 1.0
15 20
Drogowy | 100 12 25 - - 1,0
10 25
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ZAt ACZNIK 4

PRZYKLADY USTAWIENIA KRAWEZNIKOW BETONOWYCH NA tAWACH (wg [13])

a) Kraweznik typu ulicznego 20 x 30 cm  b) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm
na fawie betonowej z oporem na tawie betonowej zwyklej

lcm/

1. kraveznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa z betonu B10

1. kraweznik, typ ciezki 20x30x100 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. fawa z betonu B10

c) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm nad) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm
tawie zwirowej na fawie tluczniowej

femi

1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka piaskowa lub cem.-piaskowa 1:4
3. fawazwirowa

1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka piaskowa lub cem.-piaskowa 1:4
3. tawa tluczniowa



106

e) Kraweznik typu drogowego 12 x 25 cm f) Krawgznik typu drogowego 15 x 30 cm
na fawie betonowej

na tfawiezwirowej lub tluczniowej

[eml/ i lem/
—F
w2y 1
4 i _.(l -
H jezdnia
pobocze jezdnia |
o~ l m
i
]
i 3
® =] ’/‘
N

1. kraweznik, typ drogowy 12x25x100 cm 1. kraweznik, typ drogowy 15x30x100 cm

2. podsypka z piasku
3. tawazwirowa lub ttuczniowa

g) Kraweznik typu ulicznego 20 x 30 cm
utozony na ptask (np. przy widzie na
chodnik, do bramy)

lem/

30
18 h14

%

7

,y.,,;.\ /S
V
. V

15
25

\\.

M 55 ¥

1. kraveznik 20x30x100 cm

2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa z betonu B10

2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa z betonu B10

h) Kraweznik typu ulicznego, zéciekiem
betonowym, na fawie betonowej

femf F‘S b 20 ¥ 28 ¥

5

« 15, b r 33
A 4

A

'

WYMIARY UZUPEENIAJACE (alternatywne)

kraweznik a b c
betonowy 20 x 30 25 20 15
15x 30 20 15 10

1. kraweznik, typ uliczny 15(20)x30x100 cm

2. sciek betonowy
3. podsypka cem.-piaskowa 1:4
4. fawa z betonu B10



