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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclznej (OST) § wymagania ogollne dotygze
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi olmwjaca podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumemefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagjbot
na drogach krajowych oraz przy przedmiotowej inygjst

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogacbiewodzkich, powiatowych i
gminnych.
1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogélne, wspdlne dla robotebipgh
ogoélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi mz&DDP dla poszczegolnych asortymentéw robot

drogowych i mostowych. W przypadku braku ogolnypbgyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robét, ustalenia datyéavniez dla SST spordzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-aytkowa

(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy,
korpus ziemny, wzel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ludsumity od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3.Dlugas¢ mostu - odlegheé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
tukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdneej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuugb postoju pojazdow oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mori@va) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmneuchu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniaywizeana do usugcia po jego zakczeniu.
1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampiatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujacymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stiacy do notowania zdarzei okolicznagci zachodzcych w toku wykonywania robat,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekamyia polecg i innej korespondenciji technicznej
pomigdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawda projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.11Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbadiikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzclwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowyne&u utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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1.4.16Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shdacy do wpisywania przez Wykonawabmiaru dokonywanych robét w formie wylicgze
szkicéw i ew. dodatkowych zadznikbw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich biadpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robot, zgodne z dokumentacpjektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19Most - obiekt zbudowany nad przeszkododmry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstwzstych do przejmowania i rozkladania odyen od

ruchu na podtze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wiizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstw scieralra a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa gga do wyrdwnania nieréwsoi podbudowy lub profilu istniarej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia ohzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada sig z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna ¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodggzmn i przenikaniem @stek podiga. Maze
zawierd warstwe mrozoochrona, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtbwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unietivsienia przenikania cistek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni tescej powyzej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stiaca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.21Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi

drogi lub obiektu mostowego.

1.4.220biekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.230bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiaodpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.240dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeagtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiagzanych z ri urzadzen oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy imorOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy atzer chronacych ludzi isrodowisko przed uggliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26Pobocze - cg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazaidw, umieszczenia wdzen

organizacji i bezpiecfstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsea jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27Podl@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchni do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28Podlae ulepszone nawierzchni - gdérna warstwa paajtdezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowe;j.
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1.4.31Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasinia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istnieacego podczenia.
1.4.32Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagymi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedréwek zwierzt dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33Przeszkoda naturalna - elemérddowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurcaj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa ¢s¢zdlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegazévkktada sig z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komér.

1.4.37Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), prezsta mostowego.

1.4.39Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleggomiedzy zewwrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiejo osi podiinej, obejmuje catkowit szerokéé
konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szerado chodnikbw mierzona wswietle porczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41Przedmiar - wykaz robét z podaniem ichidiow kolejndci technologicznej ich wykonania.

1.4.42Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.

1.4.44Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45Zadanie budowlane - ¢& przedstwzigcia budowlanego, stanoyga odebma catas¢ konstrukcyja
lub technologiczy, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtilowych. Zadanie miae
poleg& na wykonywaniu robot zwkanych z budow, modernizacy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochran
budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych robot, bezpieazstwo wszelkich czynnii
na terenie budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodda dokumentagj projektows, SST |
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, lokalizagji
wspoétrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperow, dziennikdwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone laiszzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowagtizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uedgilajpcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
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- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidkWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodncé¢ robot z dokumentaci projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkale&umenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczes¢ umowy, a wymagania ok$lene w chaéby jednym z nich §
obowiagzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbiosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow ohpwe kolejnd¢ ich
waznasci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogéinydhOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimaosci, wymiary podane na §iie s wazniejsze od wymiaroéw okéeonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiatls zgodne z dokumentagcprojektowy i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SS€da uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw éneéntow
budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentagyrojektows lub SST
I wptynie to na niezadowalgja jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownieaoszk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem?”)
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniejcych

itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realiz&ontraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przyspieniem do robo6t Wykonawca przedstawizyinierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrési@nia budowy. W zalaaosci od potrzeb i pogpu robot
projekt organizacji ruchu powinien byna bigaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w
stosunku do zatwierdzonego projektu organizacjhuyovymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwatl wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewyday
ten sposéb bezpiearwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziean i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgléw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wadzenia zabezpieczge Ikxda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszeeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tré¢ bedzie zatwierdzona
przez Ireyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje Gize jest whczony
w cere kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie nievaealizaciji
kontraktu & do zakaczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeeddaie utrzymywa tymczasowe utglzenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pcze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseahnesrodki niezlzgdne do
ochrony robot, wygody spotecz§t i innych.

W miejscach przylegagych do drdog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrolld wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgniirerem/Kierownikiem projektu.
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Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdimzdow i maszyn pracigych przy realizaciji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Ilaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢ bedzie zatwierdzona
przez Irzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawav dobrym
stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktowy.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezglo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla
0s0b lub débr publicznych i innych, a wynikaych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezei
innych przyczyn powstatych w napstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoliny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovégalojazdowych,

2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pyitarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvepyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosipem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowangarem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydwaoy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone daozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do robo6t bda miaty aprobat technicza wydary przez
uprawnion, jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialdw na
srodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, a zakaczeniu robét ich
szkodliwag¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zédi wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgod; na wycie tych materiatbw od wiaiwych organéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie
jak rurochgi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadaalbych wiacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urzdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasowy dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urzdzer podziemnych na terenie
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budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zam& rozpocgcia robét. O
fakcie  przypadkowego uszkodzenia tych instalacji k@éhawca bezzwlocznie  powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladz@z kgdzie z nimi wspotpracowat dostarcaaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraMykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia agtaha powierzchni ziemi i uggdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu prze zdsapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposob powodigy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsiesiztwie budowy, spowodowane jego dziatatig

Inzynier/Kierownik projektu hdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wilasia i drog
wewretrznych. Jednate, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegoa one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacimkimowy.

1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicéenaciskdw osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdbw i wypasaia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszethezledne
zezwolenia i uzgodnienia od wtwych wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie speinigje tych warunkow zostaty usgte z
terenu budowy. Pojazdy powodog nadmierne obgienie osiowe nie dmla dopuszczone n&wiezo
ukonczony fragment budowy w oldrsie terenu budowy i Wykonawcaedrie odpowiadatl za napraw
wszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodmieleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawceadbie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia osOb zatrudnionych na budowie ordé& zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe).

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca kedzie odpowiadat za ochrog robét i za wszelkie materialy i uradzenia wywane
do robot od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiwinmno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa djilelementy byly w zadowalkgym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie fgniera/Kierownika
projektu powinien rozpoaZ roboty utrzymaniowe nie gaéiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie zarmzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczidre g w jakikolwiek sposéb zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie typdstanowié podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idazie w pelni odpowiedzialny za wypeinienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw w
odniesieniu do spetu, materiatow lub urzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem robot i w sposéb
ciagly bedzie informowa& Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zeuistawiagic kopie
zezwola i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i wydatki wynikle z
lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyaltryje Wykonawca, z wygkiem przypadkéw,
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kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania prajekiub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotage konkretne normy i przepisy, ktére
spetnid@ majp materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab obowihzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. Wypaziku gdy powotane normy i przepisy ganstwowe
lub odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, moby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lub wyszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Réice pomgdzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami muby¢ doktadnie opisane przez Wykonawigprzedia:one
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost@bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy leda uwazane za wlasngé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowdzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogpbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty i/lub wygpta op&nienia w
robotach, Iaynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhzenie
czasu wykonania robot i/lub wysaéokwoty, o ktor nalery zwigkszye cerg kontraktowvs.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidajealizacg)

Wykonawca zobowdzany jest zabezpieczy Zamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sirz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B&plecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkargystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawyrirerowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegbtowe informacje dotygze proponowanegérdédita wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegddta nie oznacza automatycznte, wszelkie materiaty z
danegarrddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bade celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczoneggrodia w sposéb ggty spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialtdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvrotel wiacicieli i odngnych wtadz na pozyskanie
materiatéw zezrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpoczciem eksploatacji
zrodia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanmzez siebie metedvydobycia
i selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploataciji, organow adnmaigtpaistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagda ilosciowych i jakaciowych
materiatébw pochodgcych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydclbymateriatdw, dzigawy i inne jakie okzy
sie potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych khda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekiutlgwacji terenu po ukaczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopta terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydlh wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadovdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.
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Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktére
zostaly wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyl®, uzyska na to piseran zgod:
Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjazrodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olbgaujacymi
na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy
i ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na zycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przes¢arbwany (skorygowany) przez Apniera/Kierownika
projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewidujozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegyciem tego materiatu, albo w okresie itmym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezmdoy¢ pézniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane imastedo czasu gdydala one uyte do robdét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakasé i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materialdwudab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgow miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwaérnie materiatdw magbyé okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodfwm stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabkteriatbw mog by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wyniki tych kontroli zda stanowé podstaw do akceptacii
okreslonej partii materiatow pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy lzaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jaké& wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprivzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku
ustalés w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowii do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.



12

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw pagerdzapcych
dopuszczenie spgi do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujazliwos$¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyliniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptagcjprzed wyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika
projektu, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow umowy,
zostan przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i rd@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdéw transportu powinna zapew@irowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachylmera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzjan
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagabspetnig wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@wd i innych parametréw technicznycBrodki
transportu nie spemnigie tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggthowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami ha drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdbw i wykonywanych rob6t, zh izgodné¢ z dokumentagj projektowva,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rob@tacowanym przez Wykonawmraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metadsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytygzew planie i wyznaczenie wysod@
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiaramigidreymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na gmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawon wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgarusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy napiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§gd za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow
robo6t kda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowwe SST,

a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materiatdw i robét, rozrzuty normalnie wyggtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzan kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
sposOb wykonywania roboét, mlowosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t pmmupcy
wykonanie robot zgodnie z dokumentapjojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ powinien zawier&
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a) czs$¢ 0goblm opisupca:

- organizag; wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposoOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jgko terminowad¢ wykonania poszczegolnych elementéw
robot,

— system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakd wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie bad,

— spos6b oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i fermprzekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs$¢ szczegobtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugglzer stosowanych na budowie z ich parametrami techyinknoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sSposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przedititia wiasciwosci w czasie transportu,

— sSposOb i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uetze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementdw robat,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli robét dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zalazong jakosé robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakdéci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezkedne do pobierania probek i badaaterialow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowatay.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robdt zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidaekumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tameglane, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnvykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i spr&t badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekgiji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywéa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignigciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedocagniccia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki
bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatéw i dégite
do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsunéte i
stwierdzona zostanie odpowiednia j&ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adaaterialbw ponosi
Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu
probek.

Pojemniki do pobierania probekeda dostarczone przez Wykonagvd zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr2d/ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zathwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceaetizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimngrzypadku koszty te pokrywa Zamavii).

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowezna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez/iera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/ Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wyko@awc
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptaciji liyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wi@ami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Izyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwana,Wykonawca i producent materialtdw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegmgz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badania,ebzie ocenida zgodnd¢ materiatdw i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wtasnych hddmtrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgorobki materiatéw i prowad&ibadania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt.zBi wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétnoateriatdw
i robot z dokumentagj projektows i SST. Mae rownie zlecé, sam lub poprzez Wykonagic
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych ladéezalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badea pobierania prébek poniesione zostaprzez
Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mée dopuci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepiséw i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polslkg Normg lub
— aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli
nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetnigg wymogi SST.
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W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumergty wymagane przez SST, 4da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okétajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezeby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetigaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngbbowiazujacym Zamawiajicego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsogny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shHbowego. Zapisy dmla czytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebdda oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i lryniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegollnych elementéw robat,

— przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych [
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatléw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem,
kto je przeprowadzal,

— wyniki préb poszczegoélnych elementow budowli z padm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowadab przediazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak steppmowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwafaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementow rob6t. Obmiary wykonanych robét przepz@ast w sposéb aigly w jednostkach przgjych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiardw.
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(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngi materialéw, orzeczenia o
jakosci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynilkadai Wykonawcy leda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&kio Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robo6t. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie Izyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@siace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robdt,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dmla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavied
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojeatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy ¢tla zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Ireyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaczenia wszystkich robét. Blne dane zostan
poprawione wg instrukcji keyniera/Kierownika projektu na grie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z eztcscia wymagam do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawic
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Diugadsci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtwz linii osiowej.

J&li SST wihaciwe dla danych rob6t nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane
przez Irtyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spex
wymagaj bada atestuycych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedda przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob aglty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotlee
w przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh&z lzda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radg/ dofaczone w formie
oddzielnego zaktznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyhiierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegr zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamrmavagéinego pogpu robot.

Odbioru robét dokonuije #tynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dcemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zjmiera/Kierownika projektu. Odbiér c¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi
powiadomienia o tym fakcie kyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone papia
w konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru agciowego
robét dokonuje s wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dbirobdt dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakmzenia robo6t i przycia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.
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Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaazprzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adbajaca roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania robot z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapcginaz realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzbtpetniajgcych
i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aakowych lub robét uzupetnigych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoioi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakagé wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejniekiacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ipleezéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszon wartags¢ wykonywanych robo6t w stosunku do wymagazyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaémo robdt jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegO6lowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafdldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opinig¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przet@nie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanych robot wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopig mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego nigla
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozaoimig Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelniap lkeda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamavdeggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzunpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobotr zwhzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyaialwv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekwwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczbgtro

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaqaza jednost& obmiarow
ustalory, dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattovpodstawy ptatnGci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej kdzie uwzgédnia® wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétidobejmowd:
— robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartagé¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmosyaewentualnych ubytkdéw i

transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty p@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymagéa warunkédw umowy i wymaga ogolnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki odmme w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i orgarjizachu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz 2z stalgzeniem Kkopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazddw i organizaajihu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a)usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane
2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa22a01 r. w sprawie dziennika budowy, montad
rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teckangj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&ot przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, wojewddzkirhz przedmiotowej inwestyciji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potzenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres robo6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gidwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrastaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemiznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ackrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposoOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyziezusytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zalamania osi trasynky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o déegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednic; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.
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Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugcéci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaiej nawierzchni bolce stalowéeednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m.
»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycge sprztu

Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamaw&go, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczego6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagta odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wénzyniera o wszelkich lblach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéoboczych. B¢dy te powinny by usunigte na koszt
Zamawiajcedo.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne
Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ia
sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pagjiem odpowiedniej decyzji
przez Ireyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg z ré&nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostap wykonane na
koszt Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.
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Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok#étajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzmiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robét. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagejo zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéese konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne piawidtowej realizacji robét nate do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztldowhzane do punktow pomocniczych,
potozonych poza granic robo6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie nme przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie iaynierskim.

Maksymalna odlegké miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskippwinna by odpowiednio
zmniejszona, zaimie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami robot zeganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgecych. Jako repery robocze pma wykorzystéa punkty state na stabilnych, istriejch
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze naley zatary¢ w postaci
stupkdw betonowych lub grubych ksztattownikéw stafch, osadzonych w gruncie w sposob wyklugegj
osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzdne reperow roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostj niwelaci podwOjry w nawhzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigre] wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktactérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztalttowaniaytyéescz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejti@gy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie mae by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cenpaizostatych drég. Rdne
niwelety punktow osi trasy nal¢ wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materialdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robdt), zgodnie z dokumensagirojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysala przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych
niz 1 metr. Odlegia¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz
geometrii trasy drogowej. Odlegibta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.
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Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektow.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkow i filaréw
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwizanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
nalezy prowadzé wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych zgodnie z wymaigemi
podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jesgdeda obmiaru robét mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu mioli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocta przed zniszczeniem i oznakowanie ulatyge;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatng¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jesttaujw koszcie roboét
mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

No U~ W

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.
. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.
. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) g wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z usugtiem drzew i krzakdw.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, wojewddzkicrhz przedmiotowej inwestyciji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
usungciem drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robdtygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z oboviizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyaeze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania robo6t zwizanych z usugtiem drzew i krzakow naty stosowa:
pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usunicia z pasa drogowego,
spycharki,
koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpig oraz gatzie naley przewoz¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dy
transportowane w sposéb nie poweagyjich uszkodzé&
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwiazane z usugciem drzew i krzakow obejmajwyciecie i wykarczowanie drzew i
krzakow, wywiezienie pni, karpiny i ggt poza teren budowy na wskazane miejsce, zasyminhisv oraz
ewentualne spalenie ha miejscu pozostapo wykarczowaniu.

Teren pod budow drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokogddéw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinieg bgzyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwiane z usultciem drzew i krzakoéw powinna by uzyskana przez
Zamawiajicego.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopodw i tych wykopow, z ktorych grigst przeznaczony do wbudowania w nasypy,
teren naley oczyci¢ z ralinnosci, wykarczowé pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawal® czsci
organicznych w gruntach przeznaczonych do wbhudavwamasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypOw teren naleoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na
glebokasci do 60 cm poriej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu,wsyjatkiem przypadkéw
podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniejaca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona daiesa, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzenienrzelleroslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w
sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakOw znajdige sé w pasie robo6t ziemnych, powinny bwykarczowane, za
wyjatkiem nas¢pujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istaggj rzdna terenu w tym miejscu
znajduje st co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinrysbigte nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogllnej zasady, wymagigj karczowania pni, nie ma zastosowania,
jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw nasypu,

b) w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecimggego s¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny
by¢ scigte rowno z powierzchaiskarpy albo potej jej poziomu.

Poza miejscami wykopdéw doty po wykarczowanych phiaaley wypelnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doty w obrbie przewidywanych wykopow, nale tymczasowo zabezpieazyrzed gromadzeniem
sie w nich wody.

Wykonawca ma obowzek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartdé
jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinng Wwykopane z dig
ostraznoscia, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkddze nasipnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie ¢at na koe drzewra za pomog specjalistycznego spitu, to
sposOb wykonania powinien odpowiédaaleceniom producenta spiz. Niewyteczne pozostasoi po
przerébce powinny liyusunete przez Wykonawgz terenu budowy.

Jereli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie robét przygotowawczych Wykonawca ma
obowiazek zadbé, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigsea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca si stosowanie technologii, umiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem maiej
ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alpalamie w dotach z wymuszonym doptywem
powietrza. Po zakiwzeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawieni@ytch sg
CZze$Ci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wezdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalstanowi przeszkedw prowadzeniu innych prac,



29

Wykonawca powinien usat go w miejsce tymczasowego skladowania lub w inigjste zaakceptowane
przez Irkyniera, w ktérym bhdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny Byusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci
po spaleniu, za zgadinzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny lpne ukladane w
warstwach. Kada warstwa powinna byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnachyrzykryta
warstwy gruntu o grubgci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zagzczona.
Pozostatéci po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadni@ymi ani pod jakimikolwiek
obszarami, na ktérych odbywa girzeptyw wéd powierzchniowych.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jak@i robdt polega na wizualnej ocenie kompldtio usungcia ralinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zsarzenie gruntu wypelnigjego doty powinno speinia
odpowiednie wymagania olilene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarove rob6t zwazanych z usugciem drzew i krzakow jest:

- dla drzew - sztuka,

- dla krzakow - hektar.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagpych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie doldbw po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewrs, wzglkdnie
spalenie na miejscu pozostadopo wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
— uporadkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) g wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z rozbiérk elementdéw drog, ogrodie przepustow.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, wojewddzkicrhz przedmiotowej inwestyciji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@@nych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraweznikéw, obrzey i opornikow,
- $ciekow,
— chodnikoéw,
— ogrodze,
— barier i potczy,
- znakdéw drogowych,
- przepustow: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#enia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:

— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgjych sk z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég
z krawedziakoéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowa drabinowych, sktadagych sé z drabin (np. diugizi 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktoérych ezlerh (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada giomosty z
desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowiednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub plaskich klatek rusztowaniaWwy(np. z rur stalowychrednicy 108 mm i
katownikdw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x 7 mm), o wyngah klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

- rusztowa z rur stalowychsrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokzonych 4cznikami w ramownice i
kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatbw odpowiadgjych nasfpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [BIN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

- gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],

— rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] lwimej zaakceptowanej przezzimiera,

— katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezAyniera.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycge spratu
Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementow drog, ogrodaei przepustédw mioe by
wykorzystany sprg podany porej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody gzarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 4.
4.2. Transport materiatdbw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MX@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementoéw drdg, ogro@zeprzepustéw obejmaj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektova, SST lub wskazanych
przez lrzyniera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentiwijientaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, 2zgnier
moze polecé Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany
odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposob okéony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesisn frezarek drogowych, nale speiné
warunki okrélone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robot rozbiorkowych przepustu agldokona:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposob gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petdéw zbrojeniowych i ich odgciem,

— demontau prefabrykowanych elementow przepustéw (np. rlementow skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin ie@@owym usungciu taw, wzgkdnie ostranego rozebrania
konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowychp.iprzy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziamy@hpowtornego iycia (z zaprawy, kawatkow
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydusuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staje wtasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié
je na miejsce oké&tone w SST lub wskazane przezyniera.
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Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST $tsig wlasndcia Wykonawcy, powinny b§ usunite z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dr@grodzé i przepustow znajduge sg w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumeriaprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny by
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnnalery zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg swykonania wykopow drogowych nale wypetni,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakadci robot polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangzh do powtdérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetnigiego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni, ogroflie
przepustow powinno spetidimdpowiednie wymagania okilene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova rob6t zwhzanych z rozbiérk elementow drég i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrza, §ciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
— dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),
dla przepustow i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidskicelu ponownego jejzycia, z utgeniem na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikéw, obrzey i opornikow:
— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiérki;
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c¢) dla rozbiorkiscieku:

odstonkcie scieku,

reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,

ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

uzupetnienie i wyréwnanie podia,

zatadunek i wywo6z materiatow z rozbidrki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatdw chodnikowych,

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbidridelu ponownego jegozycia, z utgeniem na
poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki ogrodze

demonta elementdéw ogrodzenia,

odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach z zsrgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidwkicelu ponownego jegozycia, z utgeniem w
stosy na poboczu,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

f) dla rozbiorki barier i pagczy:

demonta elementéw bariery lub peczy,

odkopanie i wydobycie stupkoéw wraz z fundamentem,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zggzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiérki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiérki,

uporzdkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcitje,

ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

rozebranie elementéw przepustu,

sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z zagczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczthesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgagolnego stosowania

5.  PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuwgriione i walcowane na zimno ogdlnego

przeznaczenia



©o~No

PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

35
Stal walcowanaatowniki réwnoramienne
Iitowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor
Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgltym i
kwadratowym
Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotycge wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych.
1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych. Zaleca svykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach
wojewddzkich, powiatowych i gminnych oraz przy pim@otowej inwestycji.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do trédmdamentowych i zwzanych z wykonaniem
instalaciji.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnauj
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub ghokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rzdnej robdt ziemnych,
wyznaczonych w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktorego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyppotaone w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robot drogowych.

1.4.15.Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odieieia) gruntdw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopéw, a nie wykorzystanych do budowasypow oraz innych prac zwanych z tras
drogows.

1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg
Wzoru:
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pds
gdzie:
04 - Oestasé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fyy
Pss - Mmaksymalna gstas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwo optymalnej, zgodnie z PN-
B-04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17. Wskanik roznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U = s
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
Wzoru:

Iy, = E,
0 El
gdzie:

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwsopuoizeniu badane] warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérrolmohzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwieogdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych wiokien syntetycznych, w tym twpsz termoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryaty sk migdzy innymi dua wytrzymaldcia oraz

wodoprzepuszczaldoia, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowidkniny, geodzianiny, georusztyeosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowszi podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegtlem przydatnéci do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinnyc kprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty pagyd do budowy nasypow mpdy¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wéwczas, gdy starmpwadmiar objtosci robot ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie gdac nadmiarem okjosci robot
ziemnych, zostaty za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac epgh kontraktem, Wykonawca jest zobawany do
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dostarczenia réwnowviaej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet wltasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypokresione w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendw na odklad haldo obowizkow
Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé pozostawienie na
terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyokgtnwynika jedynie z powodu zamarznia lub
nadmiernej wilgotngi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien gy materiatem odpornym na dziatanie wilgoérpdowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinos¢ to materiat bez rozdé&rdziur i przerw cigtosci z
dobr przyczepnécia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych geosyntetykow powinnyé¢lggodne z PN-EN-
963:1999 [6] i dokumentagjprojektows. Geosyntetyk powinien posiatlaproba¢ techniczna wydanprzez
uprawniorn jednosti.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wezdem wysadzinowiei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnienie| Jednostki Grupy gruntow
wlasciwosci niewysadzinowe wtpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |- glina piaszczysta
- Zwir gliniasta zwigzta, glina
- pospotka - rumosz zwiezla, glina pylasta
- piasek gruby gliniasty zwigzta
- piaseksredni — 7wir gliniasty |— i, it piaszczysty, i
- piasek drobny |- pospotka pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gliniasty

— pyl, pyt piaszczysty
- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta

- it warwowy

2 Zawart@¢ czstek

< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30

<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarnd¢ bierna

Ho m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu
Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprzt do robdt ziemnych

Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézsic mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntdw (neslzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grusycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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3.3. Sprzt do przenoszenia i uktadania geosyntetykow
Do przenoszenia i uktadania geosyntetykow Wykonapmainien tywat odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powirsgsowd sSprztu mogicego spowodowa
uszkodzenie ukladanego materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirig® dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego okjosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeptransportu. Wydajnig
srodkow transportowych powinna éponadto dostosowana do wydajoicsprztu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wado zatwierdzone nie mie by podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkzi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nadpiie przez layniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadba aby transport, przenoszenie, przechowywanie iezalczanie
geosyntetykéw byly wykonywane w sposob nie powaciujmechanicznych lub chemicznych ich uszkadze
Geosyntetyki wrdiwe naswiatto stoneczne powinny pozostatvaakryte w czasie od ich wyprodukowania
do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MQ00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychkednych robét ziemnych nie me przekracza
+1cmi-3cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie ger@nic¢ sig od szerokéci projektowanej o vgcej niz
+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miavyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zré¢ sig od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci
wyrazonej tangensemgka. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczal0 cm
przy pomiarze tat 3-metrova, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rowndasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urglzehr, stanowicych elementy systeméw odwadm@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o Neymagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktore zapewniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych tak,
aby zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwna ma obowaizek takiego
wykonywania wykopdéw i nasypow, aby powierzchnionurgu nadawéa w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dédatych optat ze strony Zamawsgpgo za te
czynndci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie woéd do istnaelych zbiornikbw naturalnych i udzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
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5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi u#fiwiac¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopdéw powinmusppowas w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek poditoy i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny niarpewby mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nglaiwzgkdni¢ ewentualny wptyw
kolejndéci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindw wykeamia innych robdt na spetnienie wymaga
dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyhwykonane zgodnie z dokumentagrojektowy i SST.
Szeroké¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sig od wymiaréw projektowanych o wdej niz £ 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowéw powinna dyzgodna z okrdona dla skarp wykopéw w OST
D-02.01.01.

5.6. Uktadanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumengapjojektowy i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie paedajaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow
nalezy uklada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpyoducenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, #alev uzgodnieniu z laynierem, przykry to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na déupioszerokdci wiekszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna bydwna i bez ostrych
wystepow, moacych spowodowa uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukfadania ludcypr Metoda
uktadania powinna zapewniprzyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktére} jgdadana, na calej jej
powierzchni. Geosyntetykow nie najenachgat lub powodowa ich zawieszenia na wzgorkach (garbach)
lub nad dotami. Nie dopuszcza suchu maszyn budowlanych bezpmdnio na uteonych geosyntetykach.
Nalezy je przykry gruntem nasypowym niezwtocznie po zéaiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaowtroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumenta@rojektows.
Szczegdbln uwag: nalery zwrdci na:
- wlasciwe ucie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakmi wykonania robot

Czynndaci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania robot ok&gono w pkcie 6 OST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢al®.
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Tablica 2. Cazstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna cestotliwosé badan i pomiaréw

1 Pomiar  szerokai korpusy Pomiar tdma, szablonem, fato diugagci 3 m i poziomia lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 Pomiar szeroliei dna rowow prostych, w punktach gtébwnych tuku, co 100 m naatlk o
R =100 m co 50 m na tukach o<RLOO m

3 Pomiar rgdnych powierzchrlioraz w miejscach, ktore bugwatpliwosci
korpusu ziemnego

D

Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci powierzchn
korpusu

(o3}

Pomiar rownéci skarp

7 Pomiar  spadku  podinegol Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dngunktach vgtpliwych
rowu

~

8 Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrga¢ dla kadej utazonej warstwy lecz
nie rzadziej ni w trzech punktach na 1000 marstwy

6.3.2.Szeroka¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie e r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowoéw

Szeroké¢ dna rowow nie mze r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz
-3cmlub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesgj niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensenata.

6.3.6.RO6wna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone, #4metrowa, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmomy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wiekszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zagiszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadgwuntéw dla ktérych nie nmmma okréli¢
wskaznika zagszczenia nalg okresli¢ wskaznik odksztatceniay) zgodnie z norspPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnyykonawca powinien przedstawi
Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, ¢ zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnabaty
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technicznej i zachowa swoje wkawosci w kontakcie z materiatami, ktéredrie oddziela lub wzmacnia
przez okres czasu nie krotszy od podanego w dokiameprojektowej i SST.

6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostam odrzucone. i materialy nie spelniage wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vifawe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier mae uzng wadk za nie majca zasadniczego
wpltywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakrevielkas¢ potracer za obniomg jakose.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

0Og0dlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
Zakres czynn&i objetych cem jednostkow podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz
D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prajvektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanid&aymsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhanagania i badania

5. PN-5010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #ska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #tuoddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyty

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wargza2002.



44

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

SPIS TRESCI

Lo WSTEP .ot eeemes et eee e 45
2. MATERIALY (GRUNTY) ...cooivoieeieseeeeeeceeeeseeseeseeseeeneseeeneseesnesnesn o A5
B SPRZET oottt eeee ettt 45
4. TRANSPORT ...ttt eemees e e eeee e eeeeenees 45
5. WYKONANIE ROBOT .....oooevovseeeeeeeeeoeee oo 45.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT ..ot eees e 46
7. OBMIAR ROBOT ...oooieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee oo 46
8. ODBIOR ROBOT .....ovoveeeeeeeeeeeeee s ee oo ee e eneesenns 46
9. PODSTAWA PEATNOSCI ... 47

10. PRZEPISY ZWIAZANE ... 47



45
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotycge wykonania i
odbioru wykopdw w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych, oraz przgepimiotowej inwestycji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogaobiewodzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robdét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wyst¢pujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjuknawierzchni podatnych i pétsztywnych [12]
powinien charakteryzowssie grum nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy
nosnaosci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpwSST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robo6t podano w OST DEO@21 pkt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantovieh stateczn@& w calym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkdgdasynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podceécia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrnym stopniu przydatrioi
do budowy nasypdéw byly odspajane oddzielnie, w dbamiemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktaglarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimny by¢ bezpgrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkilad. O ilezymier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpiecgyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotrobiemnych powinno spetiia
wymagania, dotyce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét miarh

Minimalna warto §¢ | dla:

Strefa Autostrad i innych drég
drég
korpusu ekspresowych kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofl

powierzchni roboét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowygie spetniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci |, podanych w
tablicy 1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafepodpa¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych waowskanika zagszczenia. Méliwe do zastosowanigrodki,
o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dptacji Irynierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych ndgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzzdnych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynnaé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore
nie spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robot ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzergodndci z wymaganiami okigonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrattzegodla uwag: nalezy zwrdck na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogatgaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igo zakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopdow (usytuowanie i wykeczenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-02100K2 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgoi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fiwykop6w w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoldiktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotycge wykonania i
odbioru robd6t zwizanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzag:szczaniem podia
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&at przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych i wojewddikaraz przy przedmiotowej inwestycji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetma konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obovaizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” fik4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢hie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopycic
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniwgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.

Stosowany spez nie mae spowodowéniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Wymagania dotycce transportu materiatdw podano w OST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpogeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \eejsze
przyshpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podia,jest maliwe wytacznie za zgog
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sig ruch
budowlany, niezwgzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawid w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinnonazliwiaé
nacagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w agbstch nie wikszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegélgi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu, w Kktorym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robét atym zakresie. Sposob wykonania musi¢ by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poaimby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@dub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez lreyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni pogihonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanycheduych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm vigze nk projektowane radne podiaa.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanizenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulcérpodtaze na g¢bokas¢ zaakceptowan przez Irzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajy wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w §ko
koniecznej do uzyskania wymaganyckdych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartoi
wskaznika zagszczenia, okridonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowé réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowamgzolrzyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiaa
nalezy kontynuowag do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podia (k)

Minimalna warto §¢ | dla:
Strefa Autostrad i Innych drog
drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
i bardzo ciezki

Gorna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiva 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagoyg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag;szczenia, kontrel zag;szczenia nalsy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
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pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pogo wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.
Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno lkiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przysi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, pimwvinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przezzazenie folii lub w inny

spos6b zaakceptowany przezyniera.
Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania

kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podtga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwaos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pmch

Lp. | Wyszczegdinienie Minimalna czestotliwosé
badan badan i pomiaréw

i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownd¢ poprzeczna | 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczneé |10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokeciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dig

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
Uksztattowanie osi Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dlg

6 planie” autostrad i drog ekspresowych, co 10dan d
pozostatych drog
7 Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
wilgotnasé gruntu| rzadziej n raz na 600 fm
podiaza

19%)

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$ataania osi w plani
nalezy wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokac koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej
niz +10 cmi -5 cm.

6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)
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Nieréwndaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowg fata zgodnie z
norma BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnaci poprzeczne naky mierzyt 4-metrovy tata. Nierbwndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego paeipowinny by zgodne z dokumentacprojektows
Z tolerancj £ 0,5%.

6.2.5.Rz¢edne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesurngta w stosunku do osi projektowanej oceéj niz + 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukzegj niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé okrglony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartiei modutdéw odksztalcenia, to
wartcs¢  stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatceniiredtonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [3] nie powinna lbywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania nalyy badd wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od g&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny ki naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtérne zagszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchniemigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST | wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i ropplaamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
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— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #tuoddksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie pityh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enonawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecznej (OST) § wymagania ogollne dotygze
wykonania i odbioru robo6t zwtanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach krajowych i wojewddikaraz przy przedmiotowej inwestycji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejra@ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiim@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonugg agodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbud@womocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnychi].3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczrylegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostaleokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagandgélne” pkt 1.4 oraz w OST dotycych
poszczegodlnych rodzajow podbuddw z kruszyw stadmlemych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiim@go mechanicznie,

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbuddw z krwsgtabilizowanych mechanicznie podano w
OST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiim@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wediug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& migdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainys 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoach na podbudowy wykonywane metod
stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@vwezasadnicz (gérra warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@spomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najakiszego ziarna
kruszywa nie mee przekracz&2/3 grubdci warstwy ukfadanej jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinéavymagania okrdone w tablicy 1.
Wymagania
e Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza nicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych | od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do10| do12 | do10| do 12 -15 [3]
2 Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wécej ni: 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]
5 | Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metag 0od30( 0d30 | od30( od30 . ; BN-64/8931
6 Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ calkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralné¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nig -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35
7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]
8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wjcej niz
9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hczhie, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
wigce| nz -39 [11]
10 Zawarté¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na S©%(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]
11 Wskanik nosnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:
a) przy zagszczeniud> 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03| 120 - 120 - 120 - [21]
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2.3.3.Materiat na warstwodsiczapca
2.3.3.Materiat na warsteodsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Materiat na warstwodcinajca
Na warstwe odcinajca stosuje i
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowldknirg 0 masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.
2.3.5.Materiaty do ulepszania wdaeiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniavnayzdnych efektéw
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyniera.
Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanytlechanicznie

powinien wykazé sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognpboptymailnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki piytowe, ubijaki mechaniczne lub male walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidline” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi ageami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyiasie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatbw powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podtaa

Podtaze pod podbudogwpowinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania nglsprawdzt wzorem:

Dis _ g (1)

d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz®elziarn warstwy podbudowy lub warstwy

odsiczapcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&ib&iarn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub

odpowiednio dobran geowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych
czastek gruntu, wyznaczagsz warunku:

s o g )
OQO
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥oziarn gruntu podia, w milimetrach,

Og- umownasrednica porow geowtokniny odpowiadae@ wymiarom frakcji gruntu zatrzymiga sé na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté& parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowani@odbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyimiera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utivsia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfisakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachyd razu transportowana na miejsce wbudowania isfaisob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grédio takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej
warstwy nie mee przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé byziazona w
sposOb zapewniggy oshgnigcie wymaganych spadkow i ganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada s} z wigce] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i
zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwedngch wysokéciowych. Rozpoogie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gapczania powinna odpowiadwilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448[1(fnetoda Il). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnasé mieszanki kruszywa jestisiza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna bywilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotdomieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej
wartacsci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag;szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinietp@viadd& przyjgtemu
poziomowi wskanika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na iBptired
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy spezbudowlany do mieszania, rozkladania i gagrzania kruszywa jest wiwy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Azaym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbo
warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka
zag:szczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powiniegyd takich materiatbw oraz spitu do mieszania,
rozkltadania i zagszczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytas 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipk@bnego
przez lrzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agioiem nasjpnej warstwy, powinna I8y utrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboygiany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgeaezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatobw. Badania te
powinny obejmowéa wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cazstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
. ) Maksymalna
g/hg;nalng liczba| howierzchnia
Al H a na dzienne _
Lp. Wyszczegolnienie bada dzialce robocze) ng:;g;\r/‘vgj%rgzo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000
. L dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywala

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. PrébKeiya
pobierad w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bagapowinny by na
biezaco przekazywane #ynierowi.
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6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiatlawilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda llpEtancy +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nigtiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratagiszczenia
nalezy oprzeé na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmiaz na 5000 flub
wedlug zalece Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalena& za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutlE, do pierwotnego modutu odksztaltcerta jest nie wegkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaev sposob losowy w obecfw
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwas¢ oraz zakres pomiaréw dotyg/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdlnienie bada i pomiaréw | Minimalna czestotliwosé pomiaréw
1 Szerokd¢ podbudowy 10razy na 1 km
) , . w sposéb cigly planografem albo ¢
2 Rownai¢ podiuna 20 m fat na kadym pasie ruchu
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokséciowe co 100 m
6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kkaej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej .niraz ng
400 nt
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz
na 2000 rh
8 Nasnos¢ podbudowy: co najmniej w dwoch przekrojach pa
- modut odksztatcenia kazde 1000 m
co najmniej w 20 punktach na dde
- ugiccie spezyste 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$at@énia osi w planie natg wykona w punktach

gtéwnych tukéw poziomych.
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6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie miee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROwWNG¢ podbudowy

Nieréwndaci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrows fata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukadwimny by zgodne z dokumentag)
projektows, z tolerang = 0,5 %.

6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomedzy rzdnymi wysokadciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto
Os podbudowy w planie nie nie by przesungta w stosunku do osi projektowanej geej niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniei zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimal dut
z kruszywa g Wskaznik - Inimainy modu
Wskaému zagszcze]  Maksymalne ugicie | odksztal-cenia mierzony
Wog NiE ials nie sprzyste pod kotem, mm  pivta o srednicy 30 cm,
mniejszym | mniejszy MPa
niz
iz O od pierwszego| od drugiego
hiz, % 40 kN 50 kN obchzenia B obchzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykaawmjeksze odchylenia od olkdenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
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powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jereli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wgcej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubad¢é do potowy szerokiei pasa ruchu, doienie
materiatu i powtorne zagzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstng
odpowiedny, gigbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatlem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wigladu tych robot nagi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wgej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢é podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robd6t poniesie Wykonawaadhudowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynn@i objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekatyr

2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarfgi
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie skiladu
ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotnéci



10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.
28.
29.

30.

PN-B-06714-18

PN-B-06714-19

PN-B-06714-26

PN-B-06714-28

PN-B-06714-37

PN-B-06714-39

PN-B-06714-42

PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie
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w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne
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nateal do

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdaenawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa
nawierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegaytku.
wymagania i ocena zgodst

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy 2z kwisz
stabilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z
tlucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe.
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Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia
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Drogi samochodowe. Pomiar r&ehonawierzchni
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Drogi samochodowe.
ugigcciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

naheal do

Sktad,

Oznaczanie amska

Pomiar ¢&igi podatnych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecznej (OST) § wymagania ogollne dotygze
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach krajowych i wojewddikaraz przy przedmiotowej inwestycji.

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staimlenego mechanicznie.
Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagaigaliwe” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego méxtrdae - jedna lub wicej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostaleokreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudaneruszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotyseze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmus¥Vymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogdélne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pumaw OST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo|uig”2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw fantdngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vsca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakdw albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztzgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotycce sprgtu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.m&gania
0golne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowkaugzyw. Wymagania
0golne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-0a®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtaa

Przygotowanie podim powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

J&li dokumentacja projektowa przewiduje ulepszaniaskyw cementem, wapnem lub popiotami
przy WP od 20 do 30% lub powsj 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla tagisjlbudowy okrdi
SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxce rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00 ,Poolvacz
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkesyat odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyaaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kywsz
Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnvagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w 304.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w OST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w OST D-0404Rodbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawiruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04M4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentuamaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z ragep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogoélne” pkt 10.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wykonaniem podbudéw z tlucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudéw z ttlucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonujegszgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako:

- podbudow pomocnicaz,

- podbudow zasadnicz

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadga s¢ z jednej lub wicej
warstw nénych z ttucznia i kikca kamiennego.

1.4.2. Pozostate okienia & zgodne z obowujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” fik4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padan OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbuda@mjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
- kruszywo tamane zwykte: ttucie kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy naie uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
- tluczenr od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier maze dopuyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbr spérdd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych wymagamostan okreilone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna liyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], dkaeymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadejcz
- klasy Il'i 1l - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo gatunku co
najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicac® hiniejszej specyfikacji
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Tablica 1. Wymagania dla tlucznia iiitia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wiasciwosci Klasa Il Klasa lll
1 |[Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecej niz:
- w tluczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecgj niz: 30 35
2 Nasakliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yae]
niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedabrg/ch 2,0 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],| %
ubytku masy, nie wicej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedabrg/ch 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej
metody bezpgedniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-
11112 [8], % ubytku masy, nie ggej niz:
- w klincu 30 nie bada s
- w ttuczniu nie bada € | nie bada s
Tablica 2. Wymagania dla tlucznia iiitia w zalénosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]
Podbudowa
Lp. Wihasciwosci jednowarstwowa| Podbudowa
lub podbudowa | pomocnicza
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawartéc¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie ggej nz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej nk:
- w thuczniu i w klicu 75 65
C) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie weej niz:
- w tluczniu i w klicu 15 25
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wgej niz:
- w tluczniu i w klicu 15 20
2 | Zawartgd¢ zanieczyszc#e obcych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu i w Klincu 0,2 0,3
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [B],
% m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu 40 45
- w Kklincu nie bada si nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszc#e organicznych, barwa cieczy
wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa
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2.4. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy g by¢ studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipiem wykaza sie
mozliwosécia korzystania z nagbujacego spretu:
a) rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozenia klinca,
¢) walcow statycznych gtadkich do zggczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,
e) szczotek mechanicznych do usinig nadmiaru klica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich daikowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi agemi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze pod podbudow ttuczniowa powinno spetni@ wymagania okrdone w OST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinna dytozona na podtzu zapewnigcym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spuoistpod podbudow ttuczniowa powinna by
utozona warstwa odcingga lub wykonane ulepszenie pozio

W przypadku zastosowania pauizy warstve podbudowy ttuczniowej a spoistym gruntem padto
warstwy odcinajcej albo odsgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaasiek drobnych,
wyrazony wzorem:

— <15
85
gdzie: Djs- wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstugy odcinajcej albo odsczapcej,

dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% zianmngu podtaa.

Geowldkniny przewidziane dozycia pod podbudow ttuczniows powinny posiada aprobat
techniczm wydary przez uprawniopjednostls. W szczegdlnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymato
mechaniczna geowtdknin, uniemlisviajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedni@S@iwosci
filtracyjne, dostosowane do uziarnienia pagi@runtowego.

Podbudowa powinna bywytyczona w sposob umldwiaj acy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektowg lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanipodbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.
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Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiivia¢ nacagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie aby po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn ttucznia. Maksymalna grébavarstwy podbudowy po zagzczeniu
nie maze przekracza20 cm. Podbudowo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno léyroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki
albo rowniarki. Grub& roztazonej warstwy lunego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigreta grubac¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywalowane dwoma przejami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym 80 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpogg sig od krawdzi i stopniowo przesuwasie pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi sk w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetzn
powinno rozpocx sie od dolnej krawdzi i przesuwé sie pasami podtenymi, czsciowo naktadajcymi sk,

w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej ppmywatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimmia kruszywa grubego. Do zmgczania
nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnh8 kN/m, albo ptytow zag;szczarly
wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNR/rGrubgé¢ warstwy lgnego kruszywa drobnego
powinna by taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszgnebego zostaly wypetnione kruszywem
drobnym. Jeeli to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowweakruszywa drobnego naie powtarzé
az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penestowarstw kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesura¢ z podbudowy szczotkami tak, aby
Ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzgbdi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna kbyprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigklnpstkowym
nie mniejszym i 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Jereli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej na iBptired
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spezbudowlany do rozktadania i zeggczania kruszywa jest vétawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatlu w stanie A7nym koniecznej do uzyskania wymaganej gkabo
warstwy po zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich materiatdw oraz spitti do rozkladania i
zag:szczania, jakiedua stosowane do wykonania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 rfi do 800 A, a diugdé nie powinna by
mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mege przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipik@bnego
przez lrzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed aglniem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydiany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgeaezuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdrizadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych badaé Inzynierowi w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt 2.3 i tablicach 1 i
2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z tlucznia kamiennego

Czestotliwos¢ badan

Lp. Wyszczegélnienie bada Minimalne ilosci | Maksymalna powierzchnia
badan na dziennej pOdbb:zgmé n;zjedno
dziatce roboczej ()
1 |Uziarnienie kruszyw
2 |Zawart@¢  zanieczyszcze obcych W 2 600
3 | kruszywie

Zawartac¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

Scieralng¢ kruszywa

R 6000
Nashkkliwos¢ kruszywa
Odpornd¢ kruszywa na dziatanie mrozu
Zawarta¢ zanieczyszczeorganicznych

i przy kazdej zmianiezrédia pobierania materiatdv

~NOo o b~

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierd w sposob losowy z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrpg ocern wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny
by¢ wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakai robot i zawsze w
przypadku zmianyzrédta pobierania materiatdbw oraz na polecenigyniera. Probki do badapetnych
powinny by pobierane przez Wykonawev sposob losowy, w obecfm Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgce nanosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z theczni

kamiennego
Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiarow Minimalna czestotliwosé
pomiarow
1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1l km
. , . w sposob cigly planografen
2 Rownai¢ podiena albo co 20 m tat na kadym
pasie ruchu
Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
Spadki poprzeczné* 10 razy na 1l km
: co 100 m w osi jezdni i na j
5 Rzedne wysokéciowe krawedziach
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Cd. tablicy 4

6 Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy: o
w 3 punktach na kalej dziaice

roboczej, lecz nie rzadziejnraz
na 400 A

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzjej
niz raz na 2000 f

8 Nosnaos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@nie osi w planie natg wykona w punktach
gtébwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie miee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowa fata lub planografem, zgodnie z nogm
BN-68/8931-04 [11].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwndaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqny by zgodne z dokumentagcprojektowy
z tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomedzy rzdnymi wysokaéciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ podbudowy w planie nie me by przesunita w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lub @agj niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sig od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadnicze?2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotycece ngnosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8ocsci podbudowy zasadniczej w zatesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy

Kategoria ruchu uzyciu piyty o srednicy 30 cm (MPa)
Pierwotny M . Witérny M ¢
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkaosredni isredni 100 170
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Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocrinderzony ptyt o srednicy 30 cm, powinien
by¢ wigkszy od 50 MPa.
Zagzszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu oci#tsehia

M{ do pierwotnego modutu odksztatceMd. jest nie wekszy od 2,2.

MII
= < 22
Ile

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamarmiary
zostam wykonane na koszt Wykonawcy.

Jereli szeroke¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wgcej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom xey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudowg przez spulchnienie warstwy na petgrubgé, do polowy szerokiei pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dehie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vert@m grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dbynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstng
odpowiedny, gigbokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyrownane i ponownie zgggczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3azt
wykonaniu tych robot nagti ponowny pomiar i ocena gruim warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robo6t poniesie Wykonawaadiudowy tylko wtedy, gdy zaiménie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z ttuczréarkennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg piag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hipodbudowy tluczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
- roztozenie kruszywa,
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— zag;szczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi
zanieczyszczeobcych
2.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie skladu

Ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie ksztaltu
ziarn

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.  d@zanie
nasakliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania.  d@zanie
mrozoodpornéci metod, bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawartgi
zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania.d8zaniescieralngci
w bebnie Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famaneo
nawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa wig@chnia z

ttucznia kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie  utood
odksztalcenia nawierzchni podatnych i padiqrzez
obcigzenie plyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénamawierzchni
planografem i tat

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecaniej (OST) 8 wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwgzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych.

Zaleca s wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacbiewddzkich powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrownawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego wg PN-
S-96025:2000 [10].

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego maa wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni poakath i potsztywnych”, IBDiM1997
[12] wg ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
kategoria ruchu Ilczbfogsli’(\)l%gsz/edrygwych

KR1 >12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oklenym skladzie i
uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankan@nalna z odpowiedaiiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposob, spelnigja okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyhiéa poprawia adhegjpsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywawod;; maoze
by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podlze pod warstw asfaltowa - powierzchnia przygotowana do mbmia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wlasciwosci s zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (agdéci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgrgtu i uzyskiwanych parametrow
technicznych robét.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obgienie drogi ruchem samochodowym, wiyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.11. Pozostale ok&enia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fikt.
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1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy

li2.

2.3. Polimeroasfalt

Jeeli

techniczn.

dokumentacja projektowa

lub SST przewiduje oimnie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi spelimymagania TWT PAD-97 IBDIM [13] i posiadaaprobat

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zadgci od rodzaju warstwy
podano w tablicy 1 i 2.

2.4. Wypeiniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla

wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].
Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma}gapiq wobec ma_t_eria’r(’)w
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2| od KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg HN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeoboaych | Kl I, II; gat.1,2 | Kl I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
C) z surowca sztucznegaugle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 1l -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego M4l I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania -
laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w iléci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcy
i piaskowce bez ograniczeniadthowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

i kategorii ruch
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Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzwdej, wyrOwnawczej i wzmacnigej z betonu

asfaltowego
_ ) Wymagania wobec materiatdw w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznoici od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego K. 1 Il;gat.1, 2 | kl. 1, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, Il; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kL. 1, 11 -
4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego Wkl I, Il; gat.1, 2 | kl. I, 1P gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.

pyly z odpylania, popioty lotne zagla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborategy i za zgog
Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy naile stosowd kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbygic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@jwymagania okéone w
WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedgo powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lutagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-

asfaltowych,

— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
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— walcéw lekkich,srednich i cezkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

- walcoéw ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych agzex czyszcacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotysee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagidline” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltéw drogowych godbywé sig w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.2.2 .Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nale przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [b8az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypehniacz

Wypetniacz luzem naky przewozé¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mima przewozi dowolnymisérodkami transportu w sposob zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigdun

Czas transportu od zatadunku do roziadunku nieirpew przekracza 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca sj stosowanie samochodow termosow z podwojnsgiginami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@0® ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki baldaboratoryjnych
poszczegllnych sktadnikow i probki materiatdw polraw obecnéci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
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— okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaejoic sig w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwyscieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadaasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafeej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawa#ad asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartg¢ od 0 dol§od O0do 8
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0
asfaltu do20 | NP f;SO b g‘; O ldo20 |do2d |do16 |doi2s
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100( 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69+100 100 59:74 | 3862 70-88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 3050 63+80 66+89
6,3 48+78 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 55+70 57+75
4,0 40+70 4576 60+100 3950 2137 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 4171 29+:38 | 21+36 30:42 35+48
zawarta¢

ziam > 2,0 | (41271) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58:70) | (52:65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 | 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 1939 18+39 13+20 17+30 12+20 1827
0,30 10+31 17+33 15+34 1017 15+28 10+18 1623
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 1224 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna

zawartad¢

asfaltu w 5,0:6,5| 5065 | 55:6,5 | 45:5,6 | 4,3+5,4 | 4,8:6,0 | 4,8+6,5

MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydb warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 7.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej nawierzchni drogi
0 obchzeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemamej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do waysitvieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieriinej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warsteigralnej
nawierzchni drogi o obateniu ruchem nawierzchni drogi o oliggniu ruchem KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
% AV 10
R /)

80 20
e /1A
g 70 30 .
@ AL A | =
g 60 40 &
N D
a L1y
N 50 /( 50 c
B o
5 40 P v 60 &2
Q) d 7]
Q - . | I A D N I R Ie)
& o
& 30 — 70 2

20 80

" "
10 90
—
0 100
0.075 015 018 03 042 085 2 4 63896 16 25 381

128 20 315
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej nawierzchni drogi
0 obchzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o nighim uziarnieniu)
do warstwyscieralnej nawierzchni drogi o obg¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej nawierzchni drogi
0 obchzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA od 0 do 12,8 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien ¢bwystalony na podstawie badaprobek
wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny sgétwymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6
do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego

Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmych do warstwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweir@sfaltu podano w tablicy
5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnygth warstwy wizacej, wyroéwnawczej i
wzmacniajgcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysuniatB. Sktad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien by ustalony na podstawie badardébek wykonanych wg metody Marshalla; prébki
powinny spetnia wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrownawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA

w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1llub KR 2 | KR 3doKR €

Modut sztywnéci petzania”’, MPa nie wymagasi | > 14,0 £18)"

Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w

2) )
temperaturze 60C, kN =55 2 10,0
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 0dd®,@,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do4,5 od 2,0do 4,0
5 J\llvvypoz’rnlenle wolnej przestrzeni w prébka od 75.0 do 90,0 0d 78.0 do

86,0
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6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm 0d35do5,0 | od3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d4,0do5,0 | od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d5,0do7,0 | 0d5,0do7,0

7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0

8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 od 3,0 do §,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

4) specjalne warunki, ohgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
itp.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dwstwy wiazacej, wyrOwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirasfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR 3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20 16Y
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 | 87+100 100
16,0 75-100| 88+100 100 68+90 77+100 | 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 67+92 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 45+63 45+-67 54+73
4,0 40+67 42+69 45+65 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30+54 35+55 25+41 25+41 30+45
zawartge
ziarn > 2,0 mm | (45+70)| (46+70) | (45+65) | (59+75) | (59+75) | (55+70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 1022 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
Orientacyjna
zawartg¢ asfaltu w| 4,358 | 4,3+5,8 456,0 [ 4,0:55 | 4,0:55 | 4,358
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnige] z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach aal B3.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawicej, wyrownawczej i
wzmachiagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 16 mm do warstwyawicej, wyrownawczej i
wzmachiagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy awdcej,
wyréwnawczej i wzmachniagej nawierzchni drogi o olkegieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanikieralnej BA od @o 25 mm do warstwy vaizacej, wyréwnawczej
i wzmacniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawicej, wyrownawczej
i wzmacniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszamkneralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wyréwnawcze
nawierzchni drogi o obateniu ruchem od KR3 do KR6
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Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnokasfgch i warstwy wizacej, wyrébwnawczej oraz wzmacriag)
z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
s wiazacej, wyrownawczej
Lp. Wiasciwosci i wzmacniajcej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2| od KR3 do KR 6
Modut sztywnéci petzania’, MPa nie wymagasi| > 16,0 £22)°
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0 £6,07 211,0
uderzé ubijaka, kN
Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 5{0 oddb, 3,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 va\\fyp(J)/eOImenle wolnej przestrzeni w prébkg ng 65.0 do 80,4 <75.0
6 | Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0 od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrijg&c- zeszyt nr 48 [16],dotycZy
tylko fazy projektowania sktadu MMA

2) dla warstwy wyrdwnawczej

3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpn,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidiowe dozowanie sktadnikbéw, ich wysuszeniewymieszanie oraz zachowanie
temperatury skfadnikow i gotowej mieszanki mineoaéisfaltowej.

Dozowanie sktadnikow, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe [
zautomatyzowane oraz zgodne z regepbpuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu
zmiany jego gstasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 H&6 dozowanie
sktadnikéw powinno b sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikbw mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wgllie
przeptywomierza, lecz nie weej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodaniodka adhezyjnego, to powinien on¢bgozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposéb fedni, z uktadem termostatowania,
zapewnigjcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 160C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerglmadodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna &y
wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfatowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgiaost:

-zD50 od 14@ do 176 C,
-zD70 od 135C do 168 C,
-zD 100 od 130C do 160C,

- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.
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5.4. Przygotowanie podida

Podiae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinno¢ byyprofilowane i réwne.

Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.
Nieréwndaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierowéa poditaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralm WwiazaCa | wzmacniajca
1 | Drogi klasy A, SiGP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwroi podiaza i wigksze od podanych w tablicy 7, pogko naley
wyrowna: poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;.

Przed rozieeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@d naley skropt emulsp
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecanedt asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraumikow, wtazow, wpustow itp. uszizer powinny by pokryte asfaltem
lub materiatem uszczelniaym okréglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podioe do wvkonania warst llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. 7 mieszankiwgetonu asfaltow\:avyo z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
9 uplynnionego, kg/m
Podilae pod warstw asfaltove
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa | od 0,7 do 1,0
2 Podbud_owa_ z kruszywa stabilizowanggo 0d 0.5 do 0,7
mechanicznie
3 Podb_udowa z chudego betonu lub gryntu 0d 0.3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Navylerzchn_|a asfaltowa o chropowdtej 0d 0.2 do 0,5
powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsp asfaltovs lub asfaltem uptynnionym przed akeniem nasipnej,

w celu zapewnienia odpowiedniego gr#enia mgdzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego
llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Pokczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza liib od 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno khywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodgarowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygalzenia wynosi co najmniej:
- 8h przy ildci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raagrqtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot
Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie

nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc <
8 cm. Nie dopuszczac¢suktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokmpyoatazu, podczas opaddéw

atmosferycznych oraz silnego wiatru ¥V16 m/s).
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5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjast zobowizany
do przeprowadzenia w obecdwolnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okte sk wykonujc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei skladnikbw mieszanki  mineralno-asfaltowej wagm  skladu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaft skltadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wagm skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdb&tody ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dd

Lp | Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowe] nawierzchni drog o kategorii ruchii
KR 1 lub KR 2 KR 3do KR 6
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkagh
mm: 50 4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach # m +30 +20
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 - - o
3 |Ziarna przechodre przez sito o oczkag
#0,075mm £2,0 *15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na iBpired
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy iyty sprz:t jest wigciwy,
- okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do

uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géabwarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przegé¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca zyje takich materiatdbw oraz spitm, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien kyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowardcinka
prébnego przez kyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébd warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtach
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinn& lyzsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivsie bezzwtocznie zgodnie ze schematem gezgjalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyng@shie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12aC,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagzszczanie nalg rozpoczaé od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utzonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgadio osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zkcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem Ilub oklejona samoprzyef@ma asfaltowo-kauczukowv Sposob wykonywania
ztacz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezayniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstatmivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minevadsfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] gmlena wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny kiyzgodne z receptlaboratoryja z tolerancy okreslona w tablicy 10.
Dopuszcza siwykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarébw podczas wytwarzania mieszanki mineralno

asfaltowej
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralnot 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki I
: . dozér cagly
mineralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- . S
. . P jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwaorni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nate okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego na&zatae. Temperatura powinna ¢bygodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltopaé¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna bggodna z wymaganiami podanymi w SST.
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6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimialnej jej wyghdu w
czasie produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudowsiaa

6.3.9.Wtasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§ zgodne z recegtiaboratoryjm.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni
Z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego

podaje tablica 12.
Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégdl km

2 | Rownd¢ podhwna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | Rbwnd¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvatjugaici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy [ pomiar ednych niwelacji podianej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Gruba¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000
8 | Zlacza podiune i poprzeczne cala diugozigcza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gijfa
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z d@ego pasa o powierzchni do 3000
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szeroka¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektowva,
z tolerangy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej mej polazonej, nie ograniczonej krasnikiem lub
opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinbg szersza z kalej strony co najmniej o gruk®
warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak a5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nierowndaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierazeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierowdcsowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/V_arstwa W.ar.stwa Warstyvg
$cieralna wigzaca | wzmacnigjca
1 | Drogiklasy A, Si GP 4 6 9
2 | DrogiklasyGiZz 6 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodunkach prostych i na tukach powinnycby

zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe
Rzedne wysokséciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentagcprojektows, z toleranci £ 1 cm.
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6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.

6.4.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektova, z tolerangj £ 10 %. Wymaganie to
nie dotyczy warstw o gruloi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgno+5 mm i warstwy o
grubaici od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynv& mm.

6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgadio osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystasvad 3do 5
mm ponad ich powierzchgii Warstwy bez opornikéw powinny by wyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszta konieczrig obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien ¢nigednolia tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgocych sé i spekanych.

6.4.11.Zageszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST
i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 hiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej tfansport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzen obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltoweyj,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996

2. PN-B-11112:1996
3. PN-B-11113:1996

4.PN-B-11115:1998

5. PN-C-04024:1991
6. PN-C-96170:1965
7. PN-C-96173:1974
8. PN-S-04001:1967

9. PN-S-96504:1961
10. PN-S-96025:2000
11. BN-68/8931-04

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzatirogowych.
Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzatirogowych.
Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne zmzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych
Ropa naftowa i przetwory nagtoPakowanie, znakowanie i transport
Przetwory naftowe. Asfaltyginee
Przetwory naftowe. Asfaltyymplione AUN do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Metody Madaas mineralno-bitumicznych
i nawierzchni bitumicznych
Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas hidanych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie aefalt. Wymagania
Drogi samochodowe. Pomiar ré&gnnawierzchni planografem i tat

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych. IBDIM, Warszawa, 1997

13.Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygawe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy, 5
IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60DIBI,
Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkbgrysow izwiréw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchnodpdh, CZDP, Warszawa, 1984

16.Zasady projektowania betonu asfaltowego ogkezonej odporngei na odksztalcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztalcenia i modutu sztywfm mieszanek mineralno-bitumicznych mefogelzania pod obgieniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDWarszawa, 1995

17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclznej (OST) s wymagania dotyece
wykonania i odbioru robot zwzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kdstidkowe;.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi mistopracowania szczegétowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdea
lokalnych drogach, ulicach, placach i chodnikach.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot azanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostkikowe;.
Betonowy kostke brukows stosuje si do nawierzchni:
- drog lokalnych i dojazdowych, zwtaszcza w strefinieszkania,
— ulic osiedlowych i zbiorczych,
- przystankéw autobusowych, peronéwagiw pieszo-jezdnych,
- placow ulicznych, parkingdéw, wjazdow do bram iagr placow zabawowych,
- chodnikow, alei spacerowycftiezek, pasay,
— $ciezek rowerowych,
oraz do umocnienia skarp, pasow dggth drogsciekow, rowdw, schodow, matej architektury drogowej
elementow miejsc obstugi podirdych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemeuoladany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpavibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgonkib
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgamu s ksztattem, ktory umdiwia wzajemne
przystawanie elementow.

1.4.2. Krawgznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdng od chodnika,
charakteryzujcy sk statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dheggonie wigksz niz 1,0 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zagpienie, pontej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape wodk.

1.4.4.0brzee - element budowlany, oddzieley nawierzchnie chodnikéw iggow pieszych od terendw
nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5. Spoina - odsp pomkdzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi
materiatami wypetniajcymi.

1.4.6.Szczelina dylatacyjna - odgt dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu dhwaienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony oldtenymi materiatami wypetniagymi.

1.4.7.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” [9] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[0] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padas OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” [9] pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1 Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
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Betonowa kostka brukowa m® mie€ nasgpujace cechy charakterystyczne, oitome w katalogu
producenta:

1.

odmiare:

a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),

b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej koisyjnej i warstwyscieralnej (gornej)
zwykle barwionej grub&ci min. 4 mm,

. barwe:

a) kostka szara, z betonu niebarwionego,

b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,

wzor (ksztatt) kostki: zgodny z ksztattami oloeymi przez producenta (przyktady podano waezahiku
1),

. wymiary, zgodne z wymiarami oldlenymi przez producenta, w zasadzie:

a) dtugas¢: od 140 mm do 280 mm,

b) szerokd¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diuga, lecz nie mniej i 100 mm,
¢) grubagé: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi géalzoni ©: 60 mm, 80 mm i 100 mm

(zalecane grubigi kostek podano w zadzniku 2).
Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane possbu ukfadania i siatki spoin oraz
umazliwiaty wykonanie warstwy o szerokoi 1,0 m lub 1,5 m bez konieczw przecinania elementow
w trakcie ich wbudowywania w nawierzchni

Kostki mog by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powiarsdh bocznych oraz z

ukosowanymi krawdziami gornymi.

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdovym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorakdwvym stosowanym na

nawierzchniach drdg, ulic, chodnikow itp. oleePN-EN 1338 [2] w sposéb przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki bruljpwestalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania na

zewretrznych nawierzchniach, mggych kontakt z salodladzajca w warunkach mrozu

Zakcznik .
Lp. Cecha normy Wymaganie
1 2 3 4
1 Ksztalt i wymiary
1.1 Dopuszczalne odchytki w mm od C Dlugas¢ Szeroké¢ Grubdé | Réznica pomg-dzy
zadeklarowanych wymiarow kostki, dwoma po-miarami gru-
grubaci <100 mm +2 +2 +3 baosci, tej samej kostki,
>100 mm +3 +3 +4 powinna by <3 mm
1.2 Odchyiki ptaskéci i pofalowania C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypukiéé wiistos¢
> 300 mm), przy diugei pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm)| 2,0 15
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odporn& na D Ubytek masy po badaniu: wastasrednia< 1,0 kg/nf, przy
zamraanie/rozmraanie z udzialem czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
soli odladzajcych (wg klasy 3, zat.
D)
2.2 Wytrzymatdcé na rozciganie przy F Wytrzymaitd¢ charakterystyczna ¥ 3,6 MPa. Kady
roztupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa
obciazenia niszcgcego mniejszego 2250 N/mm dhugéci
roziupania
2.3 Trwaldg¢ (ze wzgédu na wytrzyma- F Kostki maj zadawalajca trwatas¢ (wytrzymatac) jesli
tos¢) spetnione s wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalna
konserwacja
2.4 Odporné& nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Béhmego,
wg zat. G normy — badani¢ wg zat. H mormy — badanie
podstawowe alternatywne
<23 mm <20 000mr¥5000 mm
25 Odporné& na pdlizg/paslizgnigcie a) jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wana
lub polerowana — zadawadap odpornéc,

b)  jesli wyjatkowo wymaga si podania warteci
odporndci na pdlizg/poslizgnigcie — naley
zadeklarowé minimalm jej wartc¢ pomierzol wg zat. |
normy (wahadtowym przyeglem do badania tarcia)
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cd.

1 2 | 3 ] 4
Aspekty wizualne

3.1 Wyghd J a) gbrna powierzchnia kostki nie powinna higs
i odpryskow,

b) nie dopuszcza srozwarstwi@é w kostkach
dwuwarstwowych,

c) ewentualne wykwity niessuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J a) kostki z powierzchni o specjalnej teksturze —
producent powinien opisaodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki powinnycby
poréwnane z prokkproducenta, zatwierdzamprzez
odbiore:,

3.3 | Zabarwienie (barwiona nie by c) ewentualne rinice w jednolitéci tekstury lub

warstwascieralna lub caty element) zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami we

wihasciwosciach surowcow i zmianach warunkéw
twardnienia nie guwazane za istotne

W przypadku zastosowekostki na powierzchniach innychznprzewidziano w tablicy 1 (np. na
nawierzchniach wewrznych nie narzonych na kontakt z smlodladzajca), wymagania wobec kostki
nalezy odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN-1338 [2].

Kostki kolorowe powinny by barwione substancjami odpornymi na dziatanie ciggw
atmosferycznychswiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkalioym.in. cementu, ktory przy
wypetnieniu spoin zaprawcementowo-piaskoa nie mae odbarwia kostek). Zaleca si stosowanie
srodkow stabilnie barwacych zaczyn cementowy w kostce, np. tlerddaza, tlenek chromu, tlenek tytanu,
tlenek kobaltowo-glinowy (nie natg stosowé do barwienia: sadz i barwnikéw organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatyctam) mog pojawi sig ha powierzchni kostek w
pocatkowym okresie eksploatacji. Powstapne w wyniku naturalnych procesow fizykochemiczanyc
wystepujacych w betonie i zanikajw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Skladowanie kostek

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostkmog by¢ skladowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podie powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materiaty na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jeli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieficzo naley stosowd nasgpujace
materiaty:
a) na podsypk piaskowa pod nawierzchmi
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [4], odpowiaggj wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,072) mm, mieszankdrobry granulowan (0,075-4) mm albo miat (64) mm,
odpowiadaicy wymaganiom PN-B-11112 [3],
b) na podsypk cementowo-piaskoyvpod nawierzchni
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugaingpetniaicego wymagania dla
gatunku 1 wg PN-B-11113 [4], cementu powszechnegaku spetniagcego wymagania PN-EN
197-1 [1] i wody odmiany 1 odpowiadagj wymaganiom PN-88/B-32250 [5],
c) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypcekoiag]
— piasek naturalny spetnigly wymagania PN-B-11113 [4] gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,072) mm wg PN-B-11112 [3],
d) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce ceaveo-piaskowej
— zaprawe cementowo-piaskoavl:4 spetniajca wymagania wg 2.3 b),
e) do wypeltniania szczelin dylatacyjnych w nawierzahaipodsypce cementowo-piaskowej
— do wypehnienia gornej e4ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowdé drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczehu@j(np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spehaiz
wymagania norm lub aprobat technicznych, wdgle odpowiadajcych wymaganiom OST D-
05.03.04a [16],
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- do wypetnienia dolnej e#ci szczeliny dylatacyjne] natg stosowa wilgotna mieszank
cementowo-piaskoav 1:8 z materialdbw spetniggych wymagania wg 2.3 b) lub inny materiat
zaakceptowany przeziyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowg, powinno odbywé sig na podiau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienigiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnattagodne z BN-88/6731-08 [6].

2.4. Krawezniki, obrzeza i scieki

Jali dokumentacja projektowa, SST Ilub zimier nie ustal inaczej, to do obramowania

nawierzchni z kostek nina stosow&

a) krawgzniki betonowe wg OST D-08.01.01a [17],
b) obrzeza betonowe wg OST D-08.03.01 [19],

¢) krawezniki kamienne wg OST D-08.01.02a [18].

Przy krawgznikach mog wysipowat scieki wg OST D-08.05.00 [20].

Krawgzniki, obrzeza i scieki mogy by¢ ustawiane na:

a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej, speltyah wymaganiawg 2.3a i 2.3 b,
b) tawachzwirowych, ttuczniowych lub betonowych.

Krawgzniki i obrzeza mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvaege
wedtug typow, rodzajow, odmian i wielkd. Nalezy uktada je z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych.

Kruszywo i cement powinny Bysktadowane i przechowywane wg 2.3.

2.5. Materialy do podbudowy utaonej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacjiojgktowej, powinny odpowiada
wymaganiom wtéciwej OST lub innym dokumentom zaakceptowanym piaeyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” &t 3.
3.2. Sprt do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej peoodbywé sie:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu agzen uktadajpcych (uktadarek), sktadggych sé z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie,zaftego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiéch
utozenia; uradzenie to, po skixzonym ukiladaniu kostek, maa wykorzysta do wmiatania piasku w
szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mioa stosowa specjalne natzizia trace (np. przycinarki, szlifierki z
tarca).

Do zagszczania nawierzchni z kostki naje stosowd zagszczarki wibracyjne (ptytowe) z
wyktadzim elastomerow, chronace kostki przedcieraniem i wykruszaniem namp

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmiedpowiadd wymaganiom
wiasciwych OST, wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dok&ntom (normom PB i BN, wytycznym

IBDiIM) wzglgdnie opracowanym SST zaakceptowanym przeyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i aapnaley stosowa betoniarki.
Do wypetniania szczelin dylatacyjnych najestosowa sprzt odpowiadajcy wymaganiom OST

D-05.03.04a [16].

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgidne” [9] pkt 4.
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4.2. Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnymérodkami
transportowymi po osgnigciu przez beton wytrzymadoi na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w
trakcie transportu powinny byabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem.

Jako srodki transportu wewgtrzzaktadowego kostek ngrodki transportu zewgtrznego mog
stuzy¢ wézki widtowe, ktérymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku paletsnadki transportu
mozna wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny dgpinane temami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecggjmi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu.ddagj palecie zalecagsuktad& do 10 warstw kostek
(zaleznie od grubéci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wsitzo od 1200 kg do 1700 kg.
Pazadane jest, aby palety z kostkami byly wysytane dibiorcy srodkiem transportu samochodowego
wyposaonym w dwig do za- i roztadunku.

Krawgzniki i obrzeza mog, by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Krageniki
betonowe naley uktad& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdgrawezniki kamienne
naley ukltada na podktadkach drewnianych, dhéga w kierunku jazdy. Krawzniki i obrzeza powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniemszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Cement powinien kiyprzewaony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6].

Zalewg lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych wwa transportow@ dowolnymi
srodkami transportu w fabrycznie zamétyich pojemnikach lub opakowaniach, chemyich je przed
zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposéb odpowiaday wymaganiom wigciwej OST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@Q0 ,Wymagania ogoélne” [9] pkt 5.
5.2. Podiae i koryto

Grunty podiga powinny by niewysadzinowe, jednorodne i ém@ oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przeraaia, zgodnie z dokumentagjrojektows.

Koryto pod podbudowlub nawierzchrd powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganianii D94.01.01 [10].

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentaigjjektows

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna dygodna z dokumentacjprojektows lub SST (przyktady
konstrukcji nawierzchni podagahbczniki 3 i 4).
Konstrukcja nawierzchni nie obejmowa utozenie warstwy scieralnej z betonowej kostki
brukowej na:
a) podsypce piaskowej lub cementowo-piaskowej orabpddwie,
b) podsypce piaskowej rézelonej bezpérednio na podtzu z gruntu piaszczystego o wskiku
piaskowym WR= 35 wg [7].
Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygiowaniem podbudowy, podsypki
cementowo-piaskowej i wypetnieniem spoin zapr@@mentowo-piaskoay obejmuj:
wykonanie podbudowy,
wykonanie obramowania nawierzchni (z kegmikow, obrzey i ew. sciekdw),
przygotowanie i rogcielenie podsypki cementowo-piaskowej,
utozenie kostek z ubiciem,
przygotowanie zaprawy cementowo-piaskowej i wypmiig ni szczelin,
wypetnienie szczelin dylatacyjnych,
pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.
Przy wykonywaniu nawierzchni na podsypce piaskowefistawowych czynioi jest mniej, gdy
nie wystpuja zwykle poz. 1, 6 i 7, a poz. 3 dotyczy podsypligkiowej, z& poz. 5 - wypetnienia szczelin
piaskiem.

Nogh~wpdbE
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5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstva betonowej kostki brukowej powinien
by¢ zgodny z dokumentacprojektowva.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom wisciwej OST, np.:
a) D-04.01.0%04.03.01 ,Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczeskeopienie” [10],
b) D-04.04.06-04.04.03 ,Podbudowy z kruszywa stabilizowanego raea@znie” (z kruszywa naturalnego

lub tamanego) [11],

c) D-04.04.04 ,Podbudowa z tlucznia kamiennego” [12],

Inne rodzaje podbuddéw powinny odpowiadawymaganiom norm, wytycznych IBDIM Ilub
indywidualnie opracowanym SST zaakceptowanym phzamiera.

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert rgodny z dokumentagprojektows lub SST.

J&li dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ieicto materiaty do wykonania obramawa
powinny odpowiadawymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie krawznikdw, obrzey i ew. wykonaniesciekow przykrawznikowych powinno by
zgodne z wymaganiami zawartymi w OST D-08.01.074,[@8.01.02 a [18], D-08.03.01 [19] i D-08.05.00
[20].

Krawezniki i obrzeza zaleca si ustawi& przed przysipieniem do uktadania nawierzchni z kostki.
Przed ich ustawieniem, pgdane jest ulzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szerégio
nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraynikow lub obrzey.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruBo powinny by zgodne z dokumentagcprojektows lub SST.

Je&li dokumentacja projektowa lub SST nie ustala ilepéa grubd¢ podsypki powinna wyno&ipo
zagszczeniu 35 cm, a wymagania dla materiatdbw na podsyplowinny by zgodne z pktem 2.3.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej gidbpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.

Podsypk piaskow nalezy zwilzy¢ woda, rownomiernie rogieli¢ i zagsci¢ lekkimi walcami (np.
recznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgote optymalne;.

Podsypk cementowo-piaskoav stosuje & z zasady przy wyspowaniu podbudowy pod
nawierzchm z kostki. Podsypk cementowo-piaskogv przygotowuje & w betoniarkach, a nagmie
rozsciela s¢ na uprzednio zwionej podbudowie, przy zachowaniu:

— wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymaldci nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, B = 14 MPa.

W praktyce, wilgotn&t ukladanej podsypki powinna byaka, aby pdcisnieciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywataesi nie byto na dionisladéw wody, a po nagiicciu palcami podsypka
rozsypywata si. Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowe] powinno wepzat uktadanie nawierzchni
z kostek od 3 do 4 m. Rézelona podsypka powinna ®ywyprofilowana i zagszczona w stanie
wilgotnym, lekkimi walcami (np.gcznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jeli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeoHpnaskowe] to po zawatowaniu
nawierzchni nalgy ja polac wodq w takiej ilosci, aby woda zwityta cah gruba¢ podsypki. Rogcielenie
podsypki z suchej zaprawy m@wyprzedza uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirapzavwy musi by zakaczone przed
rozpoczciem wihzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych
5.7.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orasel@a ich ukladania

Ksztatt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2@az dese ich
uktadania (przyktady podano w zat. 5) powinny¢ksgodne z dokumentagcjprojektowy lub SST, a w
przypadku braku wystarczgych ustalé Wykonawca przedklada odpowiednie propozycje do
zaakceptowania fiynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem kszta&tloru, sposobu ukfadania i
wytworni kostek, lmynier maze poleck Wykonawcy utgenie po 1 rh wskpnie wybranych kostek,
wytacznie na podsypce piaskowe;j.

5.7.2.Warunki atmosferyczne
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Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonyw& przy
temperaturze otoczenia niezsiej nz +5°C. Dopuszcza siwykonanie nawierzchni §& w ciagu dnia
temperatura utrzymujeesiv granicach od € do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneagprzymrozki
kostlke nalery zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmaitze stomy, papitp.).

Nawierzchng na podsypce piaskowej zalecawsiykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnacbwykonana z elementéw o jednakowej grétioNa
wiekszym fragmencie robét zaleca sitosowa kostki dostarczone w tej samej partii materiatuktérej
niedopuszczalneagdzne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki ména wykonywa recznie lub mechanicznie.

Ukladanie ¢czne zaleca si wykonywa& na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgtlem ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystycznej ukladanych deseni
oraz r@nych wymiaréw i ksztaltow kostek. Uktadanie kospelkvinni wykonywa przyuczeni brukarze.

Ukfadanie mechaniczne zaleca siykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak
aby ukladarka mogta przenésiz palety warstw ksztaltek na miejsce ich wenia z wymagan
doktadndcia. Kostka do uktadania mechanicznego niezenmi€ duzych odchytek wymiarowych i musi
by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tzana na palecie w odpowiedni wzér, bez delua
potdwek i dziewitek, przy czym kada warstwa na palecie musicbglobrze przesypana bardzo drobnym
piaskiem, by kostki nie przywieraty do siebie. Uldmie mechaniczne zawsze must lysparte pragc
brukarzy, ktérzy uzupetniaj przerwy, wyrabiaj tuki, doktadaj kostki w okolicach studzienek i
kraweznikow.

Kostke ukltada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniew@o procesie ubijania
podsypka zagszcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wtazéw
itp.) powinna trwale wystawtaod 3 mm do 5 mm powrgj powierzchni tych usgdzen oraz od 3 mm do 10
mm powyzej koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krganikach, obrzeach i studzienkach mna wywac elementy
kostkowe wykaczeniowe w postaci tzw. potowek i dziesek, majcych wszystkie krawdzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztattenietypowych wymiarach, walnprzestrzé
uzupelnia si kostky cicta, przycinam na budowie specjalnymi nadziami tracymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarcz itp.).

Dzienry dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowe] zaskcaakaczye
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzamipodsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu
dla ubicia kostki uleonej na state. Przed dalszym wznowieniem robétwiaarycznie ul@ong
nawierzchng na podsypce piaskowej najerozebré i usura¢ wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalg przeprowadz za pomog zag;szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostan
Z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni ni¢nwarzywaé walca.

Ubijanie nawierzchni nakly prowadzé od krawedzi powierzchni w kierunku jejsrodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualnerdwndci powierzchniowe mag by¢
zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodz¢me peknicte) naley wymienic na kostki cate.

5.7.5.Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.7.5.1.Spoiny

Szeroké¢ spoin pomidzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.
W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zalecag saby osie spoin
pomiedzy diuizszymi bokami tych kostek tworzyly z asilrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegata
prostego poneidzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunkudipapodhznego nawierzchni.
Po uta@eniu kostek, spoiny natg wypetni:
a) piaskiem, spetniacym wymagania pktu 2.3 c),sfenawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
b) zapraws cementowo-piaskoay spetniagca wymagania pktu 2.3 d), §& nawierzchnia jest na podsypce
cementowo-piaskowe;.



106

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustmgy piasku i wmieceniu go w spoiny na
sucho lub, po obfitym polaniu wad wmieceniu papki piaskowej szczotkami wediylie rozgarniaczkami z
piérami gumowymi.

Zaprawg cementowo-piaskoyvzaleca s przygotow#@ w betoniarce, w sposob zapewn@j jej
wystarczaica ptynnasé. Spoiny mana wypeint przez rozlanie zaprawy na nawierzeéhnnagarnianie jej
w szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrgomowymi. Przed rozpoeziem zalewania kostka
powinna by oczyszczona i dobrze zwina wod. Zalewa powinna catkowicie wypetnspoiny i tworzy
monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskogvnalery zabezpieczy przed zalaniem i
szczeliny dylatacyjne, wktadgj zwinicte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskogv nawierzchng nalezy starannie oczgic;
szczegolnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolgrohwi z r&nymi deseniami uktadania.

5.7.5.2.Szczeliny dylatacyjne

W przypadku uktadania kostek na podsypce cemenfmaskowej i wypelnianiu spoin zapraw
cementowo-piaskosy nalery przewidzi€é wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegt@ch zgodnych z
dokumentagj projektows lub SST wzgldnie nie wekszych nk co 8 m. Szerok& szczelin dylatacyjnych
powinna umaliwiac przegcie przez nie przemieszazgywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni
w okresie letnim, lecz nie powinna dyniejsza ni 8 mm. Szczeliny te powinny bywypetnione trwale
zalewami i masami okénymi w pkcie 2.3 e). SposOb wypelnienia szczgliowinien odpowiada
wymaganiom OST D-05.03.04a [16].

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne rglstosowa dodatkowo w miejscach, w ktérych wygtje
zmiana sztywn&i podiaza (np. nad przepustami, przy przyczétkach mostowythd szczelinami
dylatacyjnymi w podbudowie itp.). Zaleca siykonywa szczeliny podtane przysciekach wzdha jezdni.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce piaskowej ze spoinami wypetionymslpem mana odda do wzytku
bezpdrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigorgfmi zapraw, cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalg przykry warstwy wilgotnego piasku o gruloi od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywa ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywik2otygodni (przy temperaturzecdniej
otoczenia nie riszej nz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierdehmalezy oczysci¢ z piasku
I mozna odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlf®] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien uzy&ka
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
- certyfikat zgodnéci lub deklaragi zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badaech
charakterystycznych kostek, w przypadigdania ich przez tryniera,
wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewegtrznych kostek wg pktu 2.2.2.),
b) w zakresie innych materiatéw
- sprawdzenie przez Wykonawecech zewgtrznych materiatéw prefabrykowanych (kramikow,
obrzezy),
- ew. badania wikgiwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. ollome w normach, ktore busglz
watpliwosci Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie rob6t nawierzchniowych z koptidaje tablica 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

Wyszczegblnienie

Wartosci dopuszczalne

Lp. badan | pomiaréw Czestotliwosé badan
1 Sprawdzenie podia i koryta Wg OST D-04.01.01 [10]
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytychnygymienionych w pkcie 5.4
3 Sprawdzenie obramowar)iszg OST D-08.01.01a [17]; D-08.01.02 [18];
nawierzchni D-08.03.01 [19]; D-08.05.00 [20]
4 Sprawdzenie podsypki (przymiaremiezaca kontrola w 10 punktagWg pktu 5.6; odchytki od
liniowym lub metod niwelacji) dziennej dziatki roboczej: grubad, | projektowanej grubici +1 cm
spadkow i cech konstrukcyjnych |w
poréwnaniu z  dokumentac
projektows i specyfikach
5 Badania wykonywanii kostki
nawierzchni z
a) zgodnd¢ z  dokumentagj| Sukcesywnie na kalej dzialceg -
projektows roboczej
b) potozenie osi w planigCo 100 m i we wszystkichPrzesunicie od osi projektowang
(sprawdzone geodezyjnie) punktach charakterystycznych |do 2 cm
c) rzedne wysokéciowe| Co 25 m w osi i przy kragdziach| Odchylenia:
(pomierzone instrumenteporaz  we wszystkich punkta¢hl cm; -2 cm
pomiarowym) charakterystycznych

D

—

D

d) réwnaos¢ w profilu podhiznym| Jw. Nieréwndci do 8 mm
(wg BN-68/8931-04 [8] tat
czteromet-row)

e) rownasé w przekrojuf Jw. Przéwity miedzy fat a po-
poprzecznym (sprawdzona dat wierzchni do 8 mm
proflowa 2z po-ziomnig i
pomiarze przewitu Kkli-nem
cechowanym oraz przymiargm
liniowym wzgldnie metod
niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzdriav. Odchytki od do-kumentacji pr
metod; niwelacji) jektowej do 0,3%

g) szeroka¢ nawierzchnj Jw. Odchytki od sze-rokai projekto-
(sprawdzona przymiarem wanej do+5 cm
liniowym)

h) szerokd¢ i gtebokas¢ | W 20 punktach Wg pktu 5.7.5
wypetnienia spoin i szczelicharakterystycznych dzienngj
(ogledziny i pomiar przymiaremdziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu dtug.

10 cm)
i) sprawdzenie koloru kostelKontrola biezaca Wg dokumentaciji projektowej Iy

i desenia ich ulzenia

decyzji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robot

Zakres badai pomiarow wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada i Sposoéb sprawdzenia
pomiarow

1 Sprawdzenie wygtu zewnrtrznegol Wizualne sprawdzenie jednorodisd wygladu, prawidtowdci
nawierzchni,  krawznikdbw, obrzey, | desenia, kolorow kostek, g, plam, deformacji, wykrusze
sciekow spoin i szczelin

2 Badanie polzenia osi nawierzchniGeodezyjne sprawdzenie péémia osi co 25 m i w punktach
w planie charakterystycznych (dopuszczalne przegtai wg tab. 2, Ip|

5b)

3 Rzdne wysokéciowe, rownd¢ podhwzna| Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystychngwg
i poprzeczna, spadki poprzeczne|nietod i do-puszczalnych wagth podanych w tab. 2, Ip. od bc
szerokdé do 5g)
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4 Rozmieszczenie i szerako spoin|Wg pktu5.5i5.7.5
i szczelin w nawierzchni, pordzy
kraweznikami, obrzeami, sciekami oraz
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [9] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow, jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowestki
brukowej.

Jednostki obmiarowe robét towarzysych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpwe
(podbudowa, obramowanie itpg gstalone w odpowiednich OST wymienionych w pkt&achi 5.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” [9] pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podta i wykonanie koryta,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- ewentualnie wykonanie faw (podsypek) pod kgzwki, obrzeza, scieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchni
- ewentualnie wypetnienie dolnejgzi szczelin dylatacyjnych.
Odbior tych robot powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaiga
0golne” [9] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [9] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— przygotowanie podta i wykonanie koryta,
— dostarczenie materiatéw i spta,
— wykonanie podsypki,
- ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,
- ulozenie i ubicie kostek,
— wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wwiexzchni,
— pielegnacg nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 T nawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejnurob6t
towarzysacych (jak: podbudowa, obramowanie itp.), kt6re powi by¢ ujete w innych pozycjach
kosztorysowych, a ktérych zakres jest glory przez OST wymienione w pktach 5.4 i 5.5.
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9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét oldlenych niniejsz OST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktOrea potrzebne do wykonania robét podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzyske, ktére s niezlzdne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczaoerabét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robdt itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN197-1:2002 Cement. €z 1: Skifad, wymagania i Kkryteria
zgodndci dotyczice cementu powszechnegeytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagah metody
bada

3. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa dam do
nawierzchni drogowych

4. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa turene do
nawierzchni drogowych; piasek

5.  PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw

6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie  iwska
piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résehanawierzchni

planografem i tat
10.2. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

9. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

10. D-4.01.0%04.03.01 Dolne warstwy podbudéw oraz oczyszczenie i
skropienie

11. D-4.04.06-04.04.03 Podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

12. D-04.04.04 Podbudowa z tlucznia kamiennego

13. D-4.05.06-04.05.04 Podbudowy i ulepszone podi z gruntow lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi

14. D-04.06.01 Podbudowa z chudego betonu

15. D-04.06.01b Podbudowa z betonu cementowego

16. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni betonu
cementowego

17. D-08.01.01a Ustawianie krasmikow betonowych

18. D-08.01.02a Ustawianie krasmikoéw kamiennych

19. D-08.03.01 Betonowe obezechodnikowe

20. D-08.05.00 Scieki
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknij (OST) § wymagania dotycke
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z ustawieniem kraanikdw betonowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowane] jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaddjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot azanych z
ustawieniem krawznikow:
betonowych na tawie betonowej z oporem lub zwykiej,
betonowych na tawie tluczniowej ldtwvirowej,
betonowych wtopionych na tawie betonowayjrowej lub tluczniowej,
betonowych wtopionych bez tawy, na podsypce piagkdub cementowo-piaskowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyaze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materiaty do wykonania tawy pod kramniki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy kravgznikéw betonowych:
U - uliczne,
D - drogowe.

2.3.2.Rodzaje

W zalenosci od ksztattu przekroju poprzecznego rami@ sk nastpujace rodzaje krawznikow
betonowych:
— prostoktnesciete - rodzaj,a”,
— prostoktne - rodzaj ,b".
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2.3.3.0dmiany

W zaleznosci od technologii i produkcii kragznikow betonowych, roztdia sk odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizeawezniki betonowe dzieli gina:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krganika betonowego ulicznego (U), prositikego (b), jednowarstwowego
(1) o wymiarach 12 x 15 x 100 cm, gat. 1: Ub-1/52100 BN-80/6775-03/04 [15].

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1 Ksztatt i wymiary

Ksztalt kraveznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikow betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdow
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Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraw ¢znikow, cm
kraweznika | kraweznika | | b h c d r
20 30 min. 3| min. 12
v a 100 15 max. |max. 15 1.0
7
15 20
D b 100 (12 25 - - 1,0
10 25

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikdw betonowych powinny ky bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kragzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawdzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14], nie powinny przekraczavartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgakow betonowych

Dopuszczalna wielkéé
Rodzaj wad i uszkodzé wad i uszkodza
Gatunek 1 | Gatunek 2

Wklgstos¢ lub wypukta¢ powierzchni krawznikow w2 3
mm
Szczerby ograniczajcych powierzchnig

P .
: , . "niedopuszczalne
uszkodzenia gorne cieralne), mm

krawedzi i naray

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajéw, odmian, gatunkéw i wielko

Krawgzniki betonowe natey uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub&: 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugé¢ min. 5 cm weksza ni szeroké¢ kraweznika.
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2.4.4 Beton i jego skfadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawznikow naley stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W
przypadku wykonywania kraynikéw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa kegmikdw powinna
by¢ wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowssie:

— nasikliwoscia, ponizej 4%,
- $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z noraPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy niesiej niz ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, dadwn marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsygpk do zaprawy cementowo-piaskowe] powiniert mementem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PNM&50 [2], ktérego skiadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4,
b) tawy zwirowej - zwir odpowiadagcy wymaganiom PN-B-11111 [7],
c) tawy ttuczniowej - tluczé odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [8].

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylataggfnyna gogco, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty technejz
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgidlne” pkt 4.
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4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawgzniki betonowe ukfada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaza sciany srodka transportowego wgiej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalery pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mini
odbywa& si¢ w warunkach zabezpieczaych przed uszkodzeniemtimow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-@0®@,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokmi
dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie faw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.Lawazwirowa

tawy zwirowe o wysokéci do 10 cm wykonuje &ijednowarstwowo przez zasypanie koryta
zwirem i zagszczenie go polewsj wod.

tawy o wysokeéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zgggczajc
poszczegodlne warstwy.

5.3.2.tawa tluczniowa

tawy naley wykonywa przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Thuczer nalery starannie uldi polewajc wodh. Gorma powierzchng tawy tluczniowej nalgy
wyréwng klincem i ostatecznie zagpic.

Przy grubéci warstwy tlucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawe wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.3.3.Ltawa betonowa

tawy betonowe zwykie w gruntach spoistych wykorsigebez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujegsiv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymemalstosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumicza mas zalewova.

5.4. Ustawienie kravwgznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikdéw

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku takicstalé@ powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
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przypadkach wytkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwickszone do 16 cm.
Zewrztrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu krawznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.
Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub ttuczniowej

Ustawianie krawznikdw na tawiezwirowej i thuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.

5.4.3.Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grum 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikow nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgawikow
zapravg cementowo-piaskogvstosuje s wytacznie do krawznikdéw ustawionych na fawie betonowe;.

Spoiny krawznikdéw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury kraganiki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej spoinach
zalanych zapraavnalery zalewa co 50 m bitumiczamag, zalewowy nad szczelip dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania materiatbw przeznaczonych
do ustawienia kraggnikdw betonowych i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghtu zewrtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#ewystpujacych na powierzchniach i krggdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i giebokadsci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadstia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow pglprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie
katow prostych w naraach elementdéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego nai i
zmierzenia odchylek z doktadéwia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatdw

Badania pozostatych materiatdw stosowanych pregwianiu kravgznikow betonowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiadopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podtaa powinno by zgodne z pkt
5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego gérnej powierzchni faw z dokumentagjojektova.
Profil podiwny gornej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m fawy.
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b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m lawy.
Tolerancje wymiarow wynogz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokeci projektowanej.

c) Rownd¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty.
Prze&wit pomiedzy gorm powierzchn fawy i przytazong tata nie mae przekracza 1 cm.

d) Zag:szczenie faw.
Zageszcezenie taw badaesiv dwdch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z ttucznia, badane prédlwyjecia poszczegdlnych ziarn tlucznia, nie powinny pataivna wygcie
ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kraggnikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczykrameznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide
100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorra powierzchm kraweznika i
przytozong tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metrow. Spoiny musdy¢ wypetnione catkowicie na
petr gigbokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) ustawionego kramika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000@QWymagania ogdélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
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Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

wykonanie koryta pod fagy
ew. wykonanie szalunku,

wykonanie tawy,
wykonanie podsypki,

ustawienie krawznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragznikow zapraw,

ew. zalanie spoin magzalewow,

zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne.

.1. Normy

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113

PN-B-19701
PN-B32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02

.2. Inne dokumenty

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykty

Roboty betonoweelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do b&iwonzapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwytite

Prefabrykaty budowlane z betonu. todye pomiaru cech
geometrycznych

Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@alo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhealo nawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechneggdku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Cement. Transport i przechowywani

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspd6lne wymaganbadania

Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drog, ulic,
parkingbw i torowisk tramwajowych. Kradniki i obrzeza
chodnikowe

Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

17 Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED@riEprojekt - Warszawa, 1979 1982 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji tecknij (OST) § wymagania dotycke
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z ustawieniem kraanikdw betonowych wraz z wykonaniem taw.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) jest matamig®mocniczym do opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowane] jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot azanych z
wykonaniem i odbiorem ustawienia kreamaikow betonowych typu ulicznego i typu drogowego
(wtopionych) na tawach betonowyctwirowych, ttuczniowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawgznik betonowy - prefabrykat betonowy, przeznaczony dddzielenia powierzchni
znajdupcych sk na tym samym poziomie lub nazrych poziomach stosowany: a) w celu ograniczarba lu
wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej, b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w
pofaczeniu z innymi krawznikami, c) jako oddzielenie pogdzy powierzchniami poddanymi ndym
rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kraggnika okre&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiada wymiar rzeczywisty w okrgonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostate okedenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganoigoine”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotyaee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbl[d] pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1.Zgodna¢ materiatdw z dokumentacprojektows

Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
SST.

2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu krag¢nikow na tawach mma stosowéanastpujace materiaty:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypki do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
- wodk,
— materiaty do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe
2.2.3.1. Wymagania ogoélne wobec kegnikow

Krawezniki betonowe mog mie¢ nastpujace cechy charakterystyczne:
— kraweznik moze by¢ produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,
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b) z r&znych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukgypnez w warstwiescieralnej (ktora na
catej powierzchni deklarowanej przez producentao jggowierzchnia widoczna powinna raie
minimalm grubcé 4 mm),

skasne krawedzie krawgznika powyzej 2 mm powinny b§ okreslone jako fazowane, z wymiarami

deklarowanymi przez producenta,

kraweznik moze mi& profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérycheniuwzgkdnia s¢ przy

okreslaniu wymiaréw nominalnych kraginika); zalecana dtugé prostego odcinka kraymika wraz ze

ztaczem wynosi 1000 mm,

powierzchnia krawznika maze by obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébemicznej,

ptaszczyzny czotowe krawumikéw mog by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatwdgjuktadanie

lub ryglowanie (przyktady w zat. 1),

krawezniki tukowe mog@ by¢ wykonane jako wypukte lub wigte (przyktady w zat. 2),

rozr@nia sk dwa typy krawznikow (przyktady w zat. 3):

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znaghyjch si na ré&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),

b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajych sé na tym samym poziomie (np. jezdni i
pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kfankow

Wymagania techniczne stawiane kgamikom betonowym okrga PN-EN 1340 [5] w sposéb
przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kragmika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do st@sva w
warunkach kontaktu z spbdladzajca w warunkach mrozu

Lp. Cecha ‘ Zajcznik | Wymagania
1 Ksztatt i wymiary
11 Wartdci dopuszczalnych C Dlugas¢é: £ 1%,> 4 mm i< 10 mm
od-chytek od wymiaréw Inne wymiary z wyitkiem promienia:
nomi-nalnych, z - dla powierzchni: £ 3% 3 mm,<5 mm,
doktadndcia do milimetra - dla innych czsci: + 5%,>3 mm, <10 mm
1.2 Dopuszczalne odchyiki od C
ptaskdci i prostoliniowdci,
dla dtugaci pomiarowe;j
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 Odporné& na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastcrednia< 1,0 kg/nd,
rozmraanie z udziatem soli przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fn
odladzajcych
2.2 Wytrzymaltéé na zginanie F Klasa Charakterystyczna zddapojedynczy
(Klasa wytrzymatéci wytrz. wytrzymaté, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentacji 1 3,5 >2.8
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 > 4.8
2.3 Trwala¢ ze wzgédu na F Krawezniki maja zadawalajca trwatas¢ (wytrzymaitcc)
wytrzymatas¢ jesli spetnione § wymagania pktu 2.2 oraz poddawane 9
normalnej konserwacji
2.4 Odporné nascieranie GiH Odporrié przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngi ustalona Klasa | szerokiejsciernej, Bdhmego,
w dokumentacji projektowej odpor- | wg zat. G normy wg zat. H normy —
lub przez Ikyniera) nosci — badanie badanie alternatywne
podstawowe
1 Nie okréla sie Nie okréla sie
3 <23mm < 20000 mri¥5000 mn
4 <20 mm < 18000 mm¥5000 mrd
2.5 Odpornéé na pdalizg/ | a)jesli gorna powierzchnia kragenika nie byla
paslizgnigcie szlifowana i/lub polerowana — zadawatsg odporngc,
b)jesli wyjatkowo wymaga s podania wartéci
odporndci na palizg/pacslizgnigcie — naley zadekla-
rowa¢ minimalm jej warté¢ pomierzom wg zab |
normy (wahadtowym przysglem do badania tarcia),
c) trwatos¢ odporndci na pglizg/pacslizgniecie w nor-
malnych warunkachaytkowania krawznika jest zada-|
walajaca przez caly okreszytkowania, pod warunkien;
wihasciwego utrzymywania i gdy na znaczneg&d nie
zostato odstorte kruszywo podlegage intensyw-
nemu polerowaniu.
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3 Aspekty wizualne

3.1 Wyghd J a)powierzchnia krawznika nie powinna mie rys i
odpryskoéw,

b) nie dopuszcza si rozwarstwié w krawgznikach
dwuwarstwowych

c) ewentualne wykwity niessuwazane za istotne

3.2 Tekstura J drawgzniki z powierzchni o specjalnej teksturze 1
producent powinien okgé¢ rodzaj tekstury,

b)tekstura powinna Wy poréwnana z prébkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizize
odbiore:,

c)roznice w jednolitéci tekstury, spowodowang
nieuniknionymi zmianami we w&iwosci Surowcow i
warunkoéw twardnienia, nieasiwazane za istotne

3.3 Zabarwienie J darwiona mee by warstwascieralna lub caly element,

b) zabarwienie powinno Ry poréwnane z prébkamj
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymizize
odbiore:,

c) réznice w jednolitdci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wiiwosci surowcoéw lub
warunkéw dojrzewania betonu, nie siwazane za
istotne

W przypadku zastosouikraweznikow betonowych na powierzchniach innych pizewidziano w
tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wegtrznych, nie narmnych na kontakt z sol odladzajca),
wymagania wobec krayinikéw nalezy odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Sktadowanie krasnikow

Krawgzniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajow, ksztattow, cech fizycznyehechanicznych, wielldi, wygladu itp.

Krawezniki betonowe naley uklada& z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dtugéci min. 5 cm wgkszej od szeroki krawgznika.

2.2.4 Materialy na podsypki do zapraw

Jali dokumentacja projektowa lub SST nie ustala iecio naley stosowa nastpujace
materiaty:
a) na podsypkpiaskove
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiagdgjwymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
—piasek famany (0,075+2) mm, mieszarkobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypk cementowo-piaskomi do zapraw
—mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego speato@jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113 [10], cementu 32,5 spelnieggo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1
odpowiadagcej wymaganiom PN-88/B-32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa sie na podiagu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczenienieiszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragenik nalezy stosowa, dla:
a) fawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wgBEWN 206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-
88/B-06250 [6],
b) tawy zwirowej —zwir odpowiadaicy wymaganiom PN-B-11111 [8],
c) tawy ttuczniowej — tlucze odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9].
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”pki 3.
3.2. Sprat do wykonania robo6t
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
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— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazguwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” [1]
pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada naleey na érodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawaza sciany srodka transportowego wiej niz 1/3
wysokaici tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagjh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madgéeni. Podczas transportu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalery pakowa w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odliysia w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniemlinoéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M@QO0 ,Wymagania ogdélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposbéb wykonania rob6t powinien¢bzgodny z dokumentagjprojektows | SST. W przypadku

braku wystarczagpych danych mina korzystd z ustalé@ podanych w niniejszej specyfikacji oraz z
informacji podanych w za¢znikach.

Podstawowe czyndoi przy wykonywaniu robot obejmayj
1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie fawy,
3. ustawienie krawznikow,
4. wypelnienie spoin,
5. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét nakly, na podstawie dokumentaciji projektowej, SST wekaza
Inzyniera:
— ustalt lokalizacg; rob6t,
— ustali dane niezédne do szczegb6towego wytyczenia robot oraz ustaléanych wysok@iowych,
— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragrodzé itd.
— ustalé materiaty niezbdne do wykonania robat,
— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie tawy
5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod taw powinny odpowiadawymiarom tawy w planie
z uwzgkdnieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.
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5.4.2 tawazwirowa

tawe zwirowa o wysokdci do 10 cm wykonuje sijednowarstwowo przez zasypanie koryta
zwirem i zagszczenie go, polewg wods.

tawy o wysokdci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggczajc
poszczegllne warstwy.

5.4.3.tawa ttuczniowa

tawg nalery wykonywat przez zasypanie wykopu koryta ttuczniem.

Thuczer nalery starannie uldi polewajc wodh. Gorma powierzchng tawy tluczniowej nalgy
wyrowna: klincem i ostatecznie zagric.

Przy grubéci warstwy ttucznia w tawie wynoseej powyej 10 cm nalgy tawg wykona
dwuwarstwowo, starannie zgggczajc poszczegolne warstwy.

5.4.4.t awa betonowa

tawe betonow zwykla w gruntach spoistych wykonujesddez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowd szalowanie.

tawe betonow z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien kywyrownywany warstwami. Betonowanie taw naglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czgalery stosowdé co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypeinione bitumicza mas zalewova.

Przyktady taw betonowych zwyktych i faw z oporeodgje zadcznik 4.

5.5. Ustawienie kravwgznikdw betonowych
5.5.1.Zasady ustawiania kra@nikdw

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkicstalé powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wytkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwickszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dypo ustawieniu krawznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikow na tawiezwirowej lub ttuczniowe;j

Ustawianie krawznikdw na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu.

5.5.3.Ustawienie krawznikéw na tawie betonowe;j

Ustawianie krawznikow na fawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufm 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.4. Wypehnianie spoin

Spoiny krawgznikdw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny nalgy wypeinic zwirem,
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgaikow
zapraw cementowo-piaskoavstosuje si wytacznie do krawznikow ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ wodh. Dla zabezpieczenia
przed wplywami temperatury kragniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej spoinach
zalanych zapraavnalery zalewa co 50 m bitumiczamag, zalewowy nad szczelip dylatacyjm tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcjprojektows i SST. Do robét
wykonczeniowych nales prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementéw czasowo ustych,
- roboty poradkujace otoczenie terenu robét.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlfi] pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszex& wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodém, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatbw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykong wtasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w
pkcie 2 (tablicy 1),

— sprawdz¢ cechy zewstrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badsykonawca przedstawiadynierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego krawznikdw nalery przeprowadz na podstawie ogtizin
elementu przez pomiar i ocgruszkodzé wyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu

zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-E}NMO [5].

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwiahiu kraveznikdw betonowych powinny

obejmowa wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkcie 2.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podiaa powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodnét profilu podhenego gérnej powierzchni taw z dokumentgaojojektovs.
Profil podiwny gornej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost + 1 cm na kade 100 m fawy,

b) wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m lawy.
Tolerancje wymiaréw wynosz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokeci projektowanej,

c) réwna¢ goérnej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytgenie w dwoch punktach, naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty. Prasvit pomiedzy gorry powierzchm tawy i przylaom taty nie mae
przekraczal cm,

d) zagszczenie faw z kruszyw.
Zagszczenie taw badaesiv dwoch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie mag
wykazywa sladu uradzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prélvyjecia poszczegodlnych ziarn tlucznia, nie powinny paladna wygcie
ziarna z tawy,

e) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia krasmikow

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kr@anikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysid 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczylmrameznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) réwndas¢ goérnej powierzchni kraggnikow, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide
100 m krawgznika, trzymetrowej faty, przy czym praeit pomigdzy gorra powierzchm krawgznika i
przytozom tata nie mae przekraczal cm,
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d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metrow. Spoiny musdy¢ wypetnione catkowicie na
petm glebokas¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest m (metr) ustawionego krainika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST [
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod taw
— wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.
Odbidr tych robét powinien Byzgodny z wymaganiami pktu 8.2 OST D-M-00.00.00 jvégania
0golne” [1] oraz niniejszej OST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy platrioi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” [1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena ustawienia 1 m kraanika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie roboét,
— przygotowanie podia,
— dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikdw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wediwymaga dokumentacji
projektowej, SST i specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robo6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robét oklenych niniejsa OST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktérea potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiajcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysxe, ktére s niezlgdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoerabdt
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.2. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. ¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczace
cementu powszechnegeaytku

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. &% 1: Wymagania, wiaiwosci, produkcja i zgodni

3. PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

i PN-EN 1340:2004/AC

4, PN-88/B-06250 Beton zwykly

5. PN-63/B-06251 Roboty betonowgelbetowe

6. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa uralhe do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodamdo nawierzchni drogowych

8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa uralhe do nawierzchni
drogowych. Piasek

9. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétenzapraw

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

10.3. Inne dokumenty

11. Katalog szczego6téw drogowych ulic, placow ikgav miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987
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ZAL ACZNIK 1
GEOMETRIA KRAWEZNIKOW (wg [5])
1.1. Przyktad ksztattu krawnika przeznaczonego do ryglowania
LT Zy o
) 1
> > =

Oznaczenia: ¥ X =3 mmi & <Zx -3 mm, X minimum> 1/5bi> 20 mm,
X maximum:<1/3bi <70 mm, % maximum: Y/2, Tolerancja dla X ixZ-1, +2 mm,
TolerancjadlaY i £—2, +1 mm, L — Dlugd elementu krawznika, W— Szerokéc
elementu krawznika

1.2. Przyktad wgibienia lub wagcia powierzchni czotowej w dolnej @i kraweznika

Oznaczenia: H — Wysoké elementu krawznika, h — wys&os¢ wglebienia lub watcia,
W — szerok& elementu krawznika, L — dlugéé elementu krawznika,
| — dtugad¢ wglkebienia lub watcia
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ZAL ACZNIK 2
PRZYKEADY KRAWEZNIKOW LUKOWYCH (wg [5])

a) wklestego b) wypukiego

&
- A - -3
5

Oznaczenia: 1 — Kraginik, 2 — Jezdnia, 3 — Dtugé 4 — Promie, 5 — Kanat odptywowy

ZAt ACZNIK 3

PRZYKLADY KRAWEZNIKOW TYPU ULICZNEGO | DROGOWEGO
(wg BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdiementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza chodnikowe)

a) Kraweznik typu ulicznego b) Krawznik typu drogowego
4 -
X )F \ T ”1(
.,"":/’;. h : fl'/ ;
- (257 I i !
v ///////’, < [ ){’// " 1
(//,,;; ] :/ I
Ll 1 Lesk {4
b - { b . L

Przyktadowe wymiary kragznikow

Typ Wymiary kraveznikdw, cm
kraweznika | | b h C d r
Uliczny 20 30 min. 3 | min. 12
100 15 max. 7 | max. 15 1.0
15 20
Drogowy | 100 12 25 - - 1,0
10 25
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ZAt ACZNIK 4

PRZYKLADY USTAWIENIA KRAWEZNIKOW BETONOWYCH NA tAWACH (wg [13])

a) Kraweznik typu ulicznego 20 x 30 cm  b) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm
na fawie betonowej z oporem na tawie betonowej zwyklej

lcm/

y 15 ), 25

¥
1. kraveznik, typ cigzki 20x30x100 cm 1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4 2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. fawa z betonu B10 3. fawa z betonu B10

c) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm nad) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm

tawie zwirowej na fawie ttuczniowe]
g . feml lem/

1. kraveznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka piaskowa lub cem.-piaskowa 1:4 1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm
3. tawazwirowa 2. podsypka piaskowa lub cem.-piaskowa 1:4
3. tawa tluczniowa
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e) Kraweznik typu drogowego 12 x 25 cm f) Krawegznik typu drogowego 15 x 30 cm

na tfawiezwirowej lub tluczniowej na fawie betonowej
Jeml 5 Jem|
N
2y 1
1 3 et b
em— l
: jezdnia
pobocze 1 jezdnia |
2 ! R
1
1
wn : "Z i
e e <'/ (3) f/‘
N i
K N NV
|‘ 20 ¢
1. kraveznik, typ drogowy 12x25x100 cm 1. kraweznik, typ drogowy 15x30x100 cm
2. podsypka z piasku 2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawazwirowa lub tluczniowa 3. tawa z betonu B10

g) Kraweznik typu ulicznego 20 x 30 cm  h) Kraweznik typu ulicznego, zéciekiem
utozony na ptask (np. przy wjdzie na betonowym, na fawie betonowej
chodnik, do bramy)

" lem/ fem] QU2 , 28 "

- m ;\* N
2| %
n, /
o ¢

y 55 v L, 15 L, b v 33 v

5

%

7

,y.,,;.\ /S
V
. V

25

15

\\.

1. kraveznik 20x30x100 cm WYMIAE:; Ui?kPELNIAJAglE (altbernaty(\ivne)
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4 i

betonowy 20 x 30 25 20 15

3. tawa z betonu B10 15 x 30 20 15 10

1. kraveznik, typ uliczny 15(20)x30x100 cm
2. sciek betonowy

3. podsypka cem.-piaskowa 1:4

4. fawa z betonu B10
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teckanigj (OST) § wymagania dotyee wykonania
i odbioru robot zwizanych z ustawieniem betonowego obezehodnikowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwjica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST), stosowanej jako woknt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
ustawieniem betonowego ob#zechodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigmapce jednostronnie lub
dwustronnie eigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaudnikaciji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13/8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia se dwa rodzaje obrzy:
— obrzeze niskie - On,
— obrzee wysokie - Ow.

W zalenosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli s¢ na:
- gatunek1 - G1,
- gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego obkezehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 205x 7
cmgat. 1:

obrzeze On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympagano w tablicy 1.
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Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtaehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzs

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiarow obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obiyze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m

wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
| +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawddzi elementéw nie powinny przekracéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Dopuszczalna wielkéé

Rodzaj wad i uszkodzé wad i uszkodzé
Gatunek 1| Gatunek 2

WKklestas¢ lub wypukiasé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ ogranlcz_aqcych p0W|erzchn|enie dopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostale

powierzchnie:

liczba, max 2 2

diugaé¢, mm, max 20 40

gtebokas¢, mm, max 6 10




135

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzex chodnikowe nalg uktad&d z zastosowaniem podkitadek i przekiadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréb@,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza
niz szeroké¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego skiadniki

Do produkcji obrzey nalery stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 B 30.
2.5. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powindpawiadd wymaganiom podanym w OST
D-08.01.01 ,Kravgzniki betonowe” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymai€ci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegn isuszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materialtéw podano w OST @081 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-MQ00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) naleey wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerokmi
dna wykopu ew. konstrukgji szalunku.

5.3. Podiae lub podsypka (tawa)

Podilae pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku, o grubwi warstwy od 3 do 5 cm po zggrczeniu. Podsygk(tawg) wykonuje s¢ przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad
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5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrza chodnikowe nalg ustawid& na wykonanym podia w miejscu i zeSwiattem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnta
projektowe;.

Zewrgtrzna sciana obrzea powinna by obsypana piaskiemgwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczeszerokéci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz
by¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokas¢.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakol robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materiatdw przeznaczonych
do ustawienia betonowych ob¢ge chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do
akceptacji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowad@ na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dtugm i giebokadsci uszkodzé nalery wykona za pomoe przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadstia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow palprzeprowaddi z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrteyy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w nargach elementdéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego nai i
zmierzenia odchylek z doktadéwia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwazystkie wiaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdbw wymienionychkt/2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robo6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyjaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob¢zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y glapuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére me wynosé + 2 cm na kade 100 m dtug&i obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m dtugéri obrzea,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktéosvipno wykazywd catkowite wypeltnienie
badanej spoiny ha petmicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotysze podstawy platrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatléw,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. [gégto pomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni drogowych.
Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegyiku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdalementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspd6lne wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraumiki i obrzeza.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji techknigy (OST) § wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonaniem wjazddéw i wyjazdéw z bram.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&not przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robo6t na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca si wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem wjazdow i wyjazdéw z bram, o nawierzchni
— z kostki kamiennegj,
-z Klinkieru,
- z plyt drogowych betonowych sa@okatnych i kwadratowych,
— z kostki brukowej betonowej,
— z mieszanek mineralno-asfaltowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wjazdy i wyjazdy z bram - miejsca depti do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdéw
wjezdzajacych lub wyjedzajacych z bram.

1.4.2.Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z obovizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchjaadow i wyjazdow z bramas
- kostka kamienna,
— klinkier drogowy,
— piyty drogowe betonowe,
- kostka brukowa betonowa,
— mieszanka mineralno-asfaltowa,
— piasekzwir, mieszanka,
- thuczen kamienny,
- beton,
- cement,
- woda,
— kruszywo do betonu.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Kostka kamienna
Kostka kamienna nieregularna lulgdawa powinna odpowiadavymaganiom PN-B-11100 [5].
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2.3.2.Klinkier drogowy

Klinkier drogowy powinien odpowiadavymaganiom BN-77/6741-02 [11].
2.3.3.Plyty drogowe betonowe

Piyty drogowe betonowe powinny odpowiddayymaganiom BN-80/6775-03/02 [13] i BN-
80/6775-03/01 [12].

2.3.4.Kostka brukowa betonowa

Kostka brukowa betonowa powinna odpowiada/maganiom podanym w OST D-05.03.23
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.
Do wykonywania nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw powénby stosowana kostka o wysakd 80 mm.

2.3.5.Mieszanka mineralno-asfaltowa

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna odpowdadgmaganiom podanym w OST D-05.03.05
.Nawierzchnia z betonu asfaltowego”.

2.3.6.Piasekzwir, mieszanka

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-11113 [8].

Piasek na podsyplcementowo-piaskogypowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].

Piasek do zaprawy cementowej powinien odpowdadanaganiom PN-B-06711 [3].

Zwir stosowany do wykonania faw pod krgmik powinien odpowiada wymaganiom PN-B-
11111 [6]. Inny materiat mima stosowapod warunkiem akceptacjigniera.

2.3.7.Thuczer kamienny, Kliniec

Thucze i kliniec stosowany do wykonania taw pod kegwik powinien odpowiadawymaganiom
PN-B-11112 [7].

2.3.8.Beton

Beton uyty na tave betonoww pod kravgznik powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250
[2]. J&ili dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, jpo@n to by beton klasy B 15 lub B 10.

2.3.9.Cement

Cement ayty do wytwarzania betonu i zaprawy powiniercmementem portlandzkim klasy nie
nizszej n 32,5 wedtlug wymagaPN-B-19701 [9].

2.3.10.Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712 [4].
2.3.11.Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [10].
2.4. Skladowanie materiatow
Warunki sktadowania materiatéw przewidzianych dgenania nawierzchni wjazdéw i wyjazdéw
podano w poszczegoblnych OST, wymienionych w pkt 5.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania wjazdow i wyjazdow

Do wykonania wjazdéw i wyjazdow stosowany jestzepwymieniony w OST dla poszczegdlnych
rodzajow nawierzchni wedtug pkt 5.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
Wymagania dotycge transportu  materiatdbwzytych do budowy nawierzchni wjazdow i
wyjazddw zawarteasw OST wymienionych w pkt 5.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Wykonanie koryta pod nawierzclgniviazdéw i wyjazdéw powinno liyzgodne z wymaganiami
okreslonymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowamnei zag;szczeniem podi@”.
Wykop pod taw obramowania wjazdu i wyjazdu powinien¢byykonany zgodnie z PN-B-06050 [1].

5.3. Wykonanie warstwy odgczajacej

Jezeli w dokumentacji projektowej przewidziano wykoreamwarstwy odsczapcej lub odcinajcej
to wykonanie tej warstwy powinno &ygodne z wymaganiami oktenymi w OST D-04.02.01 ,Warstwy
odsiczapce i odcinajce”.

5.4. Wykonanie obramowania

Obramowanie nawierzchni wjazdow i wyjazdéw wykanige najczsciej przy zastosowaniu
kraweznikdw betonowych lub kamiennych.zééi w dokumentacji projektowej nie przewidzianodnaj, to
obramowanie nawierzchni wjazdoéw i wyjazdow nglevykona zgodnie z OST D-08.01.01 ,Krasniki
betonowe” lub OST D-08.01.02 ,Krawniki kamienne”.

5.5. Wykonanie podbudowy

W zaleznosci od rodzaju podbudowy prayej w dokumentacji projektowej, wykonanie podbudowy
powinno by zgodne z odpowiedniOST:
- podbudowa z kruszywa naturalnego, wg OST D-04.04.01
podbudowa z kruszywa tamanego, wg OST D-04.04.02,
podbudowa z tlucznia kamiennego, wg OST D-04.04.04,
podbudowa z kruszywa stabilizowanego cementem, &§ D-04.05.01.

5.6. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchng wjazdéw i wyjazdow naley wykonywa zgodnie z wymaganiami zawartymi w
odpowiednich ogélnych specyfikacjach technicznych.

Nawierzchnia z kostki kamiennej nieregularnej iedowej, wg OST D-05.03.01 ,Nawierzchnia z
kostki kamiennej”.

Nawierzchnia z klinkieru, wg OST D-05.03.02 ,,Navziehnia klinkierowa”.

Nawierzchnia z ptyt drogowych betonowych, wg OSTO0®03.03 ,Nawierzchnia z piyt
betonowych”.

Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej, wg OSTR03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowe;j”.

Nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznycg, ®@ST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego”.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
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6.2. Badania przed przysipieniem do robé6t

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérizadania materiatbw przeznaczonych
do wykonania wjazdow lub wyjazdow i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinienggea prawidtowa¢ wykonania:
— koryta i podtaa,
— warstwy odsczapcej,
- obramowania nawierzchni,
— podbudowy,
- nawierzchni.
Zakres i cgstotliwas¢ bada, wymagania oraz dopuszczalne tolerancje zawante adpowiednich
OST wymienionych w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu lub wyjazdoram.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana warstwa odszajca,
— wykonane obramowanie,
- wykonana podbudowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hwjazdu lub wyjazdu obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- przygotowanie koryta i podi@,
— wykonanie warstwy odgszapcej,
— wykonanie obramowania nawierzchni,
— wykonanie podbudowy,
— wykonanie nawierzchnia€znie z piedgnach,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

ouokwnE

© N

10.
11.
12.

13.

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-11100
PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250

BN-77/6741-02

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykty

Kruszywa mineralne. Piaski do zapoadowlanych

Kruszywa mineralne do betonu

Materiaty kamienne. Kostka drogowa

Kruszywa mineralne. Kruszywa natwablo nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaeawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo nalftue do nawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechneggtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonagapraw

Klinkier drogowy

BN-80/6775-03/01Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzatirdég, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspo6lne wymagani

BN-80/6775-03/02Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizatirdg, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Plyty drogowe.



